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YI1adeYlFftyAS 2SRSy 2065 N®

Cdzy 1 02l S1alLRNIldz 12y0 &RR4 2N 1T addjlisDBR 21:Md S NP «
%l 6STLIASOT SYyAS Y29R& 62 NIO A Lidod G obR gzido z Riku

5.-C T FgASNI2n0S32 gAat OS2 yAd 2SRSy 20635 N 2NI I
Cdzy1 02l 122Y24FyAl NRft1ND YealliA R2 g¢allilyS3
profilu przytrzymanym prawym klawiszem myszki w oltdgtora prz¢ N2 2 5 g

t NTJ eOAal el NRRT 2 é9REAG2 NUNJ LISNT NP 2N 265 ¢2d] Y A S
Rozbudowa okn@ R& (1 2 NI IBNJy216N&2 A3reNT YSGNE 62065 RE LR U2
itp.) i nowe funkcje edycyjne (selektywne zaznaczanie, scalania itp.).

Przebudowa okna wyboru profitablicowego z bazy profili typowych programu.
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1
1
1

W oknie2 OF T OA 62T BRR RLINR 2 SOpiIQUWINR R 81 (idz dzy20t AgAl 2nNO
LINP2S{Gdz 264l SNy S32 2LMAadz i Y2otAag2i OAN 2532
w21 6dzR26 oRNJ Sé| BdnRaplddiaizes RISUByR2 NBdzif s LI N
geometrycznych przekroju.

t 2RLIAt 02 NBYRSNRGglye GAR2{1 LRRLIBNI gl gASGtly
suwak skalowania umieszczony na dole okna graficznego oraz n&oniea y 2 1 OA LINR 2 S
Ograniczono przemieszczanid 8 OT t 1 OA LINJ Si{ NR2dz LRgsaidl ve OK
WORE:G2NI S .LINJ SINR2s ¢

52RIy2 TylFrOlyAl 61 NI21 OA aA0I YyILNYdsSZ A RST:

1.7. hLWA & 305 gye OK [ACADISRAMAV.IIBOR INJ YA S

2 IINP oI RIT2y2 LFdzi2YlF (e Olis/@ AiNEBGSYRTSISSBYWitdz LINZ
zR221 OASY altGeéesyey fdzo LINJI S3dzo2seY> T1fSdYA:
LINY § 5 ¢ Y-széwny [abdpyzéguprzegub.

W oknie! a0 A2 61 RT 2y 2 LINI SONOT YAl dz&AGI 6ALF YA |
LINY (506 BBYVBEgWAdzSR20K2RI NOS32 O6R2Yel tyAS dzadl ¢
TYyrOoTyAall 2002l RIASESYyAlF LINYGFE 6t1T0SY LRGg.
komunikatem.

2 LINPol RI 2y2 21yl OI SyAS 221 OAl  LINJ S3dzo2¢S32
wpostt OA yASgeLISOyAzySe 1dZ 1 Ad
Wokniel ail #ABIZ 6 RT 2y2 Y20t Ag21 06 6&802NHz 21Tyl Of Sy

R2 AyyS32 LINYGF ¢ LRadlOA 1dzZ 1A ffdzo R20G& 0K
doeili126yAll0d hLO2n R2Yel fymmya2yin R2AZ21 @S ae
2 UNRgFRI2y2 YSOKIYATY NB3IdA dz2nde gAR201y2I s
F{ddzt £t yS32 LReAt1al SYyAl Y2RSt dzo

2 LINR 6| RT 2y 2 Tdzy T2 @Alt) i dddnattadddQirl y Bhift +Alt) LINY G 5 &
wrazzA OK ¢t 1 OF YA 21782 RBEBSUHZNOBY®Y

2 IINP gl RT 2y2 SReéld26Ftyn (2tdzyyt 2LA&dz doei]:

(@]

1ftAYFGeOl yeOK ¢ G(F06StA 6e802NHz GeOK 200ANdSZ0D
2LNR gl RI2y2 Y20tA6210 LRRIALFOTdz 200AN0SYAl LR
1al G OOAS O6N$Is/@SR SNYSBIZNILGNI @A 20 0ANdSZ 6 RIyS
2 NP SFRI2y2 Y20tA62108 dzZINBglYyAl 2060ANDSZ Lk
LINY 626 8B1 @RRINUSO T  oRmdns kbhtekstoNBR Bajveigdz&lawisza

myszki.

Wprowadzono dodatkowy, wybieralny typNg RA Sy Gidz NRT { OF Rdz y I LINY d
aieOl yeOK A T NBRdZl 26 yeOK LINJ& FyFftATAS yI LINX
2 IINP S RT 2y2 3IANHzLR S 68RO YAS StSYSyilsg LN
LINI SRUOdzd Sy Al G6ANIdzr £ yS3zo

2 UNBgFRI2y2 3ANHzAR6S glaGl sAlyyOE 268X A IINRzER R LIN
w2SRyS2a Lo al ol etyirsSao

LY20f AgA2y 2 SliRWEBNID adisiLa aFidiy ARG ohynezbréiedigm ¢ NI 1

| Y2 RdzOdz 2 0 EkoStbpA R 2 2 6YRFRdzO dz  AArOADIaKD I ROSIENT
A9[.9¢hz2

2 IINP S RIT 2y2 ASHNBNEZEANDKENS RO a1 A0K LINTI STNEOS &l
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1.8. hLIA & 3TJOs 6y prayramiAYCADIIRAMAY. 170.1

BYASYA2Y L oFT I LINRPTFAEtA adGlt26eO0K ¢ LiN&SHaNl YAS &
EuroStal EuroStal BUIL-UP.

201 elteéeslyrAS KN A5 o BNVt BYNBY ¥ S AOADIWfotbciggliku Y2 RSt
OBJwv widoku teksturowanym i przezroczystym oraz jego zapisywanie wraz z plikiem rialelu
a2d0fAp210 o6l gASGt yAL LINI S{NR2s5 ¢ LINYiGs596 ¢ ¢
Y I 020 2y &ksidolvy nibdeR obliczeniowego.

Eksport modelu ArCADIdoR3D30 St SYSyilis 6 fAyA26e OKNIGING 45 14& UdAKs
L2 ROANIs g A St SySyilsgsg oAtiToe 212 L2 GdSyoel
orazLl2 T 2 a i | U& O:kvarSvi KBnstBINCHIEK T OA L yZ AGNRLIB 6T LI O OA
LINY 56 A 2aA Y2RdzZ I Nye@OK ¢ LRaidlOA 2RNYXoyeOK L
a20fAp210 T INypOLIRBYROI $§AyiligRr OK LR RNRAaAs GO

2 LINB ¢ I RT Sy RIS R MRk isha@owolnego zaznaczamig2 1 A 2 Y dz prdektde.S & |
a2of AGI201626A010S32 dzZI NBglyAlF A LINJI @6NF OINYAils 66 A R2
iwszystkichJ2 RNE &5 g ®

az2zd0tAg2106 TFHIYyFrOTFYALFrY 2RI YFEOTFYALF A Wdag SNA dz
LINY (56 A ot1 Os5600

BYAL YL aLJ2 &a20dz LI ¢ Antolleful na yjedhorakrasgwy Sz2 J TalAA AT 2 y @ Y
LINJ @0t Ad0SyASYo

BYALFYF &a121dz NRf1A Yeal A A Adpy2210dz Aasded 210M0 & LIAMAAG
powit 1 &l SyAl 1T gAt1ailn LINBOelano

BYAL Yl &Ll2&20dz R20NOT I yAl LINR2S| (bdys)R@ tydNR 2S5 1 G
a YEOK ¢alLkl ONJ t RyWOKRidacangn awtlidzaNBFdzaR2@DDT  yS3I2 L
w2l 0dzR26 oRNJI Sgl LINR2S ildzE 2 6ASE2LRTA2Y260D
edycji (m.in. zaznaczania, przenoszenia, usuwania, ukrywania ofa YA | y & & { NHz] G dzNEB
iINMzZL) LR RNEAS S0 D

hRiGg2NI SYyAS LIRRaAGIg26S2T LIRo6ASNI OKyAaAz2gSe a&aiNHz
dachy) wczytywanego z modelu systerAuCADiado R3D3¢ L2 adGl OA T 3y ASORD;
L2 RNEaAs 6 ¢ 2ORNIdESM S LINE

Wprog I RT 2y 2 NRIT LRTYylFgFyAS LR yI 1 égwcdtangehia @oddld Os ¢ S
ArCADiIi

Wprowadzono wWR3D33A NHzLI2 6 y A S LINJ ST NR2s5 ¢ LINY G268 0K 2 (Il
wczytanych z modelArCADii widocznych tam jeo przekroje nietypowe.

WproweRT SYAS Y20t A 621 OA RSTAYA26 YRR ZOOKYRYS yNE
RSTAYA24LYye@OK ylI 2SRSy 1T R2ait Llye OXKd NI diffils @A MINT
modyfikaciji.

2 LINPolF RT SYyAS Fdzy102A T lFLYAlLye 2007008y 3E 1 8RT Y
200ANdSYAS YLANGZI 260 NOSY Al NIl dzi26tyS yI LINY (G2 6 ¢
hT ylF Ol SyAS 200ANndSZ 1TFRIye@OK yI  NhazdA NNS VNI ¢
wOKYdzNJ] F OK 2 LJA &2 ¢ & OK 3w Widoka BN répbriaéhi i BsRIBBlcjii dzé =
200ANd0SZD
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f tNIeadzazély2z2 LINRBINFY R@dAzZNPI%RDSDOINIROE®A | LINR H BR ¥
aodzLl ¢ ¢

f 52RIy2 Fdzyl10eat YSydz (12yiGS{1aidz2eS832 LRIgltl 2ndN
podrysc2 atl ¢ (2LAt. 2112 LR2RNEA

1 52RIy2 Fdzy102S SReO2RyZAUNBRYYVSI2ZVAX 2 IRMBRINE Z B
LINB 2 S G dz¢
i z menu kontekstowego.

f 2LINRglIRI2y2 Fdzy1 02t LRRIETNRdz 26NI T dz YIH OASNI &
YAST SNRPgeOK g&Nrisg 6 YIOASNI @& aidesyz21 OA OF ©US

1 52RlIy2 Fdzy1 OBt yLRRNRL GazO0LMNEKE R2g2fyn fA0T o6t N

f 52RIy2 (2YdzyAllGe 2 ge{12NIeadlyidz LI YAt OA

f 2LINRglFRI2y2 {If1dAf I 6G2NEsA2AIONUDOBZT A EANENROT y eL®D
orazg Al AINHzZ T yAS3dz A 29R@deAPSly Al Rfl LINR2S ilis¢ ¢

! Rozbudowano funk& Oczyszczania projek® dza dzg | YA S yASdwe gl yeOK 2060

f Y2NBl il 61 N¥zy{dz 6alls Of AyA2621 OA 12f S2yecOK LINY
LINJ g2t G2 Yllaeyrtye (nd TFOFYFYALF 12ftS2ye0OK a
stopni.

1 Wprog I RT 2y 2088880DfA 261 YAY2I NBRe& Rfl YAY2I NRRdz
Rf I YA YSIRNRRIINRYYSFi2 NBfady 150K ot (s 6 ¢ LI A dz
YAY21I NBRs g O

f Korekta funkcjit 2 1+ 0 y I 20d Rfola T ISNILING 4 &de] N ide OKIob N FLANSTY A |
GANIdzZ- f ye RSFAYyAdz2nNOE YAY2TI NFR LINY Gl Y2RSft dzo

f Korekta automatyczneg®ri RT A | 0dz LINY i 5 przy ywymiagdadid 3biSrczyhddiiizL Je
w2SRyS2 3aANHzZA S T yA faA IXe2 BATE TLANX AR RASYRAE2 Y 2 RdzO ¢

 Korektawy 6 ASGE YAl 2&A1IRFZ LI2RLIBNI LINI & S68YAINRGI Y

f EuroStopagcY2NB1dGF o6ft2126FyAl gea2l OAlF 1T 21yl RSFAYAO
przy niepoprawnym zdefiniowaniu geometrii fundamentu.

f Y2NBlhGF LINJeLl R126S32 dzl NERI y@ma 2T IOMIdZ 516 271y | Y AR
LJ2 RLJ2 NB Antilgzy {1 02N

f Y2NBldlF Fdzi2YlFGeodlyS3az NRITLRIYlFsEYyAlF 6&LR2NYAI]
Oczyszczaniprojektu.

T Y2NBldGlF 60T OA6S32 LINJeLRAaAl yAl Sdra®WdEufdve 6 06 & 00
spawarymiYNI G2g68Y 1T oOtypuQKINI 6t bSAS D YA dz9 &NF &BORORR Y
f haNIyAOi 2y2 AaLINI6RIFYAS 41 NUzy1s6 1 0ASoy21 OA 61
gSROWIALW R2 Rgs OK &ALINI gRISZY ALINY oRISYyAl Tyl

orazsprawdzeniadisplacementg displacementPrey/ displacementPrew 1,
gdzie: displacementY | 1 &Yl tyS LINI SYAS&T O1 SyAS 4ti1 OF 6 R26

displacementPreqY | 1 &8 Yl £t yS LINI SYAS&T O Sy A S santyrh Rerunku  LJ2 LINJ

co displacenent).

f Y2NBlGF 68T 6ASGtFIYAlL (12YdzgAillTazl gABabINEEE2NnGe YL

f Y2NB1GF 0N {dz dzol IWidoRn3RR fyrA I LINENT AStgM Nd (SN & 162 3+ Ot T
dzA G F 6 ASYAl yI ané 3INHz2T OA LINI SgAni S{o

20
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Euro$opac2 LINR 6| RT SYyAS 12YdzyAll Gdz 2 LINJ ST NROT Sy Adz
wNJ L2 NDA S 42861 S8 & 2lo®/RPrickracza ljiethli 2

InterStal, InterDrewno, EuroDrewno, EuroStal, EuroStal BURLT korekta algorytmu

gel yl Ol iy Agl AARYSIT2 ©

1.9. hLJA & I Os 6y prayramiAYCADIIRAMA v. 16.0

Y2NBllGF 2LA&dz R2G20T NnOS32 Lzt Al O2A geyAlss {
EuroStal BUILTUP ¢ Y2 NB {1 Gl A LINJ So6dzR2¢ | f I32NEBGYdz g8& YA
2 SRy 2 31 &38R Gapkbd.

EuroStalBUILTUP ¢ 2 LINR g RT SYAS Y2Rdz0dz R2 g@YAINRGI YAL

A RIf §1 2 IISRiBasddne OK

EuroStalBUILTUP¢ 52 RF YA S al Of S3s5026S32 A 1T o0A2NDOI S32 N
LINI ST NR235 6 ¢ Xofskod Rl 051 A 2198 OKA 2 6 & OK

2 Al dzt £t AT I O2 -LANJRSIEINRIesHl Oafi MR1wR2 OK ¢ 2 AR21dz 05
LINI SgANT ST A ONOTYyAlssd

w2l 0dzR261 yAS RSFAyAO2A (e@llz 6@YAl NRGAGADA A f A&
RAMAO definiowane profile bliso-A RIFf S123F 0t T A246S®

Import i Eksportmodelu w formacieDXFg L2 RT A £ S y I 3INHzZLR IloiNY (56 2
gFNEGg T LINBANFXYsg /153 LRIgrtlIan0e LINJe& AYLRI
2RNY oyS LINI SINe2S 1T ftradeo

Rozbudowa okndsl f SO Y 2R O0ODA BWNEED Ay O2 A odfdnkeje k@ibwahig |
kombinacji

A dzadzel YAl RdzZLX A1l dsg6 61 NsR T RSTAYA246Fye@OK 12Y
Rozbudowa okn® NHzL) 2 @ OFRy§ D2t (2LA 2461 YA SRYYBR HAHYR
200ANOSYAlI YAO®

Y2NB1GF Fagailatit RYIAY @ Y2 RS tPddzieli2S OxdRIZZAIA2 | T dzy 1 {ORWA
ponownegowyR y I YAl 206t A 01 SZ &Gl Gedl yeOKo

2 LINRP gl RT SYAS Tt Rdz IspadjiSHNOE Yy §@IOKaA T O RRy2ON ¢ dz
przy ustalaniu lokalizacjippcd 11 26 S2 ©dzINY 8 E 024 S

2 21J02A T fSRIBYRI (NB&@GU2UIIBINAIUARYSATR ZLI2 Y2 Oy, A 0T N 2.
R20202y2 fAYAt LRY20yAOI N RHtYyHE2S LRNRDIZ2YISIARDN
Lddzy {1 Gdz g&a{lTLyS3az2 yI LINY OAS

t NI & GLINRSI RITFyAdzl 81 8YSYidz dzl ONRIAS 1A STdzy 268
aUGSNRGIYAL 1NRGSY yI OKeét SyKalviszadhhlt 4 KursdrR 2 YLE21 YI2yOWS
zZR21OF Ry 21 OAN R2 ndOwl+AHRUSSA | R2 P20 RY 2B OAIDDE R2 1 D&
odwrotnieprzy ¥ A YAS R2{ OHRyu2T1gGOAS 280 21 YA S

w2l 0dzR2¢6l Fdzy1 O2A 6SNEFA{LlI O2A 2 &LINY6RISYAS ge&
oczyszczania projektuzmajdowanie iusumdA S A L2 NY A1 356 LINJI STdzo268& OKd
a2d0f Ap21 0 NB Il @dPamakoler] fADA258 0K 1 Sal GesgyArsSz
OT SN¥B2yeo 2NI1T dzaidl Al yAl2 @NHxp21 OA EINFAS1 0 &al
Rozbudowa funkcjs 2 0N OT 2LINR22BN Gl | yAS R2RIG12680K St SYSy
200ANOSYAL LR 66ASNI OKgieitaw& s S8 YAl NBES LI2RNERa& A
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w21 6dzR2 6 | Fdzy 1 O2A L2 RNY O yS3z2 12LA26F YAl S LI
numerycznego doprecyzowania (lub doprecyzowania kursorami klawiatury) wektora
przemieszczenia w przypadku jego zaczepienia na punkcie bliskim konstrukciji.

Przypisani®@ RNE OK ¢ SNEH2A 2tTe126e 0K LINPINI Ydz R2 2RNI G
eti el 1T LRTA2Ydz AYGSNFS2adz LINE ANI Ydzd

T dzZlJSOy A2y 2 TFdzy1Oat 20NRBiGdz A 2ROAOALF  fdzad NI |
TNk RO26S32 0

Y2NB{ Gl 00t RYyS32 NRIT LR INEladieYAlye Qkzy LING & O AOKD AN

pomocniczych
g LINJ 8L Rldz daAGlI 6ASYyRI 66 RRDAzSH LIWDEEARATDET yAS
2 IINP g6l RT SYAS 6 YSydz bFNItRTAI Fdzy{O2A !'LRNIDN
ldzi2YlF @01 yS gegamaNd yRA 3z2 T do 18ddigghipizy twotzéniuR s &
St SYSyilsgs s68YAINRgeOKI gOl ededgl yAdz 12y aidNHz 024
gOl @Gegl yAdzDHFR OF Rdz0 zRRIG & Y dzdz dzl OF Rdz yI o6+ 1T AS LI
Rozbudowa funkcjlaprawo sprawdzanie niedozwolonych (nieliczbowysh) NIi 2 T OA LJ NI Y S
LINI ST NR25 6O
t 28l SNI 2y2 LRYIR RgdANRGYAS o611t NbEoYy2NI YASY)
europejskich zgodnie z najnowszym katalogfsmelorMittal.
Y2NBllGF gLI0&6dz dzaililt 6ASYAlL gl gASGft | WynkinaS1 ad NB©
ALINT g6 RT FYAS &dlydz LINFOe ¢ OAt3IYylIOK o1 O0Aall YA
GYAINRGI YAl OAt3IAASYyO®
Wprowadzo2 ReE@ a1 NBYAYlI OQ2 SRS OKNIE2 NOROBAR & & B NI DIA @A
08T g1 Attt RySea YyAiaScal S2 tyihmdg 10 &O3dx 2Rt AWNSEH ndnam
Y2NB GF dza il ésatl gonbenidze Widdrubkyyple ndn Y LINJ & g Ol e i@
f2d do wersjiR3D3Rama 3D
t NI @ LINT S {FlTedgl yodzNRILLODODE d RE 2 Y2 & 820 dadbtzekoNP F A A
zmiennymR 2 OK 2 RHd¥Q & @K T2 NX¥AS LINJ eofAd2ySesxr LJILINT SI
2 alGloveyYr FRS1glFldyeyY LINIGS{INRseNE YINERA 25N | 22y120 8RYF YRS
haNl yAOTi 2y2 sl 6ASitlIYyAS geyAisse {D! 0 LINJ Sy,
Wymiarowaniei w ralJ2 NI F OK T 60 A 2 NDOT, ROk R s BRIK BINILING @ LA &
RSTAYyAO2rOK GeéelLdz TITylkOlz2y2 2L)02t Lzt AllO02Ah
gl gASitl yedOK yI S{NIYAS A LlzofAl126yeOK ¢ NI LJ
Korekta raportu zbiorczego z wymiarowlani a i35 LJ Fdzy Rl YSyG26& OK L2t S3
zraportu nadmiarowP K G F 6 St & LINI s RUEIBNYZNYP20& A NYESOT esgArai
aLINF g6 RT SZo
EuroStopac¢ Korektal 2 Ydzy A1+ dz ¢ NI LR2NDAS &l Ol S3a3sv2peyY
wyznaczenia zbrojeniafloy S32 ¢ ad2LIAS FdzyRFIYSyidi2¢gSe2 Rfl aOK
a1ASNRGLIYND R2 35 NE O
Cdzy{ 02t (1 2LAZ261 YAl NRT 6dzR2gy2 2 Y20ftAé2106 |
LINI SNEGIF YAl 2S2 RIALFOFIYAL®
Funkcie]l 2 LIAA2 6+ YA I 2Radzl yAl A idddMEk®ra gegemigskdzenialzi dzLIS ©
|

s
R1

a
orazawatarLINI SYA S&T OT I ySa Ol t1T OA dzl OF Rdzd
Y2NBlGF tAyA262
T YALy& 1 ASNHzy1 dz

i
T OA LINYGF LA2y26S32 LINJ & dzadzl
S PEHRAIEt 2T Hf REF2 LINY is 6 L2 OKef 2
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Y2NBT1 0l LING @MRG2 ¢332 LINE NUI 20Nk O2y S32 2 1N
2SRy2aiNRyyeyYy LR 2LISNIO2A 28532 2ROAOAI fdz&a G NJ |
2 LINP gl RT 2y 2 LINBT SyGalr o2t yIFILINYOSZ y2NXIfyeOK>I &
w postaci map gradientowych.

Korekta d@ (i t LJdz R2 G NI ORB DRI S21 GWki R 2
lubh 6 OANdSYAL

Y2ZNBlGF geRIF2y2T OA 20N} OFyAlF S LINJI Sadzl yAl A LXE
6Seyt GNI yeOK A YILINYO®SZ 01 601ail Ol 206ASRYAL0 R
Y2NB{1GF R210FRy2T1T OA ¢ OplikudXAg2 yiall { A & § ( @dNYSRINRB | T

T GErhBRiAAA

an TlrLAaeslyS ¢all ONIt RyS g dondnmi(v@ryetiadiNglz LINJ S
miejsca po przecinku).

Y2NB1GF o60tRyS3I2 LI y@oetd B2 okned &K S MR ¥V DR po AINE 2 S
gOl STyaASzaley 2832 T FLABDARS T gOledlyey LINRTAES
Y2NBlGF o0O0tRyS3I2 gl gASUtFIYyAlF AYyF2NX¥IO2A 2 ¢
sczepiania

w oknieEdycji przekroju

2 IINP gl RT 2y2 Y20t ¥a21 1 U BRRESs aldlft2680K 6t1 Os.
wersji programu 9 dzN2 0N Qiztery typpnd OdzLd 2 1 NN3IvVe > LINR &G21 N
iRgdzaI Ot T A2680®

2 NP gl RI 2y2 y2ge &alLlaso ALINIgRI YAl R2a0Gt LIy2T1T0

1.10. h LJA & 3I 05 gy prayfami€ AYCADIBRAMA v. 15.5

2 LN gl RT 2y2 2SRyN xaeaite diNHiOKR YIANTYS @IRONE 2 A LI
i R3D3¢ ArCADiaRAMAT Y20 f Ag21 OAN LINI SONOT FyAl 6SNE2A 1

2 LINPgl RI 2y2 Y240 RAEBRENE 6D WKE ASGETIYNEISY v S  dz] OF Re@
zadawane

A SRelG26lyS 620nNOTyAS yI GNI SOK LIOF&alA0OK ¢l 28
W wersjiR3D3¢ LINE 6 | RT 2y 2 R 2 R Ipiady dagtrPechyindddcknich, prizeStrzennych

NI dziyAl OK T 2S8Ry 2Widos3Dyiadyt dz2 @B® NREW y I
Wprowadzono funkgLl2 RNY OT yS32 (1 2LA26F YAl X LINI Sadzlt yAl A
Y2NB1aGF tAOT SyAlr gail 1y XEwseSal RLE | ALINST B {yNRCRKs 6 6 NN

dz61 3f t RyAl 2ROl g&2 1 ND3If SyAl yINROEOD
1.11.h LJA & 305 ¢ Y prayramié RBRA3IVY5.06

Wprowadzono w oknie | & (| gIONEZEANI Ydz Tyl OTyAl 60NOTFYAlLKS
12yiS14iG2680K LINJ & &EINY (2T yatdi S SY S¥AGH¥NOSZ0 ®
Wprowadzono w oknie! a0 F gWSEINI Ydz Tyl Of yAl gONOT YAl K
THTyFEOl 2yeORs MY (is 6 A ot

Przebudowag all2aso ogel aOKGyF A6 5% oSabo@AU A S



t 2RNY OT yA1 R2 LINR3INI Ydz
Opis programu R3BRama 3D

1

24

Wprowadzenie funkcjiNapraw Rt | LINP2S 1 ls¢ dzal 1 2RI 2y&@0OK 4 NI I
przelJNR 6 | RT 2 y &Népkaw.F dzy' 1 ©O2 N

2 LUINR S RTI 2y2 Fdzy1 Oat Fdziz2zYl Ge Ol yS@yboczesidwg]dladl | y A I
6AStdz 680N yeOK LINY{Gs56kStSYSyilsg 2SRy201SIyAs
RUOdz321 OA wégjg 62 Ol Sy A2

' 2SRy 2t A02y2 TFdzy1022ylfy2i06 o6&l A WiniiaroWahi®K Ay F 2
LINIF &8 yIFI 28T RTAS Yveala§qg 0 § 1 RINE Alyzw 3 15 ySeonR Ritd @ 151 YA
52RIYy2 2040dz2at 1 2ofRwalplojidd® NI T LIRRO2V&Yy 2 Y20f Ag21
12YSyiGFrNIié& R2 StSYSyidss LINR2S ildzz 10GsNB yAS Y
12YSyidl NI S Y2 oR2IY LISNRSFIAK MBS AT 2 60esBC> 2L32 RLIs NE  LINY
LINY 6268 OKZ 3INHzZLIE LINY G563 3INHzLRR L322 RLI NE 3 NHzLR
GeYAINPGE@OKI 6AR21562 20 0NNIDE2YROIKSNI Dupdaedo
2 LINR g RT 2y 26 FIyIALSE YIAT Gidek € yS32 &0GF ydz dzl NEOAF  LINY
projektu przy jego zapisie.

2 LINR gl RI 2y 2 ¢ 2ZphskusstBnymograntuyreyeiskgy/ | OT yA 1 sall1dz2node
GONI YN y2N¥t 2NIT dzY20f A6At BRODOA dj&iuDR T NINRRY A S
Ladzy At (2 6@ 126001800 A g/2A1 Spra tivbfERiBrdWejodarojektu.

Zpoziomu okna O T OA g 21 @Al A INPNER(Yli2dz Y20t Ag21 06 1 LI YAt
LINEANIF Ydz GF1AOK LI NFYSGNB® 21 1Y R2Y&IAf yLaNT lidzs2 D
igt 1 Os g6 0 lydzkd®REFRIGYy AT 0D

Wydzielenie wersjb4-bitowej programuR3D3Rama 3D/R2D:Rama 2Dwraz ze wszystkimi
YIE1OFR{IFYA 6@8YALFNHzZ2NOBYAI dzvY20fAgAl 2andSe LISOyS
w procesie obliczeniowym i w¥feS1 OAS LR T g f I 2ndSat yal 20Kk Ad2 T IlyR:
statycznych.

Wprowadzono oznaczenie aktualnej wersjt B24-bitowej na dolnynpasku stanwkna programu

i w oknieO programie(splash).

52LINBOeiT 26 yAS 12Ydzy Al s NIRE Iy AGLYOIH NBs@ T yOMI  LING .
GYALFNRGIF YAl Rfl RtuyysB@wegdNT G f dzo St SYSy
DalIN22S1ilis¢ 1T OAt Iyl YA fAO1 2ye OKSRUISRRERIA QAL INA ¢
wprowadzono zapisywanie w projekcie paramefiuA SOy 21 6f AOB8EZ 02X 206
wgAtlalzy2 Oltad2GtA621 06 2RT 6ASOF YA, tadkh® INS A dz
F{ddzt t AT 2610 &At 2y yI 0ASd9nN02 LRROTIa 26t A01S
2 LN S RTISYAS Y20tAg21 OA LINI SONOT | pédGL/DireeX)i 2 Ré N
zLR2T A2Ydz Ay (i SNFSe2a da (deogifesiBabrowe)). 6 21 YA S

2 NP gl RT2y2 6 21yAS 3J0sgyeY-lgLO0aAd HEN Y dz dINIEOR
ge@0oNIyn YS(i2Rt NBYRBNRGE W& b EBODISRARRAIED § |

t NI 32026 yAS T FLAA&dz 1 &T G Bdfadédo wikhiy@ahidNBodledug ¢ LI
szkieletuR3D3do projektuArCADiIaARCHITEKTURA

' Y20fAgA2y2 NRBTLROItOAS GLINRglIRT YAl StSYSyilsg
zawszeod punktu 0o WA LJs ONJ t RYy@OK nXnzn iOrto ddeo] 2 NI ERTI By A€
ortogonalnego.

2 GNEBOAS LINJ S&aGNI Syyey 46LINRgl RI 2y2 Y20ftA62106 LI
I se12NIl eadlryASY tAYAA LR2Y20yAO0l 80K o6Llsal2aAr 2|
GANIdzl f yeOKI OKI SEROYD S2nNO08 0K LINY (is6d
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2 GNBOAS LINJ S aywahiu Suyikeje edycyjnidlh &npkogidj, OR & dZNJ SXazZ

dzy2 0t AgA2y2 LINBOeT eayS {12NieadlyAsS 1T Léagor20y A0l
Tt SRISYyAl 2NIl232ylfyS3az2ao

WtedoAS LIOF&ATAY A LINJS&aidNI Syyey LINJe& 4sLINRgI RIT I
f21FEAT I O2A yI dzZl OFRTAS fdzo f A WAl ORNILIZIVZ Ol At &
LR OITNi1268532 LINY Gl @

Wszystkie generatory typowych konstrukcji rozbudowano oY20f A621 6
wprowadzenia/wygenerowaniparametrycznego podrysu konstrukcji.

2 LUINR S RT 2y 2 20 4&0dAt odrzdddRpidekts (funkdje:! 1212BY 2 dz ,y | 1 6t
Ukryj/t 2 10F ® 2 NI 1 R 2 R UKkAZ dlaTzzfidctd@tbo podrysu z poziomu menu
kontekstowego. KNSt | 021 R2G&@OKOI | da26S32 dZA NBgl YAl gal
zpoziomuodrzewa projektd oraz usuwanie zaznaczonego podrysu klawisRefate

52RIFYy2 Y20tA621 0 R2RFEglF YAl 1 2YSyiBchhjpodridg L2 RN
i Generuj na podrysie

2 NI LERNIIFOK 1S aidlaeliAr RflF 206ASRYA aA0 6Soyt il
GLINR gl RI 2y2 12tS2yS &a2Nliz2¢6lyAS 2RLRgASRYyA2 13
prezentowane ekstremum.

520202y2 R2 o6l1T @& LINPINI YEOH5ERaRBUMBAIZIREUBB2BY
Geldz { 2NI¥T OS26yAlA | YSNEB{IZ&1AS GelLidz / o
ldzi2YF GOl yS (62NI SyaS tArade LRGISyO2lrtyAS yl 2o
L2 RailloAS Fdziz2zYlF GOl yAS gelylOl2yeOK S{1TadiNBYs g
Wprowadzeniewe 2 OF &y 21T OAl Ky ONF 2§ Giddzy20t AgAl 2nOS32
automatycznej obwiedni w projektach liczonygtS RG &2 NA A L NJ t Rdzd

2 LN RI2y2 Y20fAg21 06 asStS{02A o6AStdz ghigft Saye o
orazprzyciskk T y I OT F yAl &1 @3a0G1A0K (2YoAyl O2A doedl2é
5f{ 1 LINBSKRDdmEPNY I T | WenikiR® Saznaczeniu obwiedni, przy grupach
0dzRdz2N 0@ OK RIYyS S1aidiNBYdzy R20202YyR Rl ONQE @ §Fy i
eurokodowych

1.12. h LJA & 3J 05 g W prayramiéRBMA3Iv4.0

Wprowadzonol | f {1 dzf F G2NJ &Ll 00T @yyAll LISOI YAl R2 R
9dzNRASt 6Si

2 NP gl RT 2y2 NILERNIL T gl yl Ol SYdzNe ASLB OOT eyyAll
2 IINPoIRI 2y2 Fdzy102S &1 01 AOKTI SHsFye@&ilblABERDK
2 IINPol RI 2y2 TFdzy{ Oat aieoiAsS3az2 s0nNOityAl gAR2O0I
2 LINP gl RI 2y2 TFdzyi Oet aTem)\Saz gONOT FYyAL & NI21T
2 LINR S RI 2y2 FdzylOat aleo|lAS32 dzadzl yAl A dzaidl é
Zmienio® &1L &as06 o6l gASGELYAlL A allft26lyAl dzl OF Rs g
2 LINPgolRI2y2 Y20tA06210 gsel2yeslyal NI LI2NIisg R

3f 20k fyeyY RflF 3ANHzZ) 200ANOSZI R2g2fySe adzye (eo
YIEf1dzZE F2N 8L 00T &Yl 6 66 SROEDT BYR2NY I O02A dz d
projektowaniag SROAAR | 2 R5 6 2 LINIACcRsS BtgeBSKORSaRIIEd S 1
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2 LINR S RI2y2 o0ft21FRt Y20tA621 OA YIRFSFYALF {GF 1A
200ANOSZIS1I SYSY Y sNRUEENKA A GAR2( 56

Wprowadzono inne oznaczenigt | OUs ¢ ¢ LISOYA LINJ S3dzo268 0K ¢ L
OT SN2y S32 21 NY3Adz T dzNBFYAlI YA gal ead|iAOK LINY Gs
2 NP gl RT 2y2 Y20ftA 62106 23INIYAOTI SYyAl NRBT YALFNF S N
w raportach.

2 UINBgFRI2y2 Y20ftA62106 R2REGFYALF 12YSydFINie R2 |
LINY 562 LRRLBENE 200AND0SZ AlLD
Rozbudowandunkcf 2 6 N2 Gidz T I Tyl Ol 2ySea Ol t1T OA dzl OF Rdz 2 Y2

dzl OF RT A S o

w21 0dzR26 y2 apgGgg@Bly adisNBJ €

2 UINRPgFRI2y2 200ANOSYAS yIOANIASY 6aLINYOSYyASO®
w21 0dzR2g y2 R2YelZgy RSHFALA CCERR 13ANHZL dedpdkoGoivyaid S Z R |
2 LINR gl RT 2y2 LINJedOaral OSYyidiNBgIl yAl dzl OF Rdzd

t27T 1 ReylFYAOT yn ydzySNI 02n {R2dbeyNEe ORYPY D dy2dt X
dzA G F 6 ASYy Al adGloSa2 ydzyrSNI O2A dz e (i |akdigkdnjetznieRf | LIN.
OAn3aovn A (12ftSaynooe

28Ry 2f A02y2 all2aso 20a0dzaAA A12y LkR2a2lgAl anode oK
oraz ikon komentarzy i oHgid SZ L2 gA St 2y OKR2ZMNIRLISRBYE G HzOK |
klawiszu myszki.

W projektachedzNR2 1 2 R2 6@ OK GLINR g RI 2y 2 Y2 ot AGNRE | ROKA Y
g Ll2al Ol S3I3styelOK gtl OFOK Y2RSt dzo

2@ 12yly2 Y2RdzO {(2YdzyAllO2ir 1 JILOEZAEINGBEON R2 &
dzg 1 I3t t RyAl2n0e TIFLI YAt desgtryAS 2aGFdyA2 dzaGl A2
2 NPl RI2y2 Y20fA6210 &1NbO2yS32 LINBISyiz26l yA
w programieR3D3Rama 3D/2Doraz tworzenia bardziej lub mniej @azR 2 g y @ OK NI LJ2 NI 5
Y2NB{ Gl RT Al OFYyAL SielASG 3At2o0ltyeOK S1a0NBY
iLINI SYASal 01 Szo

EuroDrewno¢ { 2 NB{ G f A OT Syt Rida LBOONIeyYWIAGAT O RNBgsY
zgodnie

I LJ2 LINJ 61 PNBRIA9IH-2:AONOM2:201407E

Nowe gatunki stali profilowej do wymiarowania staliS R WPdz3v modulelnterStal opisane

% S R @atm hutniczychPN-ENG 100252:2007 orazPNEN-100255:2007.

K2ZNBliGF a8yOKNRBYATIFO2A 12YdzyAllisé Rewa®y®dl NnoOeé OK
zwynikiem sprawdzeniav module9 dzNB ASf 6 S

Y2NB{lGF gl gASGELI YAl A
w dolnym pasku stanu.

52 RI YA SDXEIONR| TsAgt A 206 dzRs 6 35 NJOACO 1 28NI KB Z+AHGPKSO A+EHRARZ2 (145
dzak®dwnika.

' T dzZLJISOYASYAS T34 OKLISPEN Fdee OK6 S 9bx {YO
Y2NB{lGF 60f21FR& Y2ReFAFIO2A 12y idNUHZ 26 OMINOByAP
trapezoweA Y I OAT yAEs©OAdz {1t F A&l |

Y2NB{lGF 61 N¥zy{dz 6812y ¥RE SotVRASEAz RBETE LWE 6 OF
2SRyl F1dGeégyl 3ANHzZI TF6ASNI2nNOF 2060ANOSYAl @

Ol oe F1lddtyArABANEGSE | Of
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1.13. h NI YAOI SYAl LIOFailAsSe gSNASA LIN

t OFatl gSNE2I LINE AN Ydz WHS5H wlk Yl H5 3ASYSNIfy
w dokumentacji przestrzennej wersjidrA NI Ydz wo50 wl Yl 05X 2SRyl 1S ¢
2NI T TF020SyAl LINRP2S1G26S LINBRAzOSydl TF6ASNI yI a

f haNIyAOl 2y2 SLINR6I RI I yaASs SReéO2t A LINBIT Syl
St SySyilisé Y2RStdz GE|{ARRLEZNREY 20DLBaESYAIl OB LIk
LIOF a1 AOKSE LINBT Sy id2gl yieDKdzidlfl§ @y Aé vIIOIKE 1201 BR Ly
YENIt RT A AOK TFERFESFYALF A Y2Re@FAL1IlI O2A0®

O 'yFEt23A0TyAS 23INI VA GladySx (R2S LISHiR2TR®T alingepSE/ G I O

f haNI yAOl 2y2 Y20tA621 OA GLINRPSIRTIFYAl 200ANDSZ
105 NEOK RIAFOIYAS T2 6A8SN)F &aiAt ¢ LIOFal Ol et yas

1 %NBiedyz2sly2 I 3ISYSNIG2Nbs ¢ (2yaidNHz1 O2A LINI Sal
a i NHzl G dzNT f y S&e 1@ Rt 102 REH OK246S + LT 2aiGlt OS
Y20t A621 OA TFRIEGLFYAI Gef{2 yLOlFalAoK 1 2yaidNdz (

1 “NBT edyz2¢ly2 1T Y20ftA621 OA TFRIFEGFYAlL 2060ANdSZ

1 “wNBT edayz2ély2 1 Y20ftAg21 OA 4 LINRIRISRIOKY AN LUING NSBX
zLX Als59 5-Co

1 “NBTedyz2ély2 1S 6allsOLINIOe 1T &deadsSySy IINY! 5

programu ArCADiw! a! oGefl12 ¢ 6SNE2A H503 gOletesl y)
dachowej w programie ArCADBia! a ! A 6eadvlyAledOKeyAqtsnwOIl B ¢
Y2 RdzOs 6 Y-YhNY hBAb¢ A9[.9fhet A9[ NDEBA| ®
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t 2RNY OT yA1 R2 LINR3INI Ydz
Opis programu R3BRama 3D
2.1. O programie

ArCADiaRAMALINRE AN} Y R2 lyltftAl e adlraediySe A G@YAlINBGI
LINY 6268 0K ¢6SROdzA EuoDRW EsoBtal, EWoSRIJBUBDP, 9 dZNP ASf 6 S i

EuroStopd A Yy 2 NXY IntbrDredvivod ReeBStab & t 217 61 €+ GSd yI  g& YAl
9dzNR 1 2Rdz LI2RailIé2680K ¢6t1 056 A T 11206A8SZ2 12yal
9 dzNR o nNmdstgy N 1 I S lefo mehyBrigmymyzakresdth | obzywstym i tym mniej

Tylryey o0O0At3AYLFI YAY2I NRReéX {G(GS2NAF LL NitRdz AY

i201 @86AT OAS 9dzNR12Re0 2Sai aleéo12106 Gs2NI SyAl Y3
yI NIt RiTAlc yISNERO&Y 2 RSt 26 YAl GF1AS 2F1Y Lidzylde LIN
dzo @ OAS 3ASYSNIG2NF g 12yailNvzl O2A 2NI1T 01T edesl yas
t NEANFY T FSASNI NbogyASO 6ASES LINT &Sl 2var2 gUINE (0208 el

(ukrywanie, grupowanie, widokowanie itp.).

ProgramR3D3Rama 3Da 0dzd & R2 LINJI SLINP g RT FyAl 20f A0T SZ ail

dz]l OF Rs ¢ LINY i2680K®d 51 At 1A ¢&32RySYdz A LINJ S2NJ éa
wykorzystywd Ykd® dOINR 2SS 1 G266l yAdzZ €S A R2 OSftsg SRdzl I C
Wprowadzanie danych w programie jest intuicym8 S2 YS G NA t  dz] OF Rdz Y208yl 1 RS

g20NOTYyAS YeallAoe 52aitLlyS an 3ISYySNIG2NE LRRaill
bibliotekad G I f 268 OK LINI S{NR2s5g 6t 024 yeOK A TAYY23IAtLi
bl NBEa26FyAS R21T 0 al12YLX A 2 saloilifeant i pizéhtadfaddaniicR 1 6 S 3
2Ro0egl 2n aAiat ¢ Ol FaAS NISOIlesAralieNT Y RdzY2 ¥ASRHL 8@
GLINE G RT IFYyAS LIOF&E1AOK d7l OFRs ¢ LINY (888 O0KI OFRSES A
przestrzennych,jak Rdzd @ OK &G NXz]l 6 dz2NJ o5 T+ 6ASNI2nO0eOK aSilA
fAOT SYyAS GF 1 AOK dzl Olnpsramy wilgkandygalyjoed 2 widloddwawe, 2 | |
INFG26yA0S LIWOFal1AS A LINTSadNI SyySsz 6AS0S NI G268
itp.

28yA1lA LNBISyiaz2slyS an yI S{NIyAS 6 LkRadl Or 3ANI
graficznegodri 6AR21 05 dzl OF Rdz Y23yl L& ¢YASBY ILINd B2l $
32 1 R2g2tySe LRT&ad2A ¢ NI dzOAS LINepadGz2iniyey A LIS

LatyAraSasS Y20ftAg2T1 oinnySh]LANBANG dYs BRI @ BK AR26 RYFA {56 R
F10SLII261 yS3a2 IMEGCAINIwA ti R TRTGdP 52RF0G1262 Y20y |
dz] O Rdzod

22. /| SOKé A Y20ftAg21 OA LINRIANI Ydz

T hot AOT SyAl &adliediyS LWFal]AO0OK A LINJ SaidNi SyyeoOK
LINY GF yI ROdzA21 OA @

f a2d0tA621 06 ¢ LISOYA IANITRAOGIORST RIIyIeRIKs [2ySARIe YA SY VR
T Y20tA621 OAN LINI SONOT FyAlF &At YAtRI & LIOFal Of &

1 281 6ASGtlIYAS 6AR21dz (S1ad0dzNRgl yS3I2 dzl OFRdz T ylI
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az2zd0tAg210 LISoy S32 TFLA&GESl yAstg AA(2ROI08 ¥ HIKy Ad L
iLINT S&id NI Sy ybXbdtaz pr&ca na pizeitizenmym podrysie z ph(F

Funkcja wczytywania podrysu z pliRXH praca na podrysie.

Cdzy1 02l TFYAlFLYye LINY(Gs5¢ dzl OF Rdz yI LR2RNRa&a®

t NI OF T ¢ASt2YlF LR2RNEBEAFIYA A aRNISg2 LR2RNRBaAsgéOD
Eksport modelu budynku systemduCADiaBIM do programuArCADiaRAMA.

az2d0fAp21 06 60T edtesl yAaAl LRGANBGaz autoRadtyCrkas generhcja a & &4 G S

12yaidNdz O2A LR0OFOA RIOK2geOKD

a2d0fAp21060 LINBOeleaySaz2 2{1NBTflyAl sdlBGIONIARY ¢
1FNIST2FrZal1AY A o06AS3Adzy26eYd

az2d0tAg21 0 60NOT SyAl LBRUIIBAKSIRI N & DRJaldpdraijii 2] o0aNBK2
graficznych.

az2dof ABNITSONOT F YA YA SRI é&zi $I8 NBREHIBY AR SDOE YO
t26At 1Al FyAS A LINJ Sadzs lobfakaBie waizdsie Razy@istyinl 2S5S32 R?2
az2zd0ftAg21 0 NR&aA26l YAl dzZl OFRs g LINY 1268 0K LRfAfAYA
Bl glyazelye (GNBo TfSRISYAlF LINJ@& gLINRgIRIFYAdz
blENIt RTAF &1 2NBgI yde \y2NIleLaf dadga ipies ORNl/ekCBAln/ A Sanodea
Lldzy {56 T NRPR]126eO0OK LINYlds6> LINRPAG2LI RUOBOKXI Lidzy |
LINY Bis dddzy { G5 6 LINI & @2 oL3dyyAll( s B0 O ARBOMR/Midemenia®ic  a Al
Tt SRISyAl

az2d0ftAg21 OA R2RI g y A tryb®fOBoBly G 88 RWwS gy 21 e LIOI al Ol &
lub w dowolnym ustawieniyprzestrzennym.

a2d0fAp2106 60NOT SYyAl LRRIfNRdz W5 LINI ST NR2dz & LINZ
GNBOAS GLINRBGIFRIFYAlFI StSYSylsgo

a2d0fAp210 o0t2126FYyAl SYAYyda ENd FIYL ¢zSIRe LS Ry R
DNHzL}2 6S Y20t A 621 OA Y2ReFTA|lI O2A 6t1 0565 LI2RLBs NE
a2d0fAp21 0 SReO2A St IovBwapmjektddz] OF Rdz T LRT A2Ydz
Wzorowane na aplikacjacit NI t RT Al /! 5 R2 SRe& QakiejaldKapidvaed RT 2 y & C
wielokrotng] 2 LIA2 6+ YAS 6 {1 ASNHzy{dz T I RFyS3a2 6S102NF oI
fdzo 6ST 00X 2R&A&dzIyASY LINJ S&dzl yASs g@ROdIyASE
fdzaiNJ I ySsS geNbsyesglyArAS t1 Osogxzmé@2¥TltyAS A LINT @
az2d0ftAg210 1SalGesyAlyAl R2g2fye@OK 3INHzZI LINY (is5 6
az2d0tAg21 06 IANHzZLR G YAl LINYGsg A OFGsgSe asStSi0O2A

a2d0ftAg210 asStS102A LINYidss6 6S saililySe LOFal ol
5t TFETylIOl 2ye OK L2 RYPaiupzaznatmesLINT (i 6 s NIF daye]] Db | a6
St SySyiGeée Y2RStdz 6LINY G& A LRRNRB&aeov LRITI StSYSyi
a2d0f Ap21 0 LRI MO LI OIK 261k yAIStYT @5 OANdSZD

az2d0ftAg21 0 aO0OFftlIyAl LINYids¢ 648l 0t AYyA2680K 1T 110

a2d0fAp210 p[2d3%avekOirxll OA fdzo OF 021 OA dzl OF Rdz YA
i w ramach jednego projektu.
az2z0tAg2106 dzaldl gAl yAL

> 20NI OFyAl A TYAlLye 1 ASNXYz
Cdzy1 02l LRYAlINYz 2Rf S3021 [
i

OA 6 LINRP2S{1OAS 2NI n
ManagerLIN2E FAE A LINY ds¢6 1S RSTAYA261L YN o0A0EA2GS81DN
2NI 1T Y20ftA 621 OAN NBIT Al SNIFyAl o0A0ftA2GS1A 2 60}
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az2d0ftAg21 06 G62NI SyAl LINI ST NR235 6 LINY (SsIaNR 25 6R2 6
pojedynczych, kopiowanie, obracanie, przesuwangealanieOl t T OA &1 Ol R2g@& OK

o202y S3az2ao

a2d0fAp210 |dziz2Yl G& Ol yS ZeentraingcNI2¢ ydr] yOu IR d2 & A2 13 U syeSy3e2
az2dfAg21 0 Ol eteslyAl IDPXNVSOINRA LINI SYNRB2dz LINY
ldzi2YlF G0l yS 26t A0T+YyAS galeaidi|iA0OK Y2d0tAge@OK O
A JUs et ONOT yAS T sl yl Ol FyASY NRTSyAl LINJ ¢
a2d0fAp210 RSTAYA26FYAL A 20fA0T YAl LINXYidse 2 1
t 2RT AL O LINE EBNIR2 2yVAf SRy SLANTYTIS 2 Y S G NA & jakbIudkga 1+ d Reé
globalnailokain® T A I OF 2N 0Ol PRRN 2S LINLIRY & dzy't] OB Y A

22l yFOTFYyAS Y2YSyilsg ailiediyedOK R2g2fyeOK Ol
3 U5 g yeenahnych

BibliotekiLINS RSTFAYA 26 y@OK LI NIFYSUNF 6 YIFIGSNRIF U248 OK
fAGS A 1fS8S22yST [fdzYAyAdzyz o6Sidz2ye 2NI1T Y20ftAg?2
az2zd0ftAg21 06 (G62NI SYyAl dzZl OFRs5 g KeoNBR2geOK 1S ¢1 3
hoOANOSYARYSAEAVRBYSY@WAMNA]dzLIA2YSE 200ANdOSYAl OA
LINY GF 3 NBOYNOIOADMEXBISHMIA B@NI&A | dzZLIA 2y S 6t 1 026S3 24
LJ32 R LJs NJ

a2d0fAp2106 TFRFEGglFYALF 20 0RR S OsWRYY2NAidENGY BIBK G K ® O
hoOANOSYAl TFRIFgEFYS 6 3NHzZI OK 200ANGBIE) adl Ue
zY20tA621T OAN 21NBT YAl 6aLl00T eyyAlss 200AN0S)
az2zd0tAg210 dzA G F g A Ll yAL Ll2&al O S3AsfyeOK 3IANMzI 26
6YyASdzgl 3t t Ry A yBazwidddzi@lub riewilozznét O1 S Z 0

a2d0fAg21 0 INHaRG6S2 SReO2A 200ANOSZ LINY G268 OK A

a2d0fAp2106 T FRFEglLYyAlr A SReO2A 200AN0SZ LIRsASN
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LRSydGeTAl1l 02l 200AN0SZ LRoAStE2yeOK 1T Y20fAg210
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DSYSNI G2NEB LI N} YSGNBOT yS (1 2yaidNyz1 0O2AyY LINJ SaidNd
A 1202680K0S INIG26yA0O LIOIF&a1A0OKE RNBGYAlIyeOK 6
geodezyjnych.

DSY SNI 2 NJ { Nb1255] NG 65206NebA K dzBNED £ y @ OK

a2d0fA6210 RSTAYA246I YAl LINYGs¢ Geldz OAt3Iy2 A 6

TF6ASNI2n0e OK OAt Ayl Rf I Ll2 &l O S3asfyeOK 3INHz
orazS1aidiNBYsg L. 12Y0Ayl 02l OK
a2d0f Ap21 0 RSTANWMAS2 dONFAlls 66 ydz] OFARF21T NBRT AS 02SRy2

I Nroy2tS3tS LINI S&dzyAtGn 28AN0 LINY G @

a2d0f A2l 0 asStSioecha INMzZL) LINY ds¢> StSYSylsg gé
zpoziomuodrzewa projektd.

az2zdotAg210 FACOGNR G YA (&LB®HSt SO Pls142 alE 9% & o2
parametrach filtrowania.

az2zd0ftAg21 0 201 eal Ol FyAl A 6SNRBFTFALFIO2A dzig2NI 2y S

28 yA1lA Rfl 1LJ2al Ol SasfyeOK 3IANHzZI 200ANd0SZI R2g2
kombinacji oraz obwiednia wyliczanatamnatycznie przez program.
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az2zd0ftAg210 gelz2yeslyrAl 20fA01TSZ adrieodol yedOK SR

a2d0ftAB210 dzo1 3t t Ry Al y Adla wikldkbaSyydaSjhyehd wieldniwbvyéhK & U 2 6
ram stalowychs S R Gatzaly PNEN 19931-1 i PN-90/B-03200przy obliczeniacs S R Tedrall
NJ t Rdzo
a2d0ftAg21 0 {ASINGNABGI2ADA NBI 1 024 LRRLR2NRSEOKOD
I al

hRNY oy S al Reé RSTAYA @QaomatyAzN&jzhudowy kénibiRdtokyki Gl& ¢ | Z 2
20f A0 S$Z @AYRO@IOI YROK b2NNEM 9dz2NB{2Rs546 tb

231yl Ol IyAS LISoySe 206ASRYA YyIFELINYOSZ y2N¥Ifye
L12 &l O S3Astye@OK 3IANMzL) A adzyé 3ANHzI 200ANdSZI 1 2Y0

a2fOA 62106 6AT dzr t ATFO2A &aOKSYIlildz adGliedlyS3azsz o6dz
23Tyl Ol IYyAS @1 NBadz yILINY 0SZ y2NXIfyeaOKz adeol
LINI ST NR2dz LINY G @

vyl 2R26F YA S yI LINI S{NR2dz LINY G} YARBaO®KAlIgea
zredukowanego.
{T@01A LRRIENR &A0GNHzl GdzNBE 6 H6AR21dz o5 LRI &t}

R2LJzaT OT It yeaOK yIFLINYO3SYAlI OK y2NXIfyedOKod
a2d0fA6210 GAlT dz t AT O2A d@8yAlsd AA0 Syt (NI yeol
ekranie monittNl O Rf I OF 0832 dzl OF Rdz A LI22SRey Ol $32 LINY
az2dfAg2l 0 ichdadniv@ WSBAs 6 AA0T yIFLINYO3SZ A RST2NY
Cdzy1 02l gl gASGELrYAL A ge3aFallyAl 6l NI21 OA aa
wykresach globalnych, na ekranie graficznym,@la NIi 21 OA S{1a0NBYIFfyeOK 2\
Lldzy { 56 dzoedGl28wnkil!l yI TF{10FROS

Funkcja tworzeniaraportRTH  gA R2 1 dz S{ NI ydz INF FAOT yS3a2 dz]l Ol Rd
YELNY 9SZ A LINI SYASAT O1SZ ftdzo seyAlIWyhki g& YAL I
i Wymiarowanie
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a2d0fAp210 dZANBGIYALF O t1 OA &0GNXzZ] (dzNBE LINB2S Gdz
OF 021 OA fdzo FNI3AYSyildz 12yaidNHn O2A

2 AT dzl £t AT I 02l cabimajdw dzalie rieecaayitym R dz

¢o2NI SYyAS 6AStdz N6 BPOORKRKNIRIFNLAEGIF BBABREOI yS A
az2d0ftAg21 0 R2g2ftyS3a2 dzAdGl gAl yAl T 1 NB&dz NI LI2 NI dz
gAt T OF F2NXYIF NILRNIsgd

{TSNRB1AS Y20tA62] OA Y2Re@TA]!Il Ocdkaz dposdb8 Neaea@i a dzX dza
danychA geyAl1 506

52aiG2a26lyAS 206t A01 Sz aidlGedlyeadOK R2 LRGN So6 o
A 0StoSi26e 0K

a2d0ftA621 06 (62N SYyAl 3ANHzZI LRRLIB NI A G6&@8YALINRBSLIYAL
56dz2a 0 NRY Yl 6&Ll OLINI O IhterS&R IRted0réwyich EurotayBuloMdiz2 N O & Y A
BUILTUP, 9 dzNP A SEumStdpa EuroDrewno I Sgyt G NJ yeyY  OLAXNERIAI NYCE W
oraz2 SRy 2 & (. NP2 y yOdzylR | YY2SR/dat®S YprEgrahizkbristBilkoy’ A S

91aLB2NI g¢aleadilAoOK (elLkl g ailsL) Fhy RBYSHi2wva2ROKO
obliczeniowegdEuroStopaR 2 Y2 RdzOdz ACADaYXi 2 w SE2b ¢ A9[ . 9¢h2
91aLl2NI a0dzl ¢ 0StoSiz2eeOK oNIT 1T oedzNPAZYeFOIl
R2 Y2 RdzOdz ABOADIZ A Olty SA\DF. . 9¢ h2 |

28T yIFOTFyAS 210BAISRRYYAO KIzILINIGE g6 YA N2 6 yAdz AYyRe g/

a2d0fAp210 Ldzi2zYlFIGeOl yS3az2 se@YAIFINRBgSEFYAL 106A2NDOI
LR2RallIoAS Gellsg GeYAINRBGFIYAF LINJeLAA&lIyeOK R?2
wymiarowych.
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31. 2 @Yl 3l YAl iPogdménez 6 S

12YLMzi SNI T 2SRyey [ yI &aidt Wdzeuws) wiodows8a Witddwss ¢ 2 LIS

10,

1 2 GB wolnej przestrzeni na dysku,

f mnpmH a. LI YAt OA 2LINFOeéaysSa olltSOFryS w D. fd
At 2T OAN §tA8VN$wBHIs 6t 1 U560 3

9 zalecany procesor 2 GHz lub szybszy,

T YAYAYLFEYE NRTRIASEtOT 216 SINIydz Y2YAG2NMhymmanun E
ITHESOFYl 2F1 ylegedalloo

f  MS Word (od wersji 2003),6 ST LJUDBNG y@ask& Wdord Viewerlub LINT $3 €t DRI NJ I NJ L

ArCADIaTEXT

E ]

3.2. Instalowanie

{GFYRFNR2g2 Ayadalftlroal LINRBINI Ydz dzNHzOKIF YAl ait |
WLINJ & LIt R dzory R&Autgstaryyd f So & al Y2RT ASt yAS dz2NHzOK2YA G
AyyS3a2 y2TyAll o bl fSdeé 253 2\Nd Ylddzid $ Nk INTi 20 Sly Iy & 1R,
dzNHzO K 2 Satdp.eXait (A0 | £ 2 3dz 60T OA g & YWRrkypadkR i3 S22 v RINE A NI
f dzo aSihdzlddz L2OoNFyS3I2 1 aASOA yIfSoe dz2NHzOK2YA O 2F
yItSdoe LRaGtLIR2sro 1 3I2RYAS 1T ARy aWNNBLID &N ¥dA LWeliéA &
6 YSydz aGINI26S yI { BDRGLIDEDOWD ed HAY ENBBNIYKASS |
1T32RYAS 1T LRtSOSYAlIYA gelgASGElye@YA LINI ST LINEINI

3.3. Uruchamianie

t NEANI Y Y20yl dzNUzZOK2YAGZ (fAllFa2nNO RpalpgieNRGYAS Yy

3.4. Sruktura programu ArCADicRAMA

W pazycji menuWersjadzd @ 11 26y Al Y20S dzadGl 6Ad 2SRyn 1T  GNJI ¢
ArCADiaRAMA

 R3D3Rama 3D
 R2D3Rama 3D
I R2D2Rama 2D

52Y@T £ yAS LINBINIY dz2NHzOKI YAILR&BARt (s NgE2RRaAGT SIEI 6 8
jego uruchomieniwzd @ G 1 26y A1 6 R2RI (Wekja¥xd ¥ SyNd I MNGeers aAt
zZRos5 OK LRT 240l 080K gedoSe 2LMAalyeOK gSNBR2AD® 2 LIN]
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LIN} 08 yIR Y2RStSYx | {bdzrftye Y2RSt 1 2adIngwkjS 1T I LA
wersji na nowym pustym projekcie.

Plik Iquja Edycja Widok Narzedzia Pomog

4 R3D3-Rama 3D a v%{v [“" l

| 4 R2D3-Rama 3D

Fromme

Rys. 1 MenuWersjaggg @ 65 NJ 6 SNE2A LINE IANJI Ydz

{ GNHZl GdzNI LI A1s5¢6 LINR2S ilddz 1T LRRITAIFIOSY yI 6SNm2S
F t F t Woczyt
Wersja orma orma ' czytywane |
foaramu natywny natywny pliku| formaty LJ A
prog plikumodelu| 6 & Y A 1 5 4 modelu
R3D3Rama 3D | f3d sw3d f3d; f25d; f2d
R2D3Rama 3D | f25d sw25d f25d;f2d
R2D2Rama 2D | f2d sw2d f2d

[ AOSy O2l dzNHzOKE YAl 2nOl LSOy
(4]

RTAFOFYyAS LINEANI Ydz
21 A0K]1 2t 6AS1 2 3Nlcypragrarbuz dyal

80K gSNma2l
ProgramR3D3Rama 3DO Y | 2680 a]d BRENEREBYNSYAdz 2R dzZRR & @ &y e O
12YdzyAll O2t systemMuWEAN Y I Y A

ProgramArCADiaRAMAg &8 & (it LJdz2S ¢ Rés OK yAST It Soyeée Bt 2 RNY 0
i 64-bit. Wersjab4-bitY2 0 S 086 Ayaidlft2sle4bt. (&t 12 ylI adeaidaSyl OK

3.5. Wersja programu R2D&ama 3D

Wersja programiR2D3Rama 3Do uproszczonym interfejsie zadawania danych w trzech wzajemnie
LINRaid2L) RoeOK LIOF al Of & 12ySINGKagbierhtiyiwy Sy dzy B evaigad ¥y S2
t NPINFY GSy LINISTylrOiz2ye 2Said R2 Y2RSt246FyAl LX

galltiT FYyASY yI dzl OF Ré sRompiikoBanianddelu. RERNRB & LIRT A 8 X RIS O L.
z6Soyt NI y& YA Y2 RdzOIhtefStal latérDfewhoNEz® Fad EuvoStr BUILT _UP
EuroDrewno 9 dzN2 A Edras®paéd 2 RYAF YA S 05 2NJI T  LINENRNAOMBOA |1 S

o

Program w tej wersji ograniczony jest w stosunku ldis O Wegsg R3D3Rama 3D2 Y 20f A 621 &
TFTRFESFYAlI 6AR21506 #0BAp2BYATI RRBAFVAIR X SReG261 y
wR2g2tyeyY $AR271dz LINI S& 0 NJ S yayhisttedo edgzinimbdela ddgyva LIS NA& |
aAt ¢ GNJI SOK g1 1F2SYYAS LINPaG2LI) ROeOK NJ dzi OK LINE
z jednoczesnym®d R It DRWok g0 LINR 6 RT | yS32 VY2RStdzd t NI Sonod
2Roég6l aAat LINJ ST R2g2tyS (tAlYyAtOAS 6 2064l NI S
2T yaASzaaled 2LINRBglI RII2n0O fdzo SReéi{idz2zno IS toShvySHynide2 v
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widzimyg LJ2T 2 & i+ g7e QB2 NI didsl ACGKNFidSky 3aDddstasodeyividkiow treech

NI dziit OK &an yASTYASYyyS 11 682n01ASY LINJI Sadzyiat OAl
Nk SYyASDdD 6 11 0RS lowdrfy s kdechNIL#RBsA4 | i e ®F 08 SI NIy VY2
WLINF g68Y 3dJs Nye&Y NR3Idz | {RRB3RaMA BRAzYNIOdzih GadikaytywarfeNE 2 |-
LIOF &1 AS32 fdzo LINJ S&aiNDGFASHT2 dzl OF Rdz LINY Gis 6 T LX A

e () | 20 e, 2 3
B/ o @@O@EHE - 2x «r -9 EDESE I X EF &2

[ pada prawa [

va

L.

Powickszenie —
Filtr wyboru numertw (2 pretow | wezlow B2

Rys.2 R2D3Rama3g& 3If DR Ay (i SNF S24dz

3.6. R3D3Rama 30 Pracana trzech rutniach

W programieR3D3Rama 3DV menuWidokl y I 2 Rdz2nN &At 21LJ02S dzvy20f AgAl 2
Yyl 2SRySe NidziyA yl LN Ot yI GNI SOK WildR2DOT y& OK N

Plik Wersja Edycja - MNarzedzia Pomoc
d D Zapisz widok
B e :

=] Zablokuj widok

=+ o Projekt
-y Profile & Z przodu
+-[E Grupy pretow | (1 Z gory
i+~ Grupy podpér Trng
[T Grupy obciaze 1 Zlewej -
-2 Podrysy Hz prawej

M Z iy

& Z dotu

1 Jedna rzutnia

! Ukryj zaznaczone prety

] Pokazu yte

Rys.3 R3D3Rama3g & o5 NJ G NEOdz Ayl SNFA@&Edz 0 WSRY | N
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t NI SOonNnOT FyAS liesySe NIdziyx 2Roéél &aiat LINJI ST R
NI dziy Al TYASYALF 12t2N) G0F yI 2FTyAasSecaieod t NFOIF 6
jak w przypadku ustawienia dotychczasowe@gdNE 6dz I 2SRynND Ni dziyAno 2 |-
LINI O2 gdodolnyén widoku 3DI R2¢2f yAS &1 NY O2yey 3Jf26lfyey
iR262tyAS dalGlsgA2yNn LISNALIS]GesNnd t2 geal Oadz T ]

FlGesyl NI dzi y i dzi 2dva @een ly A 8§At6 2RLIZ2SASRYAYS seel
zzachowaniem ustawionej perspektywy G {A &Ll aso o6& 206S2Y24l OF 2

W przypadku zaznaczenia znacznikd OK2 gl 2 dza il 6ASY Al o6ARDie 6 LINI &
LAl ahighdjeyS2 T GNI SOK NI dziyA yI Ayyn yiAsS o6tRIAS
dza Gl 6ASZ L2 TYAFLYAS NidziyA A 6 NIYIOK &aSaz2i otR
2N gFRIIF2nNn0O fdzo SReéeiGdz2nO WredySy (B YNR R&RItingd 60 BSER
wlLi2T 2aGF 08 OiK INE dzli ¥ & b © 8 NR WiSlokuh 33D N& ZyS@S ol | ® RS2 OKg A
LR 6AtRAS RIOYIINT SOK NI dziyA yI OFvé SINIY Y2YyAG2NI ¢
rzutni).

2% ArCADIs-RAMA 20 Licencs dla WEWNETRZNA, NEKOMERCYINA LICENCIA - INTERSOFT (001): Hala - shugy mwenne - wielogaeziowe (254

Bl Wesja Edya Widok Namedzia Pome % vl ox | | Tat ) = ~ /=] [m)[s

b W- |- @@OFEH " 5k «rli-v EDEE IXEI D22

€ o | P
Y pezi o pawe

va

RN

,T -

L L
X y
oira -

¥

b

e sl i () eyt ) i I Sals ——— G OF:1-1 1.1
» IS TRODT JELbit JPN-EN FOpentl Y

200N pretow-C; wezkow-0; obcazen-0

Rys. 4 R3D3Rama 3D w trybi&rzy rzutnie

37. 281 g ASUOMARSESIz LINY & 2 ¢ S 3 2ekranfd 30z
graficznym

W programieArCADiaRAMAY 2 0 faASaSH 681 6 ASGt I yAS Y2RSta2 o)W 12685
g1 6ASGf AOKIENY2 6Y82 RIS {0 jéit wskazad Witgp@nej pracy nad projektémy/ y 1D

21J02N 2Sa8y AR TYERARSSIt dz aA L G126S32 1 yryASaiazyn AR
modelu wraz z ich przekrojamiVidok 3DSf SYSy s 4 LINY (268 0K yI 3JOsgye
NEBFEfAT26Fye Y208 o686 LINJe& Tlalzazeélyridz LISOyS3az
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LINI STNROT 240321 OAd %BYAL Yyt &lLlRaz206dz &l gASGTt L
LASNpal S2 NeigrettySe Al2ye dzyasaiolizysSe ylI
[@% J[a% -| [=a][d(~ =] EEA -
g. T"[ekslumwang,rfpﬁezmaystnyklyty widok przekrojéw prgi&wi
)
Rys.5 L12Yyl TYAlLye& &Ll2az20dz 61 gASOl YAl

Mamy tu do dyspozyciji trzy kolejmpcje:

aldNRP gl ye 6AR21 LINI S{NRB2sg LINY (596
STNepOT eate 6AR21 LINI SINR2sg LINY (356
INEGE 6AR21 LINI SINRB2s5g LINY (5356

2 AR21 Y2RSfdz 6 LIASNBal e@OK Rgs OK (GNrRol OK ge3fn

s g IV VI (VL1 (g SO

i

R
i e, M

+ 3

e s i

D n—
—
pww——— b
A A
X7 = 3
‘v A . %
+' -
i
S
i
[ —
NS
—
;7
T
T
] —

" T = Bhys + 1074 s p [
) . —¥ Y 1 T
. i ‘; E i ; ]
Rys.6 2AR21 G(GS1addNRglye LINI SINR2s 6
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Rys.7 2 AR21 LINJ ST N2 QINd&E& LINI ST NR2s 4

WE]l G6ARH® BRBER2 G1RDK GNEBEOIFIOK gAR201Tye 2Sad0 NbgyAS
dzY2d0AgAl 2ande 2S32 LISoyn SReoda2td 5 S
charakterystyczne modie typowe dla modelu siatkowego.

5NYzIN AOewni & el gASHtryASY LINRP2S{ilidz 2Said Y2ofA
modelu siatkowego (wraz z nim ukrywany jestl | Widdk renderowany) I G F 1 0 S  dz] NE C
ubLIR2 { FT YAl galead|iAOK LR2RNERasg dzYA Sai0iiz2ly eLdKy 2601
Ros50OK TylFrOTyAlsyg dwAS8bOY2¢asRNKe Y| NRHGEz| 82 NI y dzd

B = de=ur Mz BEE (=@ «::::hlillil

| Wiacz/Wylacz wyswietlanie pretélwl |Wia:1"WyIa:z wyswietlanie podr],rsélwl

Rys.8 Cdzy102S a0ebyABIARdza OB ONOT YAl 6AR201 y2I

L2 RNE &5 4
t NEIANIY LRAaAAIFIRI 2BRUPZEFDI (YNDA2A@SIA20 LR oAt 1allyAl A
rSEEAT26FynD T+ LRY20ND NRf1A YeallA fdzo 2RLIRZ6ASR

graficznym (pierwszy suwak od lewej).

3.8. Eksportiw@ 1 gASGEFYAS Y2RSftdz T -I NJ!5
Rama 3D

al2nd LINR2S81( odzRey | &M udbdaynhieAf@Diasy A0Sy 22 @ @AM 2 o
w Widoku konstrukcyjnymW tym celu w men$ystemprogramuArCADiag & 6 A S NI Wedokg LJO 2 t
konstrukcyjnego
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bl

ArCADiado programuArCADiaRAMAS | yS GS Y20yl LR RIASEAD YyI RgA

L5
[Widok| Wstaw  Wstaw Menadzer
3D rzut przekraj« || szablonow

| Widok 3D

(B Widok konstrukoyjny

Rys. 9 Wyw2 &hie Widoku konstrukcyjnego w systemie ArCADia

41dziS1 RIAIFIOFYAlI LRgeovoal SeepdzyBOan 4aivyeRSK 3z

w

f Dane modeloweg 8 0dzd NOS R2 T 0dzR26F YAl LIRLINI 6yS3I2 Y2RE

ArCADiaRAMA (i {TAS 2F 1Y LRROANIAZIE DBdz]| RINY BDABRZTS S
RFOK2gS2 A LRIT2aidl0S StSYSyide LINITG26Sd 9f SY
20f AOT SyAaz2gey 2112 StSYSyide LINYG26S 2 60T O
Nk gyASd AOK LRRaillg2z26e YI (PANNRBl1084Frf Y| RRBS
dzal O1 S3A5V26A0 P

Dane pomochicze&, &N G2 St SYSy (e | t&kig ki ZmHzds@ anbdulamdzR & y | dz
L2 ROANIASE o06St1AxX aovdzZkRrs aOK2Reéx T OAlyeszs aiNe
TS LINI S1+T &gl yS$S an Bwvkgo MIN@ SNl ¥ekkturoadegdh O1 Sy A
lubLINT ST NROT @403S32 LIRR3IfNRdz o5 OB) lzdgywanynS 32 &
i odczytywanymprzez program wraz z modelef3d w tej samej lokalizacji. W modelu
obliczeniowym St SYSyié L2 sASNI OKyA26S 160 @A I15ieSY S bl
LINY 6268 0K 2NIT 2RLIRGASRYAZ2 I Nidzizalyl &Al 4]
2RNY 60yS LR2RNRaéd 2 LINJeLlRldz TOALFYZ &0GNRLEB S
LIOF al Ol éfT yé 1 NBRJ 2 ¢ Stégo ddmbidaati gte 2 y|IESMNENLE] Ore2adySSYa:
R2¢2tyAS TFTyFEOI 06X dzIl NBEgl O A dzadzl 63X Y20Sye
AOK (| 2iWikdENE s6806 2y S ge12Ni eadlryS R2 t21FtATL
obliczeniowego.

A
y

9f SySyae 1S1a40dz2NR 6+ YyS odzReyq &l ¢XNBHM 2980 2191 2] I BIR]
lub nieprzezroczyste przez wybranie odpowiedniego trybu drugiej rozwijalnej ikony umieszczonej na
LI aidz ¢ £Sgey 3IsNyeyY NR3Idz S{ NI ydzd

% || a% - [(=n)[®] @ B (v Hwi ME)
,;. |Teksturowannyrzezrotzystnykryty widok modelu ArCADi h
y
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Rys. 12  Widok przezroczystego modelu z ArCADii



t 2RNY OT yA1 R2 LINR3INI Ydz
Opis programu R3BRama 3D

Rys.13 2 AR21 s6e0onoOi2yS32 Y2RSftdz 1

I NJ ' 5AA 1T NB
A

goNOTl 2yeyYy 6@l 6ASGtrYyASY LR2RNRBA&S.

O

W1 SARL YI LRB2Dal BYA@0ONY & Oz L2, RSE A&NB 282 0SS 6L ¢
LIN} 0 yIFIR Y2RStSY adrasS ait YIo2 Of & drfidima®ej A yASL
YAST ot Rygan N 23/1e@K EIBSRME DI 6y ® Sbudcvano wO prégdam
TrlrglyazelyS yENItRITAF TENIDRIFYAF LRRNRBAFYAOD

3.9. Ekran programu

283t DR 21 Y lrzedsidl@oBAyNet ndRlys. 1.4

43



t 2RNY OT yA1 R2 LINR3INI Ydz
Opis programu R3BRama 3D

Bik Wegs Edyn Widok Norgdia Pomog [#x o o% | 2oz 2] B ==~ (e)E)
B/l - @O0 ~ckx «» -9 EEEE IXEF &2

5 WPl somnicamnone- nyria &8 prac

M| Geomevia | Obelazenia | Wynils | WIE00EE |

I,
S

pr——— o - 3 | L;;QE —

A (51 s wbors umeron © pretow Owetow [ |[¥)[) P m— N L )| Brapor

P e v s 100 0 s o |

Rys.14 DOUsgyS 21y2 LINEINI Ydz

2 30s5pgySe OItT OA 21yl 1yl 2Rdz Qraf@zhdagowphdgvadanialzd & g | y ¢
dzl OF Rdzd t 2 LINdz&HIB 23 Aatlh NRIGEhASNE, hyD: FRARD, Bvghiki AWymiarowanie

T 3ASNI2nN0S StSyYSyie LRY20yAOI S Rt Llail Ol SaAsf y«

R2 NB3Idz I O2A LRoAE| NBIFA N D2k NE | £IR G NI2Syfodlt STs5f ye
LINI @OAa1A R2 20NIXOFYAlF A 06ft2126FyAlF gAR271dz dzl OF R

% t8¢S2 &adGNRye ylI ({NIgtRIA 21yl LINRINIYdz R2ait
A0 NHzZ GdzNY (62NJ 2yS32 fdzo SRed2¢l yS3a2 LINBngns] (dz &
LINYSOASE 1 € S dzodrzewERIZRNIGS St GSy StSYSyid ¢ 3INI FA
i2RONRGYASS a1l FyAS LINYGFES 6t1 OF fdzo LI2RLRNE yI
przyciskiCtripowoduje prz& N O1T Sy A S y I 2 Rvlodezénie Brijekitéd St SIYS & (sl oA Si
an |\ 2 taB2yieprogkti 6 SRUdzZ3 ydzYSNF 02A ¢ Ll al RbsamePdOK
LIN} 6N {NIgtRT 21yl ¢ (GsNBY gl gASitlyS 28ad al
fdzo T 6t 0k 0d alNRdal(yASS o6& (LONIIg2] M H1SWSR yI GS2 {NIgt
A0K2g6FYyAS fdzo NBT GAYyAdwWS d | WAYIA TGRS yBBa i2$a By %S
Ly Ft23A0TyS 2LINI 028 Y20yl gé12yld Yyl LINFgey LIy

44



t 2RNY OT yA1 R2 LINR3INI Ydz
Opis programu R3BRama 3D

& ‘ﬂx hala stalowal - mimosrody
- % Profile
F- 7 [] Shupy HEB400
- 18 [ Wykratowanie R60x40:3
Bk 1L ] Platwie ZC 200 x 88 x 72 % 25
([ Stezenia £30
-1 [ ] Stezenia scian
-l [[] Podwalina 1
-1 [ Podwalina 2
B 1% ] Pas dolny R 120 x 60 x 4
B[ (] Krzyzulce R60 x 4
B 1% [ ] Pas gémy R120 x 80 x 5
- 13 ] Rygle usztywniajace R 100 x 8
B 18 [ Krzyzulee skrajne R 80 x5
(-1 [] Skrajny pas dolny R 140 x80 x 8
B a Wezy
@ Podpory
- B[] Niepogrupowane
1]l Prety
=[] Pasy gérne
B[] Stezenia potaciowe
=[] Platwie
B[] Wieszaki potaciowe
B[] Krzyzulce
B[] Pasy dolne
B[] Stezenia pionowe
B[] Shupy ghéwne
B[] Podwaliny
B[] Stupki
-] Rygle usztywniajace
= Grupy pretéw
B | Niepogrupowane
[]Pasy gérne
B[] Stezenia potaciowe
-] Platwie
B[] Wieszaki potaciowe
B[] Krayzulce
[[] Pasy dolne
[ | Stezenia pionowe
B[] Stupy gtéwne
B[] Podwaliny
B[] Stupki
[] Rygle usztywniajace
£+ Grupy podpér
. B[] Miepogrupowane
=Ll Grupy obcigzen
-] Obc.State (State) - Aktywna, Widoczna
B | Ciezar wasny - Aktywna, Widoczna
["] Wiatr (Zmienne) - Aktywna, Widoczna
B[] é(iany ostonowe (State) - Aktywna, Wideczna
#-[_| Podwieszenia (Zmienne) - Aktywna, Widoczna
-] imeg - lewa potac (Zmienne) - Aktywna, Widoczna
| Snieg - prawa pofaé (Zmienne) - Aktywna, Widoczna
[ Kombinacje uzytkownika
JEz 8 Elementy wymiarowe

{1}
Lol

Rys. 15 oDrzewo projektd

Strukturac RNJ &2¢aS {LiNlké Y20S &A1 OFRFES aAat T ylaidtLdznoeo
LR RLIZNE O66NIFT 1T 2060ANOSYAl YAOI ALINDZIEENHEAENI2I6 OA NDES
200ANOSYAl Liadlicaebdi DEY A 2 ¥ 5 D2 &a, esinentyjwiniargwe,i 5N OT | X

widoki, wmiaryi podrysgp DR& (G353 NI} T 3INHzZI RIyeOK o6yLId T FfSd
gealtLldzS ¢ LINRP2S{OAS:T OF UOF 3 NXzLskrukivze ®prdjekto.& 6 LJ2 Y
Elementysg o RNJI S6AS LINR2S{ (dz] Zdz120 1 RIHyS5a (&3 1 e ] HiLINRyp2 Ri
awlINJ @ LJ R{dz St SYSyilsg ydzYSNRBglyeOKs GIF1A0K 211 L
YIERFYyeOK ydzyYSNsgd 2 LINJ L) R1dz ¢eadtLI2él yAl 3INHzLI
12ftS2y21 OA yiL2 RINVARZY $ &M adt Ly A 3R RYIASBR I 2 ATNKHzLYAIS
YFORI 3INHzAJ RIFIyeOK 2Said NelIgAaa2rtyl A TFgASNT 1113
Y20S TyrtS16 6aledadiAsS RIYyS GLINRgFRI2yS R2 LINE2S

YEALIFI2NO ¢ oiRNI BRASEASBNRASS1LR2ES TylFrOTyAll LINJ S
lubelementu,Y2dSYe o0ST LRT NBRyA2 ¢6easStS1022y26l 06 ylaigtL

45



t 2RNY OT yA1 R2 LINR3INI Ydz
Opis progranu R3DERama 3D

T t22SReyOi & 6t1 SO dzZl OF Rdz tdzo g6&@oNrye 6t1 S0 Lx
podporowych.
237 @aiG1AS 20000% Yy rdl] BGK2R yS2 3INMzLle 200ANdSZ
280Nl YyS NRT gsale@aidirAsS 200ANOSYAl LIR6ASNI OKy.
2aleadia LINY & 6O0OK2RT NOS 6 aloOlR RIFIyS2a 3INHzLX
2aleadia LINY & St6SYPyals0d Sas Y yeNKe S&izLd OK  LIN
t NY G& o6& oyNS I OKdzao 265ARf 0S20 St SYSyilisg s&YAlI NRge@
2380 N)ye Gedl) GLINRgI RI 2yeé OK R 2 LINP2S(Gdz g@
ubNFk sy 2f S308 0K
T t2RNR&e ¢ LRaGIOA 6ASt2LRIA2Y26S2 2RNYoySe 3l

= 4 —a —a _—a -2
w Uy O

t2al O S3astyS &St S1028 vYvYzoyl Sti$] 020 NSt BY @"yeucnz YL
wodrzewi€LJ2 6 2 Rdz2 S | @& @i g NIOK& 2 o AS“[IquiII;OEERDNJSty e @i S i d:
L2 62Rdz2S al I NB 6yASLISOYySo TFHTylFOl SyasS 26Aa81Gdz yI

(=3 -”\ Dach wielopotaciowy - wymiarowanie zbiorcze
*: Profile
B2 8 Wealy
g Podpory
1]l Prety
-] Grupy pretéw
-- Niepogrupowane
B[] Murlaty
[ Kalenice
" Krokwie koszowe
B#-[v] Krokwie narozne
- [ lInne krokwie ztozone
- ] Pozostale krokwie
B[] Wsporniki ckapéw
El-[= Grupy pedpér
[ Niepogrupowane
E-L Il Grupy obcigzen
B[ Cigzar wdasny - Aktywna, Widoczna
=t I:‘ Ob( state (State) - Aktywna, Widoczna
» Charakter: staty
- Wspn}czynnlkl chcigzenia
[#-[v] Obe. £niegiem (Zmienne) - Aktywna, Widoczna
B[] Obc. wiatrem (Zmienne) - Aktywna, Widoczna
El-glf Elementy wymiarowe
B[] Murlaty
[ Kalenice
B * Krokwie koszowe
Bl [w] Krokiew koszowa 1
Krokiew koszowa 2
D Krokiew koszowa naczélkal
B[] Krokiew koszowa naczélka 2
Krokiew koszowa naczélka 3
Krokiew koszowa naczélka 4
[l [w] Krokiew koszowa naczétka 5
Krokiew koszowa naczdtka 6
[#-[v] Krokwie narozne
#-[_|Inne krokwie ztozone

Rys.16 { Sf §102F 3INMzZLI ¢ aRNI $6AS LINRes|

bl IsNI S SINIydz Tyl RBIRILS yANT t YRS yaduni@ingh 8 F enNOa sSa
gel2yeslyedOK ¢ LINPIAINIYASO Liz2ye LIaill VYekdyl LJ2;
LINJ @0rAa] 1-SyB8RIZDDBE aAABko LINIbEGE YR 23 sSNYSEI WI N®IA dz y$
pasek 8 I ydz LINI S{ I T dz2nde A yplgadd 02S LI2ROT A RIALFOI YA

Li12ye Tyl 2Rdz2NIDSNIASRY | ¥4 ¢l 6 Ré X

46



t 2RNY OT yA1 R2 LINR3INI Ydz
Opis programu R3BRama 3D

H Zapis projektu na dysk

06 LINYG alGegye

N
Q)¢
[e=N

GF ¢ LINY G LINJ S3dzoo2¢e

N
Q)¢
[e=N

./\"Zéﬁl-é LINY & aildesys$s

D/\’D Wstaw prety przegubowe

* 230 ¢ saywhed e

o 230lg gtil v LINI S3dzo26S

a— Wstaw podpory sztywne

4 Wstaw podpory przegubowe

'%I DSYSNIG2NFX NIY LINRaid21niyeoOK
'I:?/ DSYSNI (2 NJ Odz]l 5 ¢

'%j DSYSNIG2NJ { N> G26yA0 LIOIF &1 AOK
;ﬁ\ DSYSNI} G2NJ 6ANT FNko RFEOK268 OK
‘@ DSYSNIG2NJ 6ASd {NIXG2geOK

@ psysw
% DSy & NI

2 NJ dedyijilyéh] NBE 6 382

(et

2NJ LINTI ST NBEO &0 NHzl GdzNI f y @«

[N

47



t 2RNY OT yA1 R2 LINR3INI Ydz
Opis programu R3BRama 3D

1]l hooanosyrs Nssy2vYASNYS

a2

1l hooanssyxs 0iAnavs
{ADl &1dzLA 2y |

Moment skupiony

a2YSyid OAn3OTDe

bl OANIK{LINYdSyArS$S

t 2RAINI F YA S LINY G I
ws T yAOlL G SYLISNI G dzNJ
{ADTF gt1 026!l

Osiadanie podpory

=y
(@]

NdodponylJ

e+~ s D -

.
-

OANOSYAS LREASNI OKyraAz2sS oo

=y
(@]

*1

.
=
o

0 OANOSYAS LRSASNI OKyA246S oOH

m Widok z przodu

2 AR21 1T Geovdz

LR

2 AR21 [ 35 NE

L]

L]



t 2RNY OT yA1 R2 LINR3INI Ydz
Opis programu R3BRama 3D

pa

—————

_____

49

2AR21 1T R20dz
Widok z lewej

Widok z prawej

Y2LIA26FYAS 6ASEt21INRGYS StSYSyis;
51T ASt SYA &t LI ¥

230 6ALYAS B8YAI Nk &

Padzl yAS TFTylFIOl2yeOK StSYSyissg
Cofanie ostatniej operacji

t2y26yS @12yl yAS O02FyAtiSe 2LISI
Separuj zaznaczone

%LTYyFrOTIyAS galeait|iAOK LINY G5 ¢
%ETyYyFrOTIyAS galeat{A0OK LINYiGs9 ¢
Odwracaniez T yI OT Sy Al LINY (5 6

ladzet yAS TFTyFOl SyAl LINY G5 6
ETyrOlFyAS galeadliA0OK o6t1 0356
hRGNI OFYyAS TFETyYylIOI SyAal o6til Os6



t 2RNY OT yA1 R2 LINR3INI Ydz
Opis programu R3BRama 3D

,;;';c L adzel yAS TITyl Ol SyAl 6t10sg

W wr Ty OTLyAS saleat|iAOK LRRNBAsSS
B2 O nRANI OFyAS THTyl Ol Syat LR2RNBAsS
My adwlyAas T1TyrO01SyAl LRRNB&sS S

, FINRE 6 YAS SESYSyiss LINBR2S]ldz

CE| D NHZOKF YAFYAS YIEyF3ISNI A SRelG2NI

EEZéiméijtl-yAé i tFotyazelys3az LRR:
oon ~ ~ v - -~ N
HH niy2 THtSoy2l OA INIAI 200ANBSZ A

*q‘: hiy2 RSTAYyAO2A 3IANHzL) 2060ANOSZ
»" | Weryfikacja projektu

Oczyszczanie projektu

22| Uruchamiah S 206f AOT SZ adtk Ge ol ye oK

?l Wymiarowanie zbiorcze
ﬁ%" Menager licenciji sieciowych

x" Ustawienia programu

Pomoc kontekstowa

50



t 2RNY OT yA1 R2 LINR3INI Ydz

Opis programu R3BRama 3D

237 ald1AS A12y1A 3IsNyS3I2 LHhall yFrNItRIA2S32 11
Al2yFYA 6ASE 21 NRAIg/ASIT2N 6202 NA2do 50 N02DS R yiddl@kowego] A £ 1 dz |
YSydz g1 6ASGErySaA2 LR (1tAlYyAtOAdz ya (S2 aiaNI I oc
A LINYidss6> GeL) gLINPglIRIFTyeOK ¢tT 056> (&Ll SLINRGI
20 0ANOSYAFSABND o6t 1T 026532 A LRSASNI OKyAaz2eS8532 2NI
A LBR2RNERas gD

Ikony wielokrotnego wyboru:

¢eL) sgalGl oAl y ¢eL) gaitlgAlyeld ¢eL) gaidl gAal yi
o« Wstaw pret sztywny «* Wstaw prety sztywne *  Wstaw wezly sztywne

o Wistaw pret przegubowy o7 Wstaw prety przegubowe o Wstaw wezty przegubowe
¢ceL) gaidl gAly 28065N) ISy SNI ¢ 2805 NJ ehia OA I

LINY 268532

- fir- -

¥ Wstaw podpory sztywne ¥ Generator ram prostokatnych I Obciazenie réwnomierne
£ Wstaw podpory przegubowe g" Generator fukdw ol Obciazenie ciagte
L& Generator kratownic plaskich L Sita skupiona

) Moment skupiony
e Moment ciaghy
é Maciag/Sprezenie

'F% Generator wigzaréw dachowych
"@ Generator wiez kratowych

B Generator przekry¢ geodezyjnych R TS
'% Generator przeknyc strukturalnych

AT Réznica temperatur

05N 200A 2806s5NJ 200ANBSYAL hLidasS 1T +1 vyl Ol
t 1 6832 6t 1 0Os6 A LR

51



t 2RNY O yAq
Opis programu R3BRama

R2

3D

LINE 3 NJ Y dz

L - N [ -
) m

5 Sita weztowa
= Osiadanie podpory
™ Obrét podpory

aSydz IsNyS 1

Wersja Edyca  Widok

= Obciazenie powierzchniowe (3 pkt. pt. obc.)

= Obciazenie powierzchniowe (2 pkt. pt. obc.)

I g A SNI

Edycja Widok Narzedzia Pomog

LJ2

Widok Narzedzia Pomog

Narzgdzia Pormog

. .
I} Separuj zaznaczone

il

i
g

Zaznacz wszystkie prety
Zaznacz prety w plaszczyinie
Odwrac zaznaczenie pretow

Usun zaznaczenie pretow

.

—n
b

o
=
Lot

r—=a

L

i

Zaznacz wszystkie wezly
Odwréc zaznaczenie wezhdw

Usun zaznaczenie weztdow

i
Hh

Zaznacz wszystkie podrysy
Odwrac zaznaczenie podrysow

Usur zaznaczenie podrysow

NRT gAYyAt OAdz yI aidt LJdz2noS Fd

Plik| Wersia Edycja Widok Narzedzia Pomog| Pomog
[ Nowy con | M RID3Rama3d | 2] Kopiujdoschowka | B Zapisz widok Obliczenia statyki © spistrecci |
i otwer o | ¥ ReD3-Rama 3D 8 Zablokuj widok E (| m=iasn W B Geometria
ﬁ Dofacz projek.. R2D2-Rama 2D « Cofrij iz @ Zprzodu %1 Generator ram prostokatnych ) ArCADiasoft Chudzik sp. j. w sieci B Prockroje
cors

.H Zapisz ~ 5 2 061y 2 Geperstor lukéw 0 orrogramie B Obciazenia
B zapisz jako. = D 7w B Obciazenia powierzchniowe

ACADia - import dachu fil] Separuj zaznaczone 5 L= L& Genestor kratownic ptaskich B toyqa projeltu

& Zprawej IS .
Generator wigzarbw dachowych .

Import DXF. = Ge stor dach.
i Imp 1] Zaznacz wszystkie prety ® 7t o B Generator dachéw
OF Eksport DXF. T Zaznace prety w plaszcayénie 6 7 dotu & B wyniki
il Napraw 1 Qdwrac zaznaczenie pretéw ) Generstor preckryé geodezyjnych B Wymiarowanie zbiorcze

[ Raport z obliczefi statycznych

[B Raport z wymiarowania

[Bh Raport z aktuslnego widoku graficznego
@ Zapisz animacje deformacii..

[¥] Wiasciwosci projektu

1Di\rama test:f3d
2D\dzwigar£3d
3 Di\dach fukowy-2- bez stezen.f3d
4 D:\dach tukowy-1.13d
5 D:\dach fukowy.f3d

O wyjscie

& Usuf zaznaczenie pretéw

Zaznacz wszystie wezly
Odwr6¢ zaznaczenie wezkbw
4 Usuri zaznaczenie wezlow
Zaznacz wszystkie podrysy
Odwréé zaznaczenie podrysow
i Usufi zaznaczenie podryséw
ol Grupowa edycja opciazen

i

(ol

#B Obciazenia kiimatyczne

H Grupy pretéw

B Grupy podpér

X Elementy wymiarowe

F=1 Jedna rzutnia

E2 Trzy rautnie

1+ Ukryj zaznaczone prety.
1] Pokaz ukryte

2 LINE AN YKISA

CtrkN  Nowy...

CtrkO Woczyta,...
CtrkS Zapisz
CtrlA
Ctrkz Cofnij
CriktY t 2y 5 4
CtriC

Ctrkv

52

Rys. 17

Ri Bdzon e

Alt-D

& Generator przekry¢ strukturalnych

& Grupy obciazen
[H Zaleznosci grup obciazen

Manager przekrojow

Weryfikacja projektu
[ Ogzyszczanie projektu
Y

;. Uporzadkuj kierunki ukladow lokalnyeh

& FEiltryj

o Wstaw wymiar

= Pomiar odleglosci
4 Pomiar kata

& Ustawienia

aSydz A5 Ny S

2 onO0T1 I

St SYSyisg

Alt-A  Widok z lewej

Alt-S  Widok z prawej
Zaznacz wszystko

AtW 2 AR2 1 |

Alt-Z

Kopiuj do schowka

Wklejze schowka

2 AR21 1

41N> G8

i NE o

35 NE

R2 0dz

H Intertal

H InterDrewno
B Eurostal

B EuroZelbet
B EuroStopa

LINEZ 3 NJ Ydz



t 2RNY OT yA1 R2 LINR3INI Ydz

Opis programu R3BRama 3D

hLINk OT LR2geodaleOK aiNbkidsg ¢ LINRPANIYAS geaidt Lidz2 S
L2Y20N 1 RYAk VI @2AINT & Oklawigzy myszkif | 6 A | { dzNEB

1
1

= —a =9

= =

53

LKM(lewy klawisz myszkg)zaznacza pojedynczy wskazaiedt.

LKMO OA DIGAGNIAGIO dzl OF R 61 3t t RSY Lidzy 1 Gdz OSYd NI f yS:
ShiftLINI e G NT @Yl ye g G(GNBOAS GLINRBGI RI I yAlOntSt SYSyidz
Shift + LKM; zaznacza kolejno wskazywane obiekty.

Ctrl + LKMKlikniecie)g pokazuje wskazany akt wodrzewie projektd.

Ctrl+ LKMo OA N gzaztiadra Gbiek® 1 Y SY LINT SOAYEF 2nde Yi bhblas 206 S2 Y
zaznaczagryps 21 yYAS TIFfS0oy21 OA 3INMzZLI 200ANOSZD

Ctrl + Shift + LKMO OA N 3 yeAdiizddct0zaznaczenobiekty 2 {1y SY LINI SOAyY ! 2
lub2 0 S2Ydz2nNOayYod

Ctrl+ kursoryc g GNBOAS T€fSRISYyAlF LINI SONnGSyY IRZSUIINSYS2 1Yo
milimetry
i odwrotnie.

PKM (prawy klawisz myszkd 4 GNBOAS GLINRP gl RI FyAl StSYSyilidz L
1dzNBE2NI T 12 S2y$ oliidnig hlokady. OA & L2 s2 Rdz2e8 1 6

PKM6 O A N 3 ¢pkzés@VedR(00 | R

Escs (NBOAS RIichowajes 12 0R dnyd] @2l OAS 1 TFdzy| O2Ai o
Esocpowodujeda 1 €61 AS 2RI YyFOI SyAS TITylFOl2ye@a0OK St SYSy(
Yt gAal ScPMEINFE@MNBIS 2N gAR21 LIOI & kiérinkathy @8 3 0s 6y Se2

{KAFO b Y| @LaNG]SS dysdeNS® NB16l dz £ Y& 6AR21 dzl OF Rdz 6 ¢

Yl 6Aal Scd dINBRENES 6LINESFRIFyAlL St SySyiddz 1 612

Rf I Lddzy 1 Gdz aof Aa]Aén LJQTéI-fIYEDLmn’OEJQ\B@éIR@Qﬁﬁﬁcy
mm lub 1 cm.

RolkamyszkeT 22 Y261 yAS yI OSY(dN}tyeée Lidzylid dzl OF Rdzo

Deletec] £  sA a1 SY (&Y dzadzel ait TITylrOoilz2yS StSyYSydi:
Ctrl+Alt ¢ funkcjazaznaczaniaNY s 6 6NI T 1T AOK ¢t1T OFYA 21yYSY LN
Ctl + Shift + Alt ¢ funkcja odznaczaniaJNY s ¢ 6NI¥ 1T T AOK 4t1 OFYA 2
lub2 6 S2Ydz2noeéyYo

ShitcLI2T 61 £+ yI 12LA26FYyAS TITylrOl2yadKk 8t SYSyis

200AN0SZ GBOK LINY (560
Alt ¢ pozwala na odsuwanie zaznaczonyth®Y Sy (is ¢ Y2 RSt dzd
Shift+AltcLI2 T ¢ £ yI LINJ Sadzwl yAS 11Tyl Ol2yedK StSyS$S
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O ile nie jest zaznaczone inacZe] NEKKIBPKMR T y I OT 2N LI22SRey Ol S (tA{YyAtL
1freAall Yaall1Ad / ANIyAt OAS Kadiszs Ayszkiyjej przesuwadnig. A t O A d:

{1 018350265 RIFEYyS T6ADTIYS T 2LSNFO2FYA yI  LINY GI ¢
Geometriap t 21 2a i 0B o @A N GHYRN Vymiadwanied bl T hq Ox ROSY A |

GLINRE Gl RT yS A SR&ODANNDS Za MING Il 1216 2 OB AWkniki gativierd 2 6 & OK ¢
Tdzy1 02S R20Ge80T NOS LINBI Syidl O2Aar géy A |VeymiardvanieA OT S2Z

GeYALA G8YAINRSIYAL ToA2NDI S3I2d %l 61 NI21 6 Lal O
narysunkllJ2 y A 6 S 2

| Geometria || Gbciazenia || Wyniki |( W0y iaroveie. | [ Geometria | Obeigzenia | Wyniki | Wyiizionane | | Geometria | Obciazenia | Wyniki | Wymiarowanie | Geometria | Obciazenia | Wymiki | Wymizrowanie |
i = @usOsis
 Pakty Grupa| Grupa3 & Modut wymiarujacy: EuroStal
G > P/ (10000 || ] Plmi 10000 | 8B Definicja typu wymiarowania: pretd (proj)

PR— oL O

X ¥ z [m]

Wy wizenia nonosci
Zestaw sit £k Raport

ox[-0600 | Dbv[oo00 | pz[0s00 [ tm

x N My Mz Ty T
‘ [ml | (kNI | [kNm] | [kNm] | [kN] [kM]

ml 0,000 | %/t om0 ‘ [ 4 50086 00 om 000
Srawdzenie nosnosci elementu
Koniec
feszezen ) E RS | Tlmas o :,ocl S 7 N =
x,[ml [5,000 ] %2/ L 1,00 | M, [oo0 | M [900 | M.[1:2 | ml 4,00 - - 0,565,

[ UK. Iokalny. Ox Oy @z

Sprawdzenie no$nogc przekroju

K K k . = g =]
B v g lhifm] arfoe = BI1[00 = ke [-1008 | ayfore | dz[-089 | tmm1 = N+ M v [ My
0,00 0,440 0,051 0.275)

f £ £
* v z [himyred] diL d 1013 [mm] 0,00 0,481 0,051 0208

4,00 0,505 0,045 0,283]

Przegub [ | = =
: T ] o Zoieg PSRN R sowane wykresy globaine |~ |
Potacz prety Ocliacz prety Grupa! Grupa2

[ Dolacz prety do podpory ] Grupa3 Gupad mY L @R i by kL O Wartaéci ekstremalne dla wszystkich punktéw
Tz iz T (3) Wartosci ekstremalne dia calego elementu
Grupa? Grupa8
Grupa9 Grupa 10 Schemat grup budujacych ekstremum
Grupall Grupa12 3 [ % ] upaleml | [ e leml |
Grupa 13 Grupald = | 0.01 1,065 < 1,6]

Wyniki sprawdzenia nesnosci pretéw, podpér, zlaczy

SGN [Js6u [ Ztacza

< Wartogé < ’75

Rys.18 %I 1 OF R1 A LINE INI Ydz

310.Cdzy 1 02l OK26FyAl LIyStdz 1+]10FRS

t I ySt T(GepretriRk B OA N ONGYkK Wymiarowanieh 2 NI T LI yStf oRNJI Sg|
TylF2Rdz2N0OS &At L3R LINI 6 S2aY A0 (IS ¢ 2 daMNR M SK B6R INA Ty SIN
fdzo TIwsgtABSDY 2T O RBloeONDFBEAGS3I2 AOK dzl NBEOAL @
ddzsl 1 LR2FgAl2noe aiat LINJe& yI28S0KFyAdz | dz2NE2NBY
A1ASNRBGLIYS &iGNIIO1A ¢ SIAAND 8lYa INBARY § Bd BSR2 O1 y 2l
dzAGF 6 A Sy ASY LINR INI Ydprzyh ponovinRi Jegd urudhomietiiuiol §z&su
GLINR G RTSYAlF TYALY 6ASt 121 O0A fdzo 6AR201 y2T1T OA LI\
TFLI YAtGesgltyl 28Sabdf deda RE2GI2y 20Nl {WIZy S dzi | 108S 6ASE S
NET g6AYyAt OAl 1F0RS32 1T LIYyStAd

tlySt JTYAY? RE§I2 dzINBEOALFZT TF¢gal S LINJe@gNlr OFye 28
GLINR G| RT SyAl R2¢2fyS32 200ANdSYAl R2statgzngh Rdz 2 NJ
i20f AOT SZ 6@YALFNRSIYAlL T o0A2NDI ST20
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2 LINBINI YAS 4 LINE g | Ritothafyezneld ubrywaradpanglildéeenyeh h LJXO2t Gt
Y20yl G8ONI O Of dzo iéé:tﬁmdiéma Nl YBAPY AtSNJ @ 6 0ONOT 2
Automatycznego ukrywania paneli boczolg, 8 G NI { OAS LN} O0& yI S{N}YyAS 13
LI ySt oRNJ Sasl] LINPRNN d&@z LI ySt 11 10FRS] LRI 2adGlen
LI yStA Y20yl 68620162 ylFI2SoRdlFI2NO 1 dzNBE2NBY Yveéal
grafid yS32d t 2 geadzyAt OAdz £ $68532 f dzo LINI 6”523 18 v S
1dzNBE2N) YAl 1A oOotRIAS TylFr2aR2¢l 0 aiAt ¢ 2064l NI S 1
aLR2s2Rdz2S 2532 LRyYy26yS | dzi 2 Y| diodatyBegazikipdadeh St N.
paneli bocznychy I S{ NI yAS Y2&@8SRyg201 $IMRRDOI jatfi@2 20SRNEYS 42
LINP2SRfid2 LI ySt T T I AuttrhaiydzitetoA ulrywahidzy par@le bocznych

6 1 O0RS2 OKgAftA doeldl128FApboaBDS s20NOT &d 6 21YAS

1
f

3.11. Otwieranie projektu

1o gOTeidl o dzLNI SRy Sael pRIBAI geARNE ZZFRYA W & RE Kt
2 LJ& Wezytajy Sy dz 3 PINg S22y 2 & O dzd lkOfdkarafe jebtéy 2 MBD |ewé]

A0NRBYAS Tyl2Rdz2S aAiat fradl LXA{se 1T F{1ddzrtyS3az
zostaniell2 LN} 6S2 aidNRByAS gl 6AaSitz2ye LRRIENDR T+ 6l NI
LINE2S1 G 2 PilSlyydr 2RsdreySe YaAMtOAfdA &2 G F GyA2 206ASNF yeoO
aleo12 Y20yl 2G¢2Nieo LINB2S1dX yIFIR 10s5NEBY LINI 025

Otwérz X
Szukgjw: [C3 190 -

d Hala o zmienngj geometrii-TIR.f3d

@ hala stalowa dwunawows - uktad symetryczry f3d
¥ hala stalowal - ciegna.fid

4 hala stalowal - mimosrody.f3d

a Hala z suwnica-nowal.f3d

¥ Hala z suwnica-nowa-wymiary f3d

¥ Halaz suwnicafnovj,}fwymiary—?_.fid

o halalfid
a

MNazwa pliku: |Ha|a Z suwnica-nowa-wymiary-2.f3d |

Typplike: [ Pliki z danymi -]

Rys. 19  Okno wyboru pliku projektu

2 gSNB2A AyaidltlroOeaySa LINRPANIYdz TIYASAT Ol 2y2 1
LRT g €t 2nI0OBNOK FMA $widl 02t 6 Y20t A621 OAF OK LINRINI Y
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3.12. Zapis projektu

> LINBINIYAS AaGyASED REAS TdylOTENEoasndBORE b
Zapiszjakoy' I f S©& 1 0R2NIT 262 LINI &L Vil QA& Sﬁzﬁzémrslzé | Todzyy1 O
Wymagaona podania nazwy pliku tyld LINJ @ LI Rl dzZz 3IR&é yYyASWBEODR 2RS8!
T2adl0 ToOR&Hdeef dzo o6& U 2 dzdji), fo Indzikadpkkd jesy Znarianigjesd A SO N O
12YyAS80TyS LRy2syS 252 RHINBAdzI ¢ ALSNE VST OMS 2\RA & aR2 1
toikonaﬂZapiszot'ﬁT)\S Troft21261lylFT LRYASHID YyAS YI yAC
GLINE G| RTSyAl 2F1A0OK12t6AS8S] T YAlLY R2 LINRB2S1ddz A2
LIN6 6AS T ENRENY D8z L2 GLINRBGFRISyAdz TYALY 6 LINER2

zZI LR dlryASys Ofe TFHLAALFS TYALFLye yI Reéeajdzo
t NT SR LINI eadnNLASYASY R2 gel12ytyAl 2F1A0OK1 2t 6AS]
Ydz yIT 61 A LINRP2S|{G YdzAA o6@éo6 T lFLA&LYye ylI Reéajdz

7

313. Autol F LJA&A A 1 2LAL 0STLASOI Szailsl

tNI e TFHLAAAS TY2ReFA126FyS32 LINB2S1ldz LR GnN aly
NEOA (a2sSt0TadZadsl 2 NPT &k SaklIlw &S VidrdadzcS 2n ¢ 11
a wszystkie zmiany wykonywy' S an ylI 2041 NleyYy LINR2S{OASZT Id R2

LY baké o2Saild ylrRLAAGGlI YyeULO

W oknie UstawieZ LINE 3 NI Y dz dzd &Ll RAaSUASINBY X0 DT | a2¢e R2 | dzi 21

21 NBT t 2y e 2pRdraad etycji, Oprojekt delt zapisywany doliku o nazwie projektu

ZNR T a1 SN3$&Sy A|IYilof 23dz LINRP2S (56D

ldzi 2T FLIA&A geonolltye 2Said yI OfF&a GNBEFYALF 206t A001 S
314.520N01 LINR2S1

Funkcjai 520001 LWANRESG yI R20NDOT SyAS R2 {1dGdzr £t yS3
wykonango i zapisanego na dysku projektu. Pozwala to na budowanie finalnego projektu z kilku

601 STyaSa 6LINRsI RI 2y@0OK LINR2S iliss 2NI1T OFiGgS LI
fo202ye0OKd Cdzy ] 02t PWéies@éUmr@fl-. LANR RS {16 YSy dz
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Plik  Wersja Edycja Widok Marzedzia Pomoc

L] Nowy Cri-N
i Otwérz... -0
i Dolacz projekdt...

H ZLapisz Cuil-5
H Zapisz jako...

ArCADia - import dachu...
o Import DXF...
" Eksport DXF...

i Mapraw...

E Raport z obliczen statycznych

E Raport z wymiarowania
E Raport z aktualnego wideku graficznego
ﬁ Zapisz animacje deformacji...

@ Whasciwosci projektu

1 Di\rama_test.f3d

2 Divdzwigar.f3d

3 D:vdach fukowy-2- bez stezen.f3d
4 Divdach tukowy-1.f3d

5 Dihdach dukowy.f3d

0 Wyjicie

Rys.20 MenuPlikc52 0nNOT LINR 2SS

t2 2S8S2 peg20lyAdz gl gASGEt2yS T2aidlyAS 21y2 o0l e
projektu i jego zatwierdzeniu pokazane zostanie oknoR OT Sy A | (aktIRe§o| (5 &
iwczytywanego)i | 4 A SNI 2N O6pcjgl aiit LJz2NOS

Punkt wstawienia pozwalay' I g a1 1 | yA$0G dRdD2wBLIA Al YAS galls ONI
gaitl gASYyAlr R20NDOI IOWoR ar¥ 2 AINB@SH (0 dz0 hdJORYA S R20NDOI
JFol NEBGIF YA LINE @fikiwstawiedididgbietdy el fr2 proglamb | £ SO B O EJ YAt
0S 6S gsallTlyeyY o0LRRI yimiesaczankgBddyalioALl92 Od aniirSa A SFtAz o | €
5alls ONIJt RyeOK R20NDOI FyS3z2 LINR2S| Gdzo

-
taczenie projektow @

[Wskaz] | x1m)
_Obok | | Vim)
Z[m]

Wezytaj obcigzenia

(0K (nat]

Rys.21 _NOT SyAS LINR2S{i(s s

Parametr w postaci znacznika OT @ (i 2 2PDAHDBIYSI OT & LINer2S1d Y
z200ANOSYHI WA2O0LIAI LI Rldz LRI NEGI YAl &At o6t1 056 d
an onodl2yS 1 dd dz2lJSOYASYASY SgSyildzZ tyeOK gAtilAxX

LINY Gs6 yI aidtLdzS AOK ®Ruzkakie sytuatjiirijlepiejooBdINISi eh Ydzd dzyOIr2 3
iga0F 6A0 LRY26YAS LINI 6ARU268d hRLRGASRYAZ2 3INHzLR

R2RIFélyS an R2 F{1ddz fyS32z | 6 LINJe&L)} R]dz LR{NBSI
ANHzL) Gg2NI 2yS an yrigeé AdayA ]l Hi2yE0deINIFSTg R R YA S 28
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t2 geég20yadaN @ idzgvikdRaiSrodelwstawianea D Nk gy A S® R2 | 1 Gdz ¢
R2RIF(126S StSYSyie K RRDOOOI I2y§y2 20NMRADSSYdzl L12 6 A S
wymiary, podrysy oraz komentarze.

3.15. Zapis i odczyt stiz] (0 dzZN®B dz]l OF Rdz ¢ LJX A{dz 5.

t NEINI Y gelLlaloz2y2 ¢ TFdzy1 02t S{1alLR2Nldz LOEFaiiAsSe
wLl2adkOA tfAYAAL 2NI T  AYLRDMF@Z 'dB 0O+ Rid] X AN Al Rudg LEX
LINI SA0NJT SyyS32 LINAGASOLINBIO2I6e TR gav2 &F y&@ OK YAt
20t AOT SyA26eYAs 1GsNB LRGNIFFAD gOT &dt o & NHz] G dzNY

R2alGt LlyS an ¢ En»d;akaﬂ’u-mrpbréom ?y:YEgsyém‘ZDXF
3.15.1.Import DXF

2> ¢ 10sNRY dz

t 2 ééézcl-%lmpoﬁmm@am&v 2062Nl & 21
TFyAdz LXA{ldz 5. C

f21FfAT IDOR®t 2 LIRAY RS Gey L2 gail
zaznaczonego pliku DXF.

y
y

Otworz X
Szukaj w: ’EI Projekty dxf ']
b2k chlodnia.dxf

/| AN

I/ IR\

11 [ 11
Mazwa pliku: |kopu|a.dxf |
Typpliku:  |Rysunki DXF ~|

Rys.22 201 eGésélyrS LXA|s56 5-C

2 LINPAINIYAS R2RIYy2 ¢&w BXFiry ithywkzStywads RAE prdgrarda jakd A | 5
Y2RSt dzZ LI2RNEasg fdzo LINI S NRAOD

2g12ylye 601 ST yaSa NR&adzyS{T 6 LINRBINIYAS /15 LRsGA
zZ1GsNBEOK 1FORI T2ad01FyAS TFYASYA2Y Il yI GLMIG Ga8d4 DRF
GF1AS StSySyidexr (iGsNB L2 LINISajlt2élyAidz an yl RI ¢
¢l 12yO0SLidetr LT st 2dd yI SiGlFLAS 60Tl yal ¢
A GF1 LsiTyAasSe OAtol2T1éced2an abygli/ySun NBadiNR aSy Ok S
geoNIye 620nOT yDX& 'F{2/NVI oGS (IS 1yaAiSR oA y I Ny & d t NRINI Y
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DXFLIOF a1 AOK A LINJ SadNd éyye OK® t Wczyadiwartelzgbtarde LI A | dz

dodatkowe oknolmport DXE 2 | | )H\ 0Se

¥ Import DXF [
Szerokosd [m] | 53,076 ® Grupy pretéw
Dtugose [m] (0,000
Dach |p250:100 -
Wysokosé [m] l? 990
Pasy dolne [P2stx00 ~
Tlosé
pretéw Kreyzulce [P250:00 ~|
Elementy wsporcze |P250x100 "
Pozostatych |178
() Lokalizacja pretow
Wedy [sepame_~] Pozostalych [p2503a00 -
[[] Wezytaj jako podrys | OKHAnquJ |

Rys. 23  Okno Importu DXF

W kolumnieRysuneki t $¢S2 aidNBye 21yl TykeRozRrpadax] oL f
i22a2¢2M&sNB LRRIa2n ¢gASt12106 YlIlaevYlrtyn dz OF Rdz
wprowadzony do projektu.nformacje te jeszaz przed wstawieniem do projekt® I G g2 LI21T g1 |
dza Gl ft A8 Ol @ LINIgARU2¢2 12ad0l0F geoNFyl ailftl R
AYVF2NXYIEO2F 2 At21 OA ftAYAA R210OFRYAS LA 23 Db ROZ A
Prawa kolumnaknalmport2 S& G R2adt LWyl R2 SReO2A Rfl doei126y
a1+FfAT G@O0NI O G(GelL) 6t1 Osg ONOT NOBOK galeaidirsS LINY
LA2y 260K A LRT 2801 0esrxpy it NE@e gl01 TAedl §3 dd 8k a ddy $
0 & dawsze wprowadzone do projekts Y SG NI OK O6&AGNR Y20ftA@2106 AO
gOl edesgl yAdzo ® t 2 OWNEAS dfyAS 1O ATd2 ELONT yeACH: allld¥ A Sy A2y é vy
orazwstawiony do projektu.

OknolmportuY 2 RS f dz LINY (i RXFSHRO dzR2F ARz 2 Y20t A 621 06 dzli g2 N
LINY 656 2RLEGAI RYRNDMNEAKzY pHzNH G H2Y 2 INHzZLI OK (& OK
1GsN®8 YASaAl O 2y 2 Y I 2RLIZ2GASRYAOK 4 NRGgSI OK LI
NRET YASaT Ol 2y@0OK ¢ 2RLERSASRYAOK 3INHzZLI OK ¢ 21YAS
zR2alGtLlyS2 6 LINRB2S]TOAS fAaiDXELINIS NBHZ2: 860 StySlyd ¢ g @
warstwy,R2 Y&l f yAS dzailil gA2yl 2S5&iwRyyoeYy LWIRIRE Wi RlddzyR 2 A
21LJ02F 2a20yS32 R202NM¥z LINI S{NR2sg RfIl LINY(Gs6 LIAZ2Y

\

23l eaid NE & dzy | Aonads VOprd@mnsie QAD v jetinkjOKIO B afl OT el y 3t 2
dzl Ol Rdz 6aLl ON] t RyeOKIto&E@ RZ RYARZ NINBINI Ydz 60T &l
blFG2YAlFAG NBadzy 1A LJUIal)\éK dzl O Rs g ge12yltyS &
YASNbs gy2f S3vS2 R2 LIOFal Ol el y dzl (LN d8 &30 NI 63 yE WSS T3A2 Yo

wczytangjedynie w programidR3D3

>
(o))

2 LINJ 8 LI Rl dz LINR2DZ | 4 @lS&@ WRE dA¥2 dz LIOF 81 AS32 dzo A
FTdzy1 02k T2ailyAsS LINISNBIYF A LlR2kgA ait LRyAdal 8
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Informacja

\\J Uktad przestrzenny. Import modivwy tylko za pomocg programu Rama3

Rys.24 Y2YdzyAlld LINIJ & LINk6AS gOT @dl yAl adidNHz

3.15.2.Export DXF

t2T 1 AYLRZ DERSYS LEXNRB IMI YAS Y20t A g celporuutNdgrzapngi SO LING
A0 NYzl GdzNE LINY G536 R2 NE & dXFARCI). Afalogicznie gz idpoRie, i S & (
podczas eksportu do plikbXFzapisywana jestw postagflA A LJOI a1 f dzo LINJI S&ad NJ Sy
WST fA 6 LI A{dz 5-C aGNHA GdzZNF fAYyAA LRRIASE2yI 283
GeO0OK fAYAA LINYGe otRND LRRIAStE2YyS valeRliRp 8 REEPE
informacjel I 6 NIIS ¢ LINR22S1O0AST GF1AS 2F1Y 200ANdSYAL X
INHzLIE 2060ANOSZ AGLID &an LINJe& T FLA&AaAS LRYA2FEYS of
AYLER2NOAS GF1 TFHLAAFYS3I2 LI A6dz 22RYMISEISWS di [R|2N d&EI2X
2371 S8St1AS LRT2adG§10S AyF2NXIO02S YdzaAYe LRYy26yAS ¢
WprogramiezmeanIikc?-ﬁfEksportDXﬂ; t2 6e620FyAdz Fdzy1 O2A , 1 2adly
ARTAS dei126yXT @HeQruSNIS2f 2 DXEA YK@®2 BISLIvaZ yBT Bt A B
jest to nazwa aktualnego projektu):

Szukaj w: ’EI Projekty dxf ']
b3 chlodnia.dxf

b frame3D.dxf

b kopula.ckf

b misa.chef

MNazwa pliku: |Ha|azsuwnica—nowafwymiary |

Typpliku:  |Rysunki DXF ~|

Rys. 25  Zapis projektu do pliku DXF

t NI e TIHLAaAS galeadlAsS 6@YAINE dzig2NI 2ye@ OK yI NE
LINY (5 6 LINE 2 & inétredeh, aapbljpodogvyyid imporcie takiego pliku do programu skutkuje
12yASOT y21 OAN dAGEF6ASYAl &Ll 001 &y yRXFILINR S 1t (As gy |
TFaASNI 2RO OK LINY G& yI YAY2I NBRT ASI R2 ojekkBig dzy { dz |
21 NroyASd YASHGAR20TYS LINYGé GANIdzZ fySs ot RNOS
YSG2R2t 23Al TFHLISGYAL alls2y21 06 T FLAadglyS3a2 LINZ
w programie.

DUOsgyeY LINJI STyl Ol SyASY DXegsf Yo A$Rd 132 NJilda 6RBA 2 LILMN
&0 NHzl GdzNB  dz] OF Rdz YAt RIT & NkdyeYA LINRPINIYFEYA R2
gOl e@desl yAl dzl OF Rdz T DHRI R $Id & 06 RE 42 63§ H1.J2 NILi A7 d
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LINY 6268 0K T RSTAYAZ2GIWRIOGKY I LIIDH HiT @ SATGHDIaRAMELO & RIZNP
2Re1T 2NRsLFYS T2adlyn 2yS 6 NB&Adzl1dz /!5 ¢ R2Yel f
LT 280 080K LINJ e LI R+ OK dz]l O BXFostaR IsAONT 2 FRLE dOKI- R8I 15
al YSYdz dzl Ol R 3ehjprogiainlACANERAMA Y

C dzy 1eksgottumodelu do plikuDXF6 ! { / L L 0 dzl dzLJS Oy Ar@ADRRARIACD plikiA & Y2 R
/15 1 T OK26l yASY LRRIALFOdz yI TRSTAYA261LYS LI
odpowiednikiem w plik(DXF& N G 1 &l Y2 wy Vi ¢} yusnegdd@ddpowiednie

osielLINY (15 6 2 RLIR ¢ Al RII @R @SB rigey t

3.16. IFC

3.16.1.Eksport modelu do formatu IFEmodel referencyjny

W programie w menPlikY 2 0 f A g & 2nddelu gedrhelnicEheyBD/3Dwraz z rzeczywistymi
przekrojami, projektu z programirCADiaRAMAdo formatulFG ¢ L2 & G OA Tcanbd@INHz § N ¢
referencyjny.

Plik Wersja Edycja Widok MNarzedzia Pomoc
L] Mowy Cui-N
i Otworz... Ctr-0
i Dotacz projekt...
=]
Bl Zapisz jako...
ArCADia - import dachu...
@r Import DXF...
PRF Eksport DXF...
i MNapraw... !
B
B
23
]

@ Wiasciwosci projektu

1 ChUsers\pw'\Documents\INTERsoft\R3D3 (64-bit)\20.00ko pula geodezyjna.f3d
2 D:AR3D3 - ciekawe projekty\konstrukcja_12_02_2014-v15.f3d

3 D:AR3D3 - ciekawe projekty\Dach dworca.f3d

4 D:M\R3D3 - ciekawe projekty’\Szkielet drewniany - Aktualny!.f3d

5 DAR3D3 - ciekawe projekty\SUL_ON_Y52_optymalizacja.f3d

0 Wyjicie

Rys. 26  Eksport modelu do formatu IFC

Po wybraniu opcjieksport IFCLJ2 2 gdknod Al | 6 A.Z 2L1G/IAS Ge&Y dzeidl2é:
I RSOeé Regydadb formatulFCé @ 4 @ OF Yy S & BMrCADialRNBAINY § dZINY & OT & (¢
f SYSyiie se@YAIFINRgS 02 AfS (F1AS apzyWRISFEYA24! y
TAS gealttLR2sol 0 LRRIAFID LINY(sg fkizd BRKARS AA LK
OYAS 2R 1 NiGF AOK ylFOKetSyAl R2 ,jadReldnendzd 2
AS yIOKetSyAl R2 LRI A2Ydz Nkgyey fdzo YyAiaSaal
yie 2 1 NOAS yI OKef Syan 2Rz 1TUWRIFVSHEHE NH KRyDe Yi Ni-



t 2RNY OT yA1 R2 LINR3INI Ydz

Opis programu R3BRama 3D

a0dzLled 23l eadi1AsS LRT2adGlF0S StSySyide yASYASal Ol n«
wplikulFc2al 12 St SYSyide yAS2INBIft2ySeo t2RIFIye (NG yI OK
fdzo 02 ylI 2¢emSe MNs&styRy ANiRY L2 1 A 2 Yy tAkRiSj@stipble 2 6 | vy S
SReOe2yS ANryalde LRRIgASGELIYS 285ad yI OTSNB2y2 A
OKR2 Ol | adz LIRLINI gyS2 12NBl1dGe o NI 21 Odznedlalbepih O& o 2
A a0dzal s an GFr1AS alyYSsz St SYSyLind LA &axOAISy S 80K eR z
zawsze do belekk Yy A SNF gy 2 [GzLIR2 LA B2 04 A ta! ;AN ZDERE 21 V!
Nk syASd 1,REOeR2RISEI NBEFTENBydDaelyge o6 Ri AE(odNBRY A 2 R
Ravyeltylo Ol& GS® R2 &12YLNBBZE| fHIINEI NBoNVEED 1Y
0ST LRI NBRyYA2 206ASNI ye LINIIBGy Lyoh SING sBNaRiisioriRTiekiit S 3 f N R
BIMsight, Open IFC Viewdub xBIM Xplorer

Ustawienia IFC X

Ustawienia modelu referencyjnego IFC

Typy elementdw R3D3
(3) Prety modelu jake obiekty IFC
() Prety i elementy wymiarowe jako obiekty IFC

Podziat IFC na odrebne obiekty

Belki - przy nachyleniu do poziomu = =
Stupy - przy nachyleniu do poziomu = "

Prety - pozostale

[] Zapisz plik skompresowany w formacie ifczip

Rys.27 hly2 dzail 6ASZ Rfl Y2RStdz NEBFSNBy O
3.17. Funkcja podrysu

3.17.1.Funkcja wczytywania podrysu z pliku DXF

Poza wczytywanierdo projektuLJt A DXFjako gotowy® dzl OF Rs ¢ LINII &BG@ 80K oY 2 0
GF1A LXEA]l 2F12 Fldegye L2RDXKFaIP] 2 o0BI2 RONBI &I I B tRRD
dialogowymimport DXA | T y I O1 Wociaytagakapadrys
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t 2RNY OT yA1 R2 LINR3INI Ydz
Opis programu R3BRama 3D

Import DXF X

Szerokoéc [m] | 66,201

Diugesc [m] | 66,201

Wysokogd [m] 33,100

llosS€ pretow

Pionowych

111}

Pozostatych |512

Skala 1: {100

[#] Wezytaj jako podrys

Rys. 28  Woczytywanie pliku DXF jako podrys

Przy imporciepodrysu z plikuDXF jako punkt wstawienia przyjmowany jest punkt (koniec linii)

oyl 2y Adal & ayshxy, adzsacydlly ¢elBwnikiem. Wprowadzony do projektu podrys 2D lub

3D AR20Tye 28adG 6 LINBPBINIYAS 2112 1 0As NNEAOKS y2000K &
GLINR G RT IO LINY & dzl OF Rdzd t 2RNE& 6ARIAlLye 2Sai ¢
fAYASOS YyAS Y20yl @At O dz&idzyno fdzo | Y2ReFA1261 0
GLINRP G| RT I yAdz LINY (is6 dzl OF Rdz I LIOB BXKHZZROS 6 BIH2ET G & S LIR
2F1Y 12yAS0OZ T NRRSTZ LINRPal2z2LI RUOéx LINI SOAt OAl A L
Lddzy {1 & LINJ SOAt OAlF fAYAA LERRNRadz I LINYGSY® DRe 4
LINY GA&82SNBLINS G N2 T LR T Yy gL YAl Lidzylidse LINTI @OANRILYAL 2

1 t228SReyOl S Liddzy1de OKIFNIASNEET e ONFBS ILINY WINE & {2 1
Lddzy { G LINJ @ 02D SKRiAll ROONBOK yIIMRA 2 NBORS (B& 1 dz&R{f I 6 LI Si

1 tdzy 1 G LIMILERGRANEGAdE A LINY G NRTLRITYIlIgrye 2F12 Lz

1 Pojedyncze punkty charakterystyczne linii podrysu, takie ja@ YA SO T NP RS{1 X LIN
LINI SOAt OAF X Rfl 10sNRBOK LINR2NRGSGe dzadl gA2YyS &

1 tdzy1dGe o0ftAa1AS Yyl LINYOASO®

1 Punkty bliskie na linii podrysu.

Zawsze pojedynczy punkt charakterystyctinii podrysto t RNO& 2SRy 201 ST yAS LkR2Si
OKI N {GSNeraGeOl yey LINYGIF NRILRIYylLglye 2Sai 2SRy
elemendz dzd&i126yA]l YdzaA [T RSO&R2g4l06X Ol & 6 Géy YAS
WGiF{1AY LINJ@LIl R1dz T+6al S sgeval e LINA2NEBGSG ot RTAS

punktu podrysu.

2 NP RI2ye R2 LINP2S{1ldz LI2RNRH2: 663 BORISE OKEAD K|
aU0SNRPGIS NRILRTYFEéglFIyASY L12&1 Ol S3styedOK Lildzylisg
G2 11641 S 2SRy201 ST yAS R2G&01 & Lizy 1 (s dpisddycth NI 1 G S
L2gedoSe LWhavhdRdnSoNB &S] (dz LRRNEA T FLA&eglye A LIY
(plik f3d/f2d). Do projektu aldzl f YA S Y20 y | podnGsl @b kaimpogtdwsniu $odrysu
zpliku DXFprogram automatycznie ustawia widok modelu z podrysem w dowolnym widoku 3D.
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Opis programu R3BRama 3D

YIdRe S2HNBSRRI LINP2S|ldz LI2RNEE LRAAFIRE &¢se Lidzy
8t 26yAlLlI® %ETyFOl 8yAS LRRNBAdZ 2RO 2 lab dovolhego LING &1
punktu na jego konturzeWybranie samego podrysti dzo L2 BEB&Es @1 1 AOK{12f 6A S
bt 1 Os 60 RI28 R2adGt L) R2 YSydz 12yd814aiG26832 LINI ¢
R2adt LIS Rakidjakip2fRiNgIs $8 Hzzs G N2 61 3t ¢ RIS[YdzLiONIE T Ol 211 tyRe
osii 3l h o N$ﬁi: a dzgtUkryj, #iScal | 1;:L".riGeneruj na podrysie? € g Zhi® funkcji odbicia

fdzaGNI FyS32 fdzo 20NRGdz606 8 dsBEYS YR2DBNE | WAMRSeOD R B |
2LISNI O2A YI T2a&aGF8 11 0K26FyI Rinksjst ANG 65 i ApSdwatr2i X O 2 |
na przeniesienie danego podrysu do odpowigdd2> SO ST yAaAS2a T RSTFAYA24L )
6R2Yel f yAS Neddripowar® a inkigaBKomentarzedzY2 0t A6 Al R2RIyAS R
komentarza do danego podrysu.

:ﬁ: Przesun

i ;: wzgledem plaszczyzny
51 Obrét i-2 wzgledem osi
# Usui
e Ukryj
# Scal
‘)‘5}‘: Generuj na podrysie

Przenies do »

E Komentarze »

Rys. 29 Menu prawego klawisza myszki dla podrysu

bl tSdoe LIYAtdlrIozZ 0SS K I+BRAGITHEOKS 20BN 2Rt V2 Dt !
R2g2f yeOK AyyeOK StSYSylilisg dzl O Rt kdriuretgodysy S32 4 N
RFr2S R2aidtlLl R2 YSydz {2yi(iS1ai26S532 2LISNI O2A ylI (¢
kontekstowego opeacji na podrysie).

52 11 0RSHEZ YIRSk OR & (B \Eszystkie kolejno wprowadzane do projektu

podrysy z plikiDXP2 NJ T LJ2 RNE a eArGADitkfraecd AWM Ads¥2ft S2ay 21 OA A OK
numerowane jakoPodrys 1Podrys X A Gt K@ YBl ad ¢saleadirsS tAyAS LE2R
41dziS1 TFYAlLye LINY{ds¢ dzl OFRdz yI LIR2RNEBA&AS TFLAARS
oy dzY SNJ Bdrygs 9.6 0

Rys.30 2 AR21 LINJ SaidNJ SyyS3a2 LRRNeB&adz 1 Oit1 OAz2
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Opis programu R3BRama 3D

t 2RNEA&e GARRKNRFS] GArF £SReyAS 65601 I aGeoma@me s0NC
lubh 6 OA 130 S§IAG2 Y A | a\liynikiilWyrhiargwanieROS an 2yS gAR201TySo

2 LINP ol RT2yS R2 LINR2S1i0dz LR2RNEaé ¢& 0N Geaes 8 NICKBO
odpowiedni znacznikves @ Y 3Is Ny &Y .NR3Idz S| NI ydz

B =/ Q::“I’,} [(](z]

|Wia:1"WyIa:z wyswietlanie podr],rsélwl

Rys.31 20NROT+FYyAS A 620onOilyAS LRRNR&adz 6

3.17.2.Funkcja zamianykopiowaniaLINY is ¢ y I LJ2 RNE &

51 T FTylFIOi2ySe 3aANHzZR LINYGs¢ dzl OF Rdz AddyAsSasS Nk
podrysu.

2 ey OSfdz T F1TylRbzEWe LIRR(GIB 6 A 8RPARdzZIA 1T YSydz LR
vyeal { A ¢80 koNIYsSEendO et

" Kopiuj zaznaczone prety

3 Odsur zaznaczone prety

f’;& Przesun zaznaczone prety

il Lustro 3
dh Obrat

S;,G Podziel prety weztami

5’ Usuri zaznaczone prety

7% Wstaw kopig jake podrys |!

% Ustaw kierunek ukh lokalnego

ﬁf.‘, Zmien kierunek ukd. lokalnego

S Wydtuz elementy

% Pret na mimosrodzie

(i Wyznacz wspét dlugosci wyboczeniowych

4 Przesun zaznaczone wezhy

¥ Usun zaznaczone wezhy

£ Wyréwnaj/modyfikuj wezly
Edycja przekroju

O Utwérz elementy wymiarowe

[T Dodaj obciazenie preta 3
[m] Dodaj obcigzenie wezla/podpory ]
B Komentarze 4

£+ Ukryj zaznaczone prety

| =] Zapisz widok

2 Zablokuj widok

W Standardowy widok »
% Przyciaganie »

Rys.32 2 @05 N2 NMOSE yzimenuwroRiekBtcivego

tNY & TFYASYALYS yI LRRNEBaAaX yASTIESOYAS 2R Af 217 ¢
an aRRAa2 a4l YS32 LRRNERAadzZ | 05 Radysed LINRZNH @31S 1618 RR IO ¢
Yyl LRRNERAa LRtS3AF yI dzadzyAt OAdz TFT ylFOl 2y@OK LINY is
przerywanych i aktywnych linii podrysu.

a2dyl N oyASOYYID aRidae®ats YSHEda 4129/ (187 WA 2 a&Eg2 LR R

LRT ot &12LA26F06 3INHzZIX T 1Tyl Ol2yeadK LINY {56 A 6
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282 6ep20FyAdz ddeli126yA]l sallldz2S Lidzy{ld on T 268 )
na podrys.

-~

318. DSYSNR gl yAS A SReO2l LR2RNERAa&sH

237 2ald1AS R2aiGt LIS 6 LINPINIYAS LI NFIYSGNEOTYS 3¢
g @& LJ2 a |l adadgtidwy@nacznikceneruj jako podrys 1 y I 2Rdz2nO@& ardgliokda f Sgey
generatora

o Wieze kratowe @
Wymiary Przekréj |Pm;tnka_tny '| Pasy giéwne |Ip|:_zgg v‘
H 18,000 ies
tm] Shupy |Zbiezne | Poprzsczki [PE200  +]
h [m] [3,000 . Krayzulce [PE200 ]
1 tm3 3000 Sciany boczne = IYELECE
al [m _
Stezenia poziome |IPE200 "
bl [m] (3,000 Stezenia poziome '|
2 [m] 2,000 =
2{m] Ty —
bz
b2 [m] [2,000 ¥ Podpory [

Segmenty

C—
Krok stezefi |2 Punkt ienia A E

ximifooo0 | =

Vi o000 [k s

Zim oo | H_er
L] Generu jako podrys (K] [Anuiuj]

Rys.33 Oknogeneré 2 N} 12y aidNHzZ O02A 1 Fdzy1 O2n 3ISyS
wS32 TIFTyFrOTSyAS LRITgltlr yI Fdziz2zYF{ielOlyS &3Sy
LR2Y20yA0Oi S22 2 1aiarodOAsS RIySe 123/5[3Nﬂzlé€7\ GeLkRs
AT 1ASESH LINTsadgBeyASYsgeQrRINNT { GSNEAaGe Ol ye OK Lidzy | @
iSt SYSyilsg TEtSRISYyAlLod _i6S 6LINRS I-Rlsy)\s R2 Y2RS
wczytanie ich z plikDXE g LINR g RT Sy A S 1T 3Sy SANIADI@ARCHITRHTORAs ¢ |

ub zLIR2T 2ail 080K 3ASYSNI 2Nk s GelLk2geOK (2yaiNdz O2
LR2Y20yA0i e0OK dzweéesglyedOK ¢ NF¥YFOK 2S8SRyS3a2 Y2RStd
TFNIDRTFYAF LR2RNEBAFIYA 6 LINR2S1O0OASe 5flGS32 GS¢
kontekstowego prawego lawisza myszki dla zaznaczonegodrysu przewidziano2 LJO@Ktyj,

dzY20f Ao Al 2N0ON OKgAf26S dzZIl NEOAS 620N yYyS3I2 LI2RNES
LRYy26yAS 120l Qbeéoir NI 2YERBHIdKdNKDenEgo podrysu w menu
12yidS1adz2seyYy 6 oRNISGAS LINBP2S{lGdz fdzo 6&0ASNI 2N
SINYydz 660NOT I tdzo ¢620nNOT | ¢ ARDI®taghackodegwppdrydua i 1 A O
wmenu kontekstowym prawego klawisza mys#ki2 & Gt LIy S &N  ophkje tekledak: A Yy & YA
Komentarze¢ Dodak | & kiz&entarz Scaloraz Generuj na podrysiePierwsza z nich pozwala na
R2RIFYAS R2 LRRNRadz R2 ¢ 2f,drGya Scald zAazv#8 261k [pddiydy w jzded (1 2 6
podrys a trzecia nanosi na wszystkie linie siatki @ & dz LINY G & Y2RSft dz L2 ONOT 2y ¢
aldegyevyYAar 1T LINJeLRAa&lyeyY R2 yAOK Rz2yvyelfyey LINJ SN
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‘5;: Przesun

f: Lustro 3
51 Obrét

¥ Usun

B Uknyj

E?‘: Scal

o Generuj na podrysie

Przenieé do 3

H Komentarz, pozycja, link  »

Rys.34  Menu kontekstowe dla zaznaczonego znacznika podrysu

52RIF(1262 saleaidiArsS LRPRNREAHE] DRBNS SAIND 6 UININE B2 d3
wrozwijainejA LINJ Sé1 0y A S LIZFRTOREMsg9/ S1F2 &l GANIRRY:2 T f yS2 vy
I dzi 2 Yl G&OT yAS 11 dRSYdz LRRNE&A26A LINI ST LINRBINFY LI
Podrysyw menu kontekstowym prawego klawiszamyst ¢ o RNJ S6A S LINRP2S{ (dz R
Padz2 1 gl tF2Nn0Ol dzadzyNd 2SRyeéyY NHzZOKSY gaiRodnéy A S LRI
6 oRNI S6AS LINR2S{ldzEz 6AR201 ySrtan yyit 04 Slangd a 11 ¢ 3
L2 RNEadz 38 2RIZ2ZIDNSSR 2832 yIT6n TFTyFrOT Il Ldzy1id 6
R2aGt L) R2 YSydz {2yi(S1adt26S32 LINIgS3aA2 1ftlgrall vYe
YEATYAt OAS LINI geyY 1flgAral Sy vYeal (A gkl yYR2FASLILR:
menu kontekstowego prawego klawisza myszki dla tego podrysd G 5 NXzy lubh catdnsSfnkcje:

1] Ukry
1 Uknyg B Zmieh nazwe
B Zmier nazwe X Usun
® Usun R Edytuj
B Dodsj B Usur

Rys.35 aSydz {2yiiS1ai26S LRRNRadz ¢ aRNI SgA

T ' NE2KURNEBI fdzo LINT @g NI OF gAR201y216 RIFEyS3Iz2 L
1 %YASZ gulcktYAl 21y2 SReOea2yS dzv2doftAgAla2anosS 1Y,
podrysu.
Zmien nazwe @
Noworomeo: [TENERL ]

(0] (Anats]

Rys. 36 Okno zmiany nazwy podrysu

! AdzZ2LI02 dzadzl RIyeé LI2RNEBA I Y2RSftfdz A oRNISg!
1 DodajlubEdytuji! & dz@pcepozwal R2 REBR& (12 ¢ & 0 N Riadzaizikdeyedtarz ¢ LINE
dzo & i | 2pbagdie] link

3181¢ 62 NJ SYyAS LI2RNERas g
2 LINBPINIFYAS YIYe {Af1F Y20tA621 OA (62NI SyAl LIZ2RN

1 Woczytanie podrysu z pliku tekstoweBXFE
§ 20T @GryAS LRRNRadz I R2g2ftyS32 3ASYSNI G2NF  LINY
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f 20T eGtyAS LR2RNEadz RII &cAaRiIT 3ISYySNI 2N} RI OKs g |
§ 20T @GryAS dzl OFRdz TNl dzi2 ¢ AEADKa 234 A Y2Rdz I Ny & Of
T %k YAFYLF TFTyFrOl2yS32 dzl OF Rd2 NLINY (8 Sy dY 2RS S {yal
prawegoklawisza myszki.
T 20T eGryAS OFvSea ai NI piogNRArCRFINEASIBNE 12 RIS Gt C
dzZl OFR LINY G356 A 2&A Y2RdzZ I Nye@OKO @
3182{ St S1{ 02l LI2RNEas g
{StS102 LRRNRRRANZRAdZSBBR AT @Byl 2Sad Fylt23Ax01
1 Dla pojedynczego podrysu:
¢t NI ST ({tA{YyAtOAS 6 R2g2fyeyY Llddzy{OAS {2yidzaNHz LR R
cPrzezzay I OT SYyAS 2RLRSASRyAS3T2 Ty Ol yAll LR2SReayOl ¢
f 5t ¢6ASftdz LRRNRBAaAsSHY

¢t NI ST 12tS2yS (tAlYAtOAl yI R2g2fyey Lidz/{OAS 1
klawiszaShift.

¢l TyrFOTF2ano 21ySY LINI $0A wiOan aY ORo {Z ¢ $a wdzsSyde v
¢t NI ST TFETylFrOT SyAaS 2RLER2gASRYASI2 TylFOl yAll 3NHzLR

[ yIFOTFYyAS 601 STyaSea TFHIylIOl 2yeOK ¢gSRONMBEAGG 2R

-
2alit Llye@OK Rfl LINYiGs¢ Y2RSt dzo

h
R
Po zaznaczeniu wybranej g8 L2 RNEBas g Y20SyYeée (S0 2RoNxOAOG 11
R2aGt LlynN yI 3IsNyey HEdcmldz yI NItRTA A ¢ YSydz

Edycja  Widok Marzedzia Pomog

E] Kopiuj do schowka ci-C
* Cofnij Ctri-Z
-

I} Separuj zaznaczone

il Zaznacr wszystkie prety

"G Zaznacz prety w plaszczyinie
(Il Odwrs¢ zaznaczenie pretéw
{§ Usun zaznaczenie pretow

ir]]j - , EE EEEE N A Zaznacz wszystkie wezly

& Odwrdé zaznaczenie weztow

[} Separuj zaznaczone 5 q . :
_ pary i Usuf zaznaczenie wezddw

Ul Zaznacz wszystkie prety M} Zaznacz wszystkie podrysy

Zaznacz prety w plaszczyznie B Odwréé zaznaczenie podryséw
[ Odwrac zaznaczenie pretsw {8 Usuf zaznaczenie podryséw

[IEE Usun zaznaczenie pretow

ol Grupowa edycja obciazer

[#1 Zaznacz wszystkie wezly &l

& Odwréé zaznaczenie wezttw T

4 Usun zaznaczenie wezbiw $ Obciazenia Kimatyczne
[ Zaznaczwszystkie podrysy H Grupy pretéw

[E Odwraé zaznaczenie podryséw H Grupy podpér

[ Usun zaznaczenie podryséw I Elementy wymiarowe

Rys.37 Cdzy1 02l 2RéNI} OFyAl TFT YOl SyAl Lk
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t21F 2LAAlIYND Fdzyi Oe “éNJ-()qud}av\ L*F BYF OIS WIS IR
i i

T T ylf@doee@ Rl yl Ol &sd C’ﬁﬁﬁ G ABA S RNERE (2 T NROAD
rogu ekranu.

R
y

B =/ Q::“I’,} [(](z]

|Wia:1"WyIa:z wyswietlanie podr],rsélwl

Rys.38 Funkcjss2 6 { A $32 L&A BB 2 TyQae BNE &sadi | A OK

3.18.3.Strukturapode 45 ¢ ¢ LINRP2S]1 OAS

t22SRey0Oi 2 Gg2NIl2yS o0NDRI | &l &/AISYi&A dddd2 R NS 2 I YA
Niepogrupowangd Ly | O S2 ae&idz Oal ééEIf DRI LINJ & 2SRy2NJT 2
wczytywania modelBIM z programuArCADi®» 2 5 6 OT a4 6 oRNI SgAS LINR2S| ic
& 0 NHz] G dzNJ LJ2 RNE auktwze ;odeBIR W programigArCARIa] NJ

(=~ 48 Projekt
=_| Profile
a5 Wezly
rﬂPrety
H Grupy pretow
- H Grupy podpér
Grupy ohcigzen
-1j& Podiysy
Miepegrupowane

a

amaaams

m

D Porotherm/1-warst. 25cm Porotherm
=- 12 D Kendygnacjal
wewn/dzialowe

[]Sciana 10
[]5ciana 21
[] Porotherm/3-warst. 49cm Porotherm
[] 1-warst, &cm Porotherm
["]1-warst. 12em Porotherm
zewn
[_] Porotherm/1-warst. 25cm Porotherm
3 [ wewn/nosne
Hi Ostrop1
["] Fundament
[Jzewn
[ wewn/nosne
ondygnacja 0
[Jwewn/dzialowe
"] Porotherm/1-warst. 25cm Porotherm
1% [ wewn/nosne
[zewn
DStrup 1
[_| Elementy konstrukcyjne
ach 1
[[1Polaé¢ dachowa 1
[[1Pota¢ dachowa 2
t [ Polaé¢ dachowa 3
=- 0 Magazyn
-1 [] Kondygnacja 0

ewn
[[] Sciana magazynu
] Elementy konstrukeyjne
Kondygnacjal
{iZ[JDach1
[]Pofa¢ dachowa 1
-# [Polac dachowa 2

Rys.39 t NJ 81 0OFR26¢l &aGNHzl GdzNIF LR RNBasg o601 il
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Struktural 30t 60 ASZ (1 2f S2yeO0K LRTA2Ys5¢ 3INHzZI LI2RNBAaAsGY

Poziom I¢ Niepogrupowan& L2 RT Al O y I o6dzR&@Yy 1A ®

Poziom Z; kondygnacje, dach, fundamenty.

Poziom 3cte LI T OAl y @0S96SmtylitNINISSSIRT AL 026Sx y2T1ySoz &adn
L2 OF OAS®

Pozom4&NR RT 28 T OAlLY 18 61 3ftRdz yI AOK &0 NHzl G dzNY =

YIdRI i INHzL) L2 RNE&E®H |1 RANBEFYKSA2 | LIDRE20MRSRe y Ol
LINR2S 1 Gdz¢ LRA&AAIRF TyFOTyAal dzv2ofAgAla2ande &asSt $]
danego elementu.

5fF 1F0RS2 TITylrOl2ySa 3INHzZR LR2RNEBasg ¢ aoRNI Sso
klawiszamg 1 { A R2aGt LIS an LRyAodal § 2LX02S8SY

£ Ulayj

Q Zmien nazwe

I!/: Dodaj podgrupe

X Usun podrysy

X Usun grupe podrysow

Rys.40 Furf O2S R2adGt LlyS Rfl 3INHzZR LR2RNEasg ¢ YSyd
myszKi
282NGS1T adl y2 ¢ A NapsgruonameR { HLI2TRNENBF R2adtDdgaf 2Sai
LJ2 R 3 NHzLJt

5¢1 1k 0
vyaalla

A0¢ ¢
No U))
L

QX

2 TITylFrOl 2yS32 L3 RNEAdz gpraweQdNdlabisza S LINE
Gt LYyS an LRyAodal s 2LX02SY
i Ukryj

By Zmier nazwe
X Usur

=) Dodaj kormnentarz

Rys.41 Cdzy' 1 02 S dR&znictohdgdpodrysumenu kontekstowym prawego
klawisza myszki

3.1849 Rea 02l LI2RNERA&AS S

Cdzy1 02S SReoOea2yS Rfl LR2RNRBaAsg R2al0tLIlyS an g Y-
wprzypadku £ T y I OT SyAl g2onOil yAS 2SRyS32 fdzo {(Af{dz LR
St SYSyilsgsgaBNB2 R d8Paiz26S LINI 6S32 (tlgrall Yeal]
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A1 Przesun

f: Lustro »
51 Obrot

#1 Usun

e Ukryj

¥ Seal

o Generuj na podrysie

Przenies do 3

[ Komentarz, pozycja, link  *

Rys.42 aSydz 12yiiS$14i(26S LN} ¢6S32 1tlgArall vYeal]

t NJ &dudk&aprzesuwa zaznaczone podrysy o wskazany wektor.
Lustoc¥ dzy {1 02l LRTgtftl yI 2RO0AOAS tdaAGNI FyS TFTyl Ol
hoNgFldzy 1 02 LR2T gt ylI 206NsG TFTylFOl 2ye@ 0K LR2RNEA:

| & dz#nkcja usuwa z modelu zaaczone podrysy.

UkryjcFdzy 1 021 dzl NBE gl 6 Y2RStdz 6AR20Ty2106 TFTyl Ol 2yEé
Scalg funkcja scala w jeden zaznaczone podrysy.

Generuj na podrysie; funkcja tworzy automatycznie modélINY G2 6& L3 12y GdzNI S 1
L2 RNEAaAs g @

t NI Sy 4fékcia@d 6 11 yI LINJI SyASaASyAS T ITylOi2yeOK L3
R2alGtLlyS2 6 2RLRoASRYyAS2S ILOtT A oRNISgl LINB2Siid

KomentarzegF dzy' { 021 LR1T gl f 1 2n0OF R2RIFO A dz&adzyno 12YSyidl
3.19. Generator konstrukcji dachu z systamArCADia

3.19.1.Struktura okna generatora konstrukcji dachu

22620FyAS 3IASYSNI (2N} 1 2 R3DEREMa]302R 0 R4 10 KalA tdlla ALINR RTINS
gal eat1AOK AyyeOK 3ISYSNIG2Nkg 12yadNdzi O2Aad wWSai
ge 12yl ynNIS263 @ty1WG NYzl O2A R2g2fyS32 RIOKdz ge&Yl 3l &
38S2YSGNEOT YyS RIOKdzd t 2RNEA& (I {1 Axprgjeck 8tWarzondgoe a1 I 6

w systemieArCADi®® h LA &l ynN Ll2gedSea Fdzy| O2PlikBIGR2ACTADa Y2 Y |

¢ import dachub t 2 282 dzNHZOK2YASyAdz T 2ailyAS 6&45201 )
dzo @ 01 26YA126A 64&171 | XKMLystEmu AreADI&t All I RSN 1BNAOISd2 2 YAt
AYF2NXIEO02S 2 1al il 00AS LINR2S1 G2 opy&El 2 6 RLIOK dad OK
zFL 021 G1 NPELINR2SOG0® YA tpilojecé EINJT & A ISRZ2 2HOR O KINIRE DK
ArCADIZ T FYASal Ol 2y2 ¢ 1| ( R3IDZRAa 3DMIINI| SOUIRR 16dz LINREING YA
dachul  LJxprdjed S0 1 G5 NB (0 S3ISNIRI Odkdde (y1A2S6 yiAM g Al 2a G yA S L
FTI1OAS 2RLRSASRYAY 12YdzyAllidSYod t2 0T &Gl yAdz LINI

D’
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RFOKX ¢ LINRPANIYAS 1 2ail yinPort padiysa A gedetadrykBnstrakejiy 2 RA |
dachu z modelu ArCADIig A R21dz 211 YyAdS2ayY

4 Import podrysu i generator konstrukdji dachu 2 modelu ArCADi

Podglad rzewo projektu ArCADia

[¥] Automatyezny rozklad elementéw dachu Krokwie [parsas <] - [v] Potac dachowa 1 (127)
© Rozstaw krokwii d=09 m

[ Belki okapowe  [PL7575 | i © Pok

muriatu
0,900 m la¢ dachowa 2 (12°)

jem) (12,500

3 3

8,000

i
Podpory przegubswe na éciankach kolankowych
O Wezly sttywne  (5) Wezly przegubowe (zesztywnione prety ciagle)

Rys. 43  Okno dialogowe Import podrysu i generator konstrukcji dachu z modelu ArCADii
t2gedal S 21y2 &a10FRIF &aiat 1T O GSNBOK 2RNXoyeéeOK |
ReEYlIYAOTye LRRIENR IAS2YSIUNARA osTRdYe o IR2IRE YRSORM
LINT @0t A0F0 A 2RRIfI 03 LI&a0dzZ3dz2N0 ait gOAT yAtGey
WLINI @ LJF R1dz 3056y S32 S{NIydz AN FAOI yS32 LINR INI Ydz
LR2Y20N TASt2yS2 209GBRYIGE IRIyOKOdz2¢/192 GINOAISE FI 02l
ge@0NlYy2 6 oRNISHASE &ailNHzl GdzNB Rl OKdz 6f dzo Rl OKs g0

t2yAdSe 6AR2|dz UNNBYEONBE2 B YALRINE Y dd28dG1 28V A1
parametryrA ST &t R &1 2y YAl LINRLRIT &02A Fdzi2Yl Gde ol yS3:
2y 1Saidl ¢ SReG26lftyeOK LI NIYSIiINrs o A 2LIO2A 20264
I {Gdz2t £t yAS yI LRR3IENDRIASOD

2 O0Sfdz ge12ylFyAl (12yaiNdzl O2Ai2 LORGMAK azYy Iyl & Gloyee oNRd
St SYSy s B pRypddka gej odznaczenia do projektu zostanie wstawiony sam podrys dachu.
bl &Gt LWAS propbrdwady rdzidai krokwi [mp NI T sh{RNESITtored 6 24 A Y dzNI

INF St RITA TSyt NI ycp BOXISREe y1 2 SODWREBARE OONS Yy i NI &
2062NF 6 LROIOAZge[onM.t ANREe2FART PAVIAAKNI] OHedal @ OK LI
LRRFEy2 TF{NBa Rz2aiGt LlyeOK ¢ RIFEyeyY LINJ &Ll R{1dz ¢ NIi2

2 RIfalSa 12tSeyz2i GRarde 8R2GRZ i ¢ O IAR GLAZ2YGUBIR LS4ZNI LINY
A3SYySNRgyS3I2 dzl OF Rdzd alYeée (dz R2 ReaLRBROBNI Y2
LIN S$3dzo26& OK vy I 1 G Ity2]RLIEKNE] 23S yi1I216@IOKIF yS an LR
2L NOALF yI TOALyA®e{2nl yh2d4%2ey X2t S@PAiREalHT Sy
iSt SYSyiliség YAtRI @ &a20nNd alYeé (dz R2 %R0INHARBASY S
ubONOT Sy A S 281 O SryAl sLONJ 25 IdBHY 6RNBIA Y LINJ 8 LI Rl dz 6t 1 T
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onNoOil 2yS SDSeSR@FAFAtRI @ az2o0nNx yrLiz2YALAad galeai]
LT 2adla2n LRondiz2yS 1§ &az2aon éiﬁé;zych 28035 NJ 2RLR,
RTAFOFIYAlL dZ @&d1dz2Syeé NrsoyS OStSo 2e2o68MN aYFe0sHR «
NI SOTesgArait21OA 6 TFHINBaAS LRONOTI Sz t£S8SO01 2GNJ &Yl
YAST YASyyeod 2806s5N) ¢6t1 Os6 LINJ STdzo268& OK RI 25 dza i Nk
08T Y2ReFA1lIO2A LRONOIBZRIL]1220KA dzp LINR 5 b R ILEYLING
20NJ @YlIYe dzl OFR 382YSGNROT yAS TYASyye

bl &Gt LIYyASt MR FLAYSSt @F §FBF AN eLIA&LI 0 2RLIEGASRYAY 0
LINEFAES 1T fArade RzaldtlLlySe ¢ LINRP2S1OAS Gewvraildt o
WLINP2S10AS LINJ SR 6e¢620FyASY T@M%-Aaém$y&m-jd§1m£e
LINI @0AaT1ASY 6t WRIDE &1 &t 8P §Aidzb dzZLISOY A Sy Alnief Adde |
przekroje). ET y I OT  2Nn0 2RLR 6ASRYAS o gu2@iyy A NG alyWiliSEs I NI M.
I yAOK ¢ LRaidl OA LINYi(Gs6 YbemShoz2adiNd edziASaLDVYAY S|
I dzi 2 Yl G& Ol yS32 NRIT 10lFRdz {1 2yaiNAl O3 tvsdeiejGkwd: R2 G & O
wczytywany jest podrys. Autom@atOl y& NBIT { OFR Rl OKdz ¢ LINRPINI YAS 4.

1Af]1dz LI2yAdal eOK T +F020S2Y

T YNRB{o6AS LROIOA RIOKdz fdzo FFO2Fidl1A NRITtAOI IYyS a
g NBT aidlglOK 2F1 ylaol NRI AS2 1 kéwhikadi2zowszeR2 & | |

LINR&G2LI RES R2 fAYAA 2LF NOAL LR2OFOA yI T OAlLYyAS
T YNR{oAS TIF1O0FRFYyS an 11 6ai S ¢S saieaidlirOK Lz
facjatki.
T tNI & NRT{OFRITAS &adG2az26tyl 2Sad dnyéotsBW Kokwd S NI S
LR S6AYASY TIF6ASNIS aAat ¢ LINISRTAIES 2R c1: R2 ™

T tNI e 6ailSt1A0K 2062N)F OK LROUIQ2DEayOKSI NP1 283208
i w odpowiednim,LJ2 R y@Y LINJ ST yVYAROA&sFRI NI NRPR&& A 20G62N
dzl OF R g&YAlysgé ylI 20NRB&AS gelizl vey 262 NHzd

5t At 1al27TOA LINPaGeOK dz1 Ol Rs¢ RI OK2geOK GS32
LIN} 6 ARO2g6& dzl OFIR {(2yaiiNdz O02A LROIFIOA RI ORR2&EEOK®
geYl AL O d dzLISOYASY Al tdzo yASsASt 1AOK Y2ZReFA(Il 02,
0S6Syildz tyS oNRB&26F YAS dzl OF Rdz LR LINI SOTyS32 RI OF
Fdzi 2 Yl G& 0T yS LINJ LA &l yASNHADE Lido&Gych yepgramieINT (5 6

1T60ral Ol RflF RIOKsg 2 yASGeLRgeOKI dzl 21 yeoOK 1t
|dzu2Y|uec“>iy 12y aidNHz 02t RIOKdz ylfSoe GNrXr1dG261 06
geayYl3al R2RIG126S822 dzol 0 ypEBIRY2 R SBAALx 920850 bE Ry R DK

{1dzi1ASY RIAFOFYAlI g8dS82 2LA RayWwSBLISTIASIIRSA 9 3R Y

L2 RNBadz {alidl olddz RI OKdzzx 1S galeadiAYr OSOKFYA |1
L2 OF OA I OK LINFdansX®l (6> LI2NERG1FeOMYY 6 St S 21+ LR2geOKxE {11t

geYAlyYysg LINJ@& 23G662NFOK= | GF18S8S StSySyisg FI O2t
LINY & RI OKdz LRI ASt2yS an yr 2RLR2SASRYAS adNHzLR
GOFT OAB@YA LINRPTFAELFYA A T 10202y@YA LERRLRNIYA 4 YA
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——at >

A

Wi

Rys.44 t NJ & @ LINRP2S{1ilis¢ RI Gitgcznie Wygendrawangny dz ! NJ !
I RBYa i NUzl O2A L2 0OFOA ¢ Y2RStdz aAxl dl2

3.19.2{ G NHz] G dzNI A TFdzy kp@bhua RNI Sgl ¢ 1 2y ail Ndz

Z prawej strony okn#émport podrysu i generator konstrukcji dachu z modelu ArCADY | 2 Rdz2 S & A |
aRNJ Sg2¢ aiNHA GdzZNE  RAOWH 6 5 6INT SBRAGIH WRGKS 1L21 A2Y
aRNJI Sgté¢ (2 RNDBRER LR2VPROKRABEMWAMRRI O dzOf gzd | LIBO OA
YFEORS 2RTYyIFIOI SyAS TylFOTyAll alLlRg2Rdz2S dzadzyAt OAS
L2 RIf NRdzd 2al e&aidiArAsS RIFIOKé an R2vYelTtyAsS TITylOlz2y
I RIOKsg¢g ¢ oREOSoNVyES arIRb 2B Riyd WetysticddachywOdytang | y & L
naraz do projektuRamy 3D A RT Al yS ot RN ©ONOIT yAS 2112 2SRSy Lk
R OKé& NRT OonOi ySe® DReé dzweil126yrA]l OKOS 460Teénlil 6 LI
gOl edesl o RIFIOKeée LR2SReyOiz2zx (1Fr0Re ¢ 2az2oySe asSa
00T edtesl yAS RIOKsg 2SRpodByh | IdNR 22150 deedIz] D S2 BNILAN
28 LINJ Sadzl o 61 3tt RSY aASoABK 41 23 BAMINBIE 1 Ot vi
architekta w projekcidArCADiP ! v I f 23A 0T yI &aeéddz 02 R2Ge01 & LRal

52¢g2fyS LRRIGASGESYAS yi YyASOoASal2 10dztyAS ¢
galltT FYyAS yI Reyl YAQI yland &l R fdH KRR AOK dR If QlgddzdlJ2 O OA
kolorem czerwonym powierzely | ¢ LINJ @ LI R1dz 2062N»s ¢ fdzo Tl O2lI 4GS
2065R1N® ¢l Fdzy1 022yl fy2106 LRI1 gkt dmikeivgjgspy A 26 A
aktualnie wylerany lub edytowany.
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Y2f S2yevYA LT A@Yew¥d L2 I ROOR&zSHY ALIR OF OA 0 &an 2065 N &
6 NI YI OK FlLO2Fd1A NssyASd LINI Sl dyAaAsS geaidt LS 2
LR RN t Rye o 9f SNASS/dileé aliINA| S daNEB| alB2 OF 6 A 20635 N 6 LI
LI NF YSGNEB Fylf23A0TyS 211 LINFYSGENR 23s5fyS LIN]
t I NFYSONs® SREBAX dii e OK LI NI YSGiUNs g R20Ge01T e TIFsal s
oi 62NHz LR OFOA oO0FFO2IG1AVLET + AOK ¢6FNI21T06 Y20S o0&
oReO2F {I®dRS3I2 LI NIFYSGiNHz 6 oRNIS6ASe LINR2S{iddz R
danym parametrze lub z menu kontekstowe@ydR & (igd@2ex2 U & & | yyd RlawistaMmyszki dla
RFyS§32 StSYSyildzd 2356011 a geieaSitz2ysS 12adGlyAs
LRRLI2ASRT IANIFAOT ynNn A LRES SRedOeayS GS32 LI NIYS
LINEP2S{Gdz R OKdz LINJ SRaidGl éeA2y2 LRyAdS2Y

Pofozenie murfatu (Ocm - 100cm) a= | em

!EJ ‘ Anuluj ‘

Rys.45 Oknoedycie Rf S3021 OA 2aA YdaNDFGe 2R I NI gt RT A |
RFySe LROIOA

5
Rozstaw krokwii (0.4m - 2m) d= [0 m

(k] [ anutu]

Rys.46 hly2 SReaO2A NRTadlgdz {NR{6A REIl R
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D
Odsuniecie otworu (Ocm - 20cm) b= m cm

[ oK [ Anulyj

A StSYSyise 1

Rys.47 hly2 SRe&eO2A a 2 a
SaA2Rfl RIFEyS3a2 2062 NHz

R
L2 O OA2 4

2
2

=
Odsuniecie otworu (0cm - 20cm) b= 15!@ cm

[ ok | [ Anulyj|

Rys.48 hly2 SRe&O2AM 20RaSdy/SHtiuGAdr 1228 a4 G Ndzl O2A 2R { NI
danego otworu facjatki

t NI @ 2Radzl yAdz 2aA St SYSyilsg 12yadNbzt 0ecaye OK RIC
galeaitairs StSySyide 62150 2G62NHzE 1 ge2nil1ASY
2SRy201 ST yAS {NRB{o6AS 12ai126S Fro2rilAX 10Gds5NB LJ
FILO2FG1A 6aLI NI 28Sad ylI dZl OFRTAS 06S8StS1 LRRLASI
12yaidNHz OecyeOK 62150 2062 NHz & jed@l (1R OyOA 2B RR LA
12al268YA 6 YAS2a0dz ai RRRILEIARISEA LRIRQE NG A R¥ 2R OF

320.2a0F 6AlYAS dzl OF Rdz al {ASf Si(-26532
ARCHITEKTURY

bl 2ol NRTAS2 2LIeYlIfyn LINROSRANIN 2VSREBRamAIDA | R2 4
ayl aGt LlyAS 2S32 gaidl AICADIRSAR2 NFRRIZBOUz2 OR S S¥ &St 25
§1 aLJ2 NI dz L322 R NRAZADRARCHI TEKPURMNIKkdfadzksportuj podrys do R3BRama

3P Bl LRY20N LR ¢ & d aried@ar@giryubt€ye projeR@R3DIMz@ywané & O

an Podrysy. Jedenzawiedz] OF R gal @ai{AOK 23aA MAMCARIdrzutondi® OK R
Y6 yadiey/AamRT A2Y (12yRedylO02A 1 geLINRPsl RI 2y&@YA 2&A
poziomych, wyprolv RT 2y @ OK y I Ol 01 26A0GN geaz212io6 saleaidiAic
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RI OKdzd 5NHZAA TF6ASNF LR2RNEA LROIOA RI OKdzx Rl OKs ¢
LR2T A2Y&@80OK 2&A Y2RdzZ  Ny@OK fdzo AOK LINHZSRDHD 8B DE OF
f21FfAT I Ot L2al Ol S3s f RBOBRamSIDEX SV § 26y ¥ LINERME § )
LINY G2odJ2 a122Z01 SyAdz Y2RSfdz T LA &dz2 8Bdra2b I &Y LR B
w programieArCADiIaARCHITEKTURRE ¢ 2 0 dz2 S Yitporfudey {| @&t Sidz LINY 126532
igall il d2asSye t21FtATFO2t LXAldz yI Realdzd t NI SR 4 LJ
w systemie ArCADiaLINR AN} ¥ gel gASGftl ReylrYAOTye LRR3AfDNR
dzde 126y A1l LidpaodS6me adi @3 Byallzaso 2S32 t21Ff ATl
20NRGdz A LRTA2Y gail 6ASYyAl al 1 ®»xF iOdpaska addi] 2 6 y A ]
gl gASGtlIyS32 LINJ & gaidl oAl yACADF 2PN St Siadid shDioe KRR
modele pt (i26S 1 f3dLXie Py &aSOT yAS 2RNRAaA246 YACAWIPrzy I T A S
LRy2é6yeyY gailGl éAl yAdiddYe prédkidzArCANF 4i 2 $ 63 RBE Y 2dzo 4 Ol
gaitleAzy2 &1 1ASESH LINY(G240FEe dZARBHAANB YA YT B RIYABY
dz] OF R LINY (i2¢ge Ol e (G(Sd R2020e06 y2ge al1AStSE LINY
projektu ArCADILJ2 a0 6ASYAdz 6ARI Al ye 2%%djegd zaxhacRedio dz 1 | &
wLl- 31dz F102A Y2 ®yal I ©Odwskddislo mjddycAgo elementu szkieletu
LINY 626S320d az2doyl TGHlyA Od1Symez SINT ISE dBSH2 21 12 OF 02
w pionie na przekroju. MO Y I T T y I Ol 2 y Mawidgdm|DalSdf 310 NP dz6NR® Yy I LI ¢
LINY Géd 2 (&Y RNIEEIEY dad eRA RTd2 WwASY A N LR eSS RNV D i
LINI @eLIA&Fy@YA R2 L&l Ol SastyeOK 12y ReéIWICARA 06 dzRa
AT 1ASESldz LINY 1268532 dooeidi126yA]l Y20S NboyASd sail
do progktu ArCADIIl | OK2¢dz2S gal eadailAsS 1aldlrode LINI SINR2s 6
f3dd a2RSt dzl OFRdz al {AStSH2aAHE2 0oyalli | BIARYVEFCOR26 LINE
|

ay a0t LIYyAS LINI SyaSiT o 32 gBINMeY F2NXIOAS R2 AyyeOK

3.21. Funkcje ozyszczania i weryfikacji projektu

—)

22 620FyAS Fdzy1 O02A 201 &l OTFyAl fdzo ¢SNEBRIAHRIORIA |
fdzo I 3J0s¢yS3A2 LI A&1F YyFINItRIA26S32Y
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Narzedzia Pomec

Obliczenia statyki

{ﬁl Generator ram prostokatrych
?j Generator fukow

% Generator kratownic ptaskich
% Generator wigzardw dachowych
{'@ Generator wiez kratowych

) Generstor przekryé geoderyjnych
'% Generator przeknyd strukturalnych

& Grupy obciazen

B Zaleznoia grup cbciazen

Manager przekrojéw

[4 Wenyfikacja projektu

[ Oczyszczanie projektu

Y

ﬁc, Uporzadkuj kierunki uktaddw lokalnych

&2 Filtruj

[l Wstaw wyrmiar

‘=t Pomiar odleghosci

<§ Pomiar kata

& Ustawienia

DE&E U X E D g & B2

0
I

T OY$ yaz
T A2geé

I b If Ndot BWISNE T
'R 58 Y

ax

Rys.49 2@ g20FyAS Tdzyl O2A

201 @&
J0s oY & dz yI NI

—

3.21.1.Funkcja oczyszczania projektu

2 vYSydz B N/BWIAI yI JOsgyey iL¥lag Enza@léd&yézbmm?zal-v

projektud { Odzd & 2yl R2 Fdzi2YlF &80l yS3a2 StAYAy2él YAl 1
YIEan 1T 6ARYPdzAali NHA OdzZND A Y23aN o60é6 1 yAS3I2 dz&dzy At i
F{ddzt £ yn &0GNHz] G§dzNY LINRP2S1lddz A gealdzdzeS yl adt Lidz

f tNYdGe oNIT T 200ANOSYALF YA yA&WRANBRYWS 0ld L2 RLI2
Wsporniki przegubowe (wahacze).

t NY¥ 68 2 ROdzE21 OA YyaiasSzaal Sa yAd ¢ NOHRA Ve I {REFS yH
cm.

t NY G LRINBSI2NOS ait o

bASdzweslyS 6 LINR2STOAS LINJI SINR2S LINY (5960

t dza0S 3INHzLIR LINY (56

tdzaiS 3INHzLlR 200ANOSZD

t dz&a 08 3INHzZLR L2 RLIs NI
bASdDesl yS 20@enNdSyAl 1tAYEGe

= =

= =4 —a A A

E]

blaldtLlyAS gelgAaSttlryS 2Said LRyAaodalsS Az By2z2ad!| ¢2
TyFtSTA2ye@ 0K LRal Ol SdaettiahieiOKT Yot BgeSodiady A2 QKT 1 S &

projektu.
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Oczyszczanie projektu X

Nazwa | Liczba znalezionych |
Prety wraz z obciazeniami nie powiazane z podporami
(Wsporniki przegubowe
Prety o diugogci <= 2 cm
Prety pokrywajace sie
Mieuzywane przekroje
Puste grupy pretdw
Puste grupy obciazen
Puste grupy podpdr
MNieuzywane obcigzenia klimatyczne

c
I}
c
3.

0 o

Prety o minimalnej diugosci (0cm - 5cm)|E,DDD |cm

Rys. 50 Funkcja Oczyszczanie projektu

2 Ol I aA S Rjiciybzeyknia brbjekf, dryrkyPadku braku jakiejkolwiek deklaracji przypisania

R2 3ANHzLIE LINY G563 LINI@sNIOFLyS an NrxsyASo S6Syidz
I NHzLJR Nibgiupowaned | adzsl yAS 1 S &l NUzl (0 dzNB  yikiMdikas ¢ 2 1
ROdz321 OA gelz2yesglyS 2Said LINI D2 dBAWMHRY @A 8Sd2 {1 NBH
y2S32 4tT1T 01X R2 10GsNB3I2 aLNRBsIRIFyS an gsaileaij
i12Z202¢6eY dzadzyAt 1S32 LINY (GF & a@f DD RU2 dING GRS yR 2a IRXEEAC
YAD el d¥Y®az2s6lyAaAS (S22 TFTdzy1O02i 1 2SRySe aidNeye 4L
3S2YSGNEBOT ySz £S8S0O01 I RNHAAS2 StAYAydzeS StSySyide:x
YYO A Qd2aRdazzn LIyl O1 yS 6@ RUOJDSYAS 20f kbhoSpdle a i G &
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projektu o skomplikowanej strukturze, po wczytaniu projektu wykonanegtarszej wersji programu
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3.21.2.Funkcja weryfikacji projektu
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NB HBdbga | L2 Raill 6261 N OYAOF YAtRI @ 20ASYlF FdzyiOal
R2GeOl es saileadl]AOK LINY (s 6 Yzaﬁzﬁb&aazsélm@jamﬁkéh@dkél(’382
St SYSyils¢ Y2RSftfdz fdzo LINJ & asStS102Ar saleéeaiairok 2
zl Ty Ol a@né RBEIOEDPI 02l St SYSwy izs 4] 1O RRSY3 24 yLyNRYS SLUNi d2 L
GSNETA]I O2A dzNEBOKRIYE| Gazy @Ky 22 RANHzZLIRE LINY 59 A ¢
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TITylLOl2yedK LINYGs¢6 6 YAS24a0F OK LROUO20SYAlL 6t1 O

 WyszukiwanielLINY (s ¢ { NJ @d6dz2anoeOK &At OS)?’I- RO AIH 2 160 A2 (62
dzi 62 NI Sy Al 6t 1 0F ¢ YASz2aOd&es i Ddlaprawdiied O hiLB®R!
galeaidirs LNYGe 6 YAS2a0l OK AC)K NjééTeﬂ}\auSElz :

g 2SRSYy gallkfye gti SO

f 28aldzlAslYyAS LINYGsg fSonNnOeOK ¢ OdLaxTaler ftfSdpon oS
LINY GiF GR2 1 OF Ry 21 OA DpciglN\gpradvR® | Xt ¥¥g Nk Gal e OK S
AYyeOK LINY G563 6 YAS2a0FI0K A0OK 1220563 RTIASEA |
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hLISNF o2l G LRT gkt dzOKNRYAO LINR2S{G LINI SR vy
GLINP G| RT 2y@YA R2 Y2RIStUR AN QRIRRA2IINR YRS NI 6t 1 O
w tej samej lokalizaciji.

f hadldGyan Fdzyi102n LINJ & 6SNEBEFALFO2A LINRB2S{iddz 28
RUOdz321T OA LINY GF o WST tA 2F1AST 206 QzodlaniSwdmachi t 2 1 I ¢
iS2 2LISNF O2A dzdzyAt (iSo

Weryfikacja projektu X

@ hNeryﬂkacja elementow caltego projek‘tul

Typ | 0-50 | mm | Liczba znalezionych| Mapraw
Prety krzyzujace sig bez werta w otoczeniu ok, 1 mm 0 [ ]
‘Wezty pokrywajace sie w odleghosci ok 1 mm 0 L]
Prety lezace na pretach z dokdadnescia ok 1 mm 0 L]
‘Wezly pokrywajace sie i wezly na niepodzielonych pretach w odleglosci ok 1 mm 0 ]
Obciazenia lezace poza pretem 0 ]

Rys. 51  Funkcjaweryfikacji projektu

5fF (F0RS2 1 ¢gedSel ¢62XaBYRNRYEORA RLIBNID2A ¢ T I f ¢
aelidza O2As Y20yl 2a20y2 RSTAYAZ26I|dan¥go SpiaRdddni& y A S
wzakresiecO¢cpn YY 06AR201TYyND ¢ yIF3A0s561dz GF6SEAOD® 52 VY¢
ubR21 OF Ry 21T OA RIyS32 &ALINI 6RISYyAl dzadGlgAz2y2 yI m )
fdzo R210FRy21 OA 2LISNIO2A yI 0ASONO2 oA $lHEDODIzE &
TyFrtSTA2y@0K StSYSyilsg Y2RSfdz LINI S6ARI AlFIy@OK R2
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Rf I RFySa 2LISNI O2A Yl aAat g &1 2 Y lodhacdalyznatini®A T y A t C
w kolumnieNapraw dla danej operaciji.

3.22. Eunkcja spawdzania nowy ogramu oraz aktualnie

h wersji pr
R2altt LyeOK t AOSyoe

2 LIINPINFYAS TFEAYLXSYSyG26ly2 TFdzy1 Oat &LINI gRIT L yAl
ona
wds s ONE ail OKXZ 1 (5 NB waugawieriachlphodrami:e ¢ | vy S

f Automatyczne sprawdzaniewych wersji programth LJO21F R2Yel f yI LINJ & &l
Cdzy{ 02t (Gt Y20yl 60NROI 806k 6 & Whnidtokid Tialogaws 2 O dze 1N
O programie
A TEFTyYyEFOTF2ano 2 $prardad dkiRafizhcielpryys@rtig/pkogramu

§ Sprawdzanie nowych ¥NE 2A LINRANI Ydz yI ONDRIyf 8N aRd Si
aktualizacjew oknieO programie

ArCADia RAMA
= R3D3-Rama 3D 20

Nazwa modutu Wersja  Licencja dla

R3D3-Rama 3D 2000  WEWNETRZNA, NIEKOMERCYJNA LICE...
R3D3-EuroDrewno 1212 WEWNETRZNA, NIEKOMERCYJNA LICE...
R3D3-EuroStal 144 WEWNETRZNA, NIEKOMERCYJNA LICE...
R3D3-EuroStal BUILT-UP - Profile wielogateziowe ~ 1.1.5 ~ WEWNETRZNA, NIEKOMERCYJNA LICE...
R3D3-EuroStal TAPERED - Profile zbiezne 1.00  WEWNETRZNA, NIEKOMERCYJNA LICE...
R3D3-EuroStopa 1119 WEWNETRZNA, NIEKOMERCYINA LICE...
R3D3-EuroZelbet 1.6.7  WEWNETRZNA, NIEKOMERCYJNA LICE...

Pokazuj dostepne aktualizacje przy kazdym uruchomieniu programu

Sprawdz aktualizacje

Rys. 52  Okno O programie
t2 &ALINY 6RT SyAdz F1dGdza £t ATFO2AZ 6 LINJ @ ligstPoltym LR 21 &
[

powiadamiany odpowiednim komunikatem i po potwiel Sy A dz LINI Sono ye yI 2R
AYGiSNySizens 1 (GsNB2 Y208 2D LRONI 8o
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Nowa wersja [&J

@ Jest dostepna nowsza wersja programu - 16.0.1. Czy cheesz przejsc na strone aktualizacji?

[ Tk || nie |

Rys.53 Y2Ydzy A1l i 2 R2aGtLly21 OA y26S2 6SN&

t NEINIY yA3IREe yAS LROASNI dzi2aYlI GedlyAasS |1ddz t A
Wel120yA1206A0D

2 R2fySeylOiadlidma R0t + yI 2Said fAraidl R2aGt LlyeOK Y2R
ydzYSNJ gSNm2A (1FoRS32 1 Y2RdzOs 6 2 NI 1 tAaGl dzR’
(wrazz2 LA aSYZX 1 2Ydz T2aidl OF dzRT ASt2yl tA0Sydal oo

323.t NJ @8gN}OFyAS o6F1T X LINR2S10Gs56 A dz

W oknie] 3G RR®O®Z2 02y A YLIWT Q2L tR I y & OXst tozfurkdjal pzeéwytizidna dla
doe i1 26yAll TllélyéZélySElz g LINFOe 1T LINRPBINIYSYOD
ITyl2aRdz2znoOey &Rl PACSR2ES22p¢FbB20IY RS 23Ry RE 16§

-ﬂx Bazy i projekty uzytkownika [ﬁ,l

(&) Import

[] Import ustawieri programu, baz materiatéw, profili | definicji typu wymiarowania z wersji |10.0 '|

[]Import projektéw uzytkownika z wersji |1CI.0 '|

() Przywréé ustawienia domyélne

Ustawienia domysine aktualne] wersji programu
dla baz materiatéw, profili i
definigji typdw wymiarowania (dotychczasowe ustawienia zostang zresetowane).

Resetuj foder projektdw uzytkownika do ustawien aktualngj wersji programu
(aktualne projekty uzytkownika zostang utracone).

|EH Anuluj |

Rys.54 hly2 LINI&@gNIOFyAl oFT A LINR2S1ils6

Cdzy 1 02l {GF LRTgFEl yI AYLERNIG dz&AGl 6ASZ LINBINI Ydz A
f dzo LINIASs RRYSY f ye OK ded NB&aSTZ TIINIRBNWHY dzINRI2BA Si%d 6 R
aktualnej wersiji.

Funkcjalmportu dzy 2 0t AgAl yIF RLIA AL YAS FbGdz2 ft yeOK dzadl 6ASZ
i definicji typu wyniarowania odpowiednimi danymi ¢ O1 ST yAS2ai S2a g&@oNrySe
WYy A ST G5 NBEOK LINtEj&uOKEiREDOKLINB EORBEASG R2 yASLIRLINI 6y S:
25601 +a YlFIYed R2 RealLkRlIed2r TFdzy1 Oat LINI @g NI OF yAL
RSTAYAO2A (élddz 68YALFINRHIYALOL R2 dzaidl 6ASZ R2Y@Tl fy

W przypadku importu projekt g dzd @ 4126y A1l 1T L3 LINJ SRY)\ S2 seoNly
5$eadNLAN NbdYS LINReSlde 2 dGri1Aase alvySe yIisas

LINI @1 OFR2680OKODP 235601 &4 G2 dwedl126yA]l YdzaaA 1T RSO
al is NS yASo®
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2 Kopiuj plik &J

Plik o nazwie zl.avi juz istnigje. Czy chcesz nadpisac ten plik?

[] Zastosuj do wszystkich |E| |E” Przerwij |

Rys.55 h{y2 ylRLA&Z&GI YAl LXEA]s56 LINR2S](

2 IINJ el Rldz NBaSihiz2g6tyAl F2f RSNHz LINR2S(1ldse 1 111
LINP2S1Ge doeid126yAllZ | F2fRSNI LINR2S lGse T 2aGl y
GF1AYA 283MBADdeDel I NI T LI Ayadlfl O02A LINRINI Ydzd

Cdzy {1 O2A LINJ @6 NIF Ol yAl ol
doed126yArAl 2Sad R206NJI S
Y20S LINRZI RARSEB RGN OF fy
RTAFOFYAL LINE3INIF Ydzd

> dzadl 6ASZ A LINR2S1ls56 Yy
2NASY G261 ye ¢ aiNHzl §dzNI S
2 dza dzy BINIBDA §1 R2dl @ Oded | tza | °

S|
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4. Podstawy
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4.1. Elementy projektu

411.2t 1708 A LINY Ge

2 NP6l RTIYS LINY G265 dzl OFRe adlaeodolyS ajlolRFean &
woetl OFOK A 200ANdSZO

2 INBINIYAS gtiove yASNRBISNBIftYyAS T6ANRTFYS an 1
(bezLINY [iR26 {1 s NEOK yl fSdonoae 2 T gANT1dz I G&Y dzadz/At
wszy 01 AS LINY (ie>¢6] GeNBsaOKSRI BBl & aNF A& U dzaNdey2ASt| GiAdz  dz
2832 o6t1 axemLINE B1L®R Ry dif 3IRe yAS an 2yS galkltyS Rfl
t NY & 2SadG LRRadlg2z2eey StSYSyiaSy 206t A01 Syrazsgey |
2INBItlFeyw RROI@ilase A 1lebzdiensldt §
t 2020SyAS 4t1OF ¢ LINIS&aidNISyA 21N
gealitLReél yasS LISoOyS3I2 LINI $S3dzodz Y2Y

NEJKI §T NB & dzOB| R
Blitlan 4Nl & gal
s .

yiz2eS32 2NI 1T
52 LINYids6 A 6tT D66 2RRPBYASRINAS | BF R RIYEARN KBS EAYS y
T1TEtSd0yAS 2R 2832 OKI NI} | &48NHON 23 KBl epokalizaBRdRIOFHO 2 v S
A A1ASNRGIYS LR IR2AFRIYY ed¥| OHIRIAS ¥ @9 | dzy SHRdzLEI 20 | f

Przy wprovadzaniu pfis 4 R2 Y2RSftdz 2S32 122Z0S Y23an o0@6o
lub przegubowy. W przypadku gdy rozpoczynamy wprowadzanie nowégg gt dowolnego punktu

L2 ROdzA2T OA LINY GF A&ly x0323yO0SH 226 dz 6 LINIA (B sz D ZNEF A |
LINY GF o6t1 SO LRAYASY RIASEAG LINYG AadGyrasSanode yli

412. 2 LINP 6 RT FyAS LINY{is56 R2 Y2RSf dz

2 NP RTFYAS LINYGs6 Y20yl 2RRY DY EDEI Fda/} OeR YR PR2
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OANIASY:Z 28R Ul Yieydx 42 130 R 5 KA TitNB I OKS IRt I LINT |
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OKFNI{1GSNRaGe Ol YASKSYNIST LREZVRILBEFIRI yeyY o6t1 0SY

S

S

Rys.56 2 LINP gl RTFyAS LINYlGs¢ R2 Y2RSf dz

413.2 LINRP g RT FyAS gdomdiels A LI2 RLIS NJ
Program nie pozwaly/ I 6 LINB 6l RT SyAS R2 VY2RStdz al Y2RT ASf y S

St SYSyiGaSY ¢LINE &I RISARS It 1 LONSIYT 1122200 2(ebYR 6 805 byzd Y LI
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YENIt Rl A2g@Y R2RIYy2 RgAS Fdzy102SY GLINBGIRIFYAS ¢

GLINRP Gl RIT A0 y2ge 4t SO LINJ S3doo2¢6& oO0NRT aldegyeo
|

5 -
gt 1 SO Sy R2YeTl t WAS RotIRILING GRIOA SNSN U ALING GG NI { OA S
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21J02t o6S8ST LRRIAIFOdz LINYGF 6t1T0SYZ gt1 SO G4Sy yAsS |1
LIN] S$3d2o 2652 tdzo al GéesySao Rgkalivg LIZSI2bRbegR2 I OR2 6
gt Ic6LINY G RITASt2ye 28Said 6t10SY0L A 6 e¢titS Gey |
danego typu.

Y

o v B

Rys.57 2 LINRP gl RI FyAS 4t1 Os¢ A LI2RLI NJ

414. hT yIFO1T SyAS R221T OAl LINJ S3dz026S32 LINY Gl

W programieArCADIiaRAMAG LINR ¢ | RT 2y 2 Y20f Ag21 0 6&02NHgoalla
R22T OAlF St SYSyildz LINY 126832 R2 ¢6t10F 6 Y2RSft dzo
gt 1 OF fdzo TF12201 SyAS LINYGF R20K2RI NOS32 LINJ S
aedyYoz2ft Al dz2andeéey LINJ S3dzo o62LI02F R2Y@TftyYylOo®

o]
a
3

Rys.58 t NBT Sy il 02l R®Z2 QANY GLINIRRI dwot2ig0t 1T+ L2 Y2
(dotychczasowgy I f Sg20 fdzo yASgelLISOyAiAzySe | d

Woknie! a0l #ABIZ 61 RT 2y 2 Y20fA06210 6@02NHz Geliz 21yl Of
gt 10 ¢ LRadGlOA (dA A €dzo {2B¥dz &k O @A Ih LDRINE Rewres ¢
aeYo2tAT26FyS yASgeLISOYyAZ2YyND {(dzZ 1ND
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Ustawienia

Wizualizacja uktadu

Typ widoku Element | Ekran ‘ ED) |
Element ) i - ; Raport Pret I
Geometria | Obcigzenia | Wyniki | Wymiarowanie £ smie Wezet - I
MNurnery wezhdw L] ] ] [ 3] [ 4] - ZESZUWHIE"HE_ ]
Mumery pretéw ] [ 3] (] [l Element wymiarowy ]
Podpory 4] OFISW‘dUkU |
MNazwy profili O O O O L] O?X ]
Ukfady lokalne ] ] ] O O O?Y [ ]
Wymiary O O O sz [ |
Sity skupione L] [} [ 3] [ ] O Podpor},r. : I
Obciazenia ciagte L] [ 3] [ 3] [ ] O O;\ad.ama podpsr I
Obciazenia ruchome |:| |:| |:| D D Wymiars [ ]
Obc. pow. (tafla) O O O O ~| | Etykiety wymiarowe na wydrukach: | Czarno-biate

Ustawienia programu

Domyélny katalog z projektami | C\Users\kbanasik\Documents\INTERsoft\R3D3 (64-bit),20.0 ” Przegladaj I

Typ interfejsu JLooks Plastic (Sky Bluer) | | Autozapis co min Duze ikony na pasku narzedziowym

Metoda renderowania OpenGL = Dhugosc linii pomocnicze) wymiarbw% Pokazuj podpowiedzi obok kursora
IZnaamk przegubowege zakonczenia preta w wetle |Kulka ~ | Toleranga dla pretéw wspé}p}anayzn.cm Wysoka jakosc grafiki

Kreskowanie wykresdw sit, naprezen i deformacji | Analizowany pret = Dokiadnose fledzenia pkt. przyciagania Dynamiczny wskainik wartosci

Rodzaj kreskowania wykresdw Solid i liniowe '] [[] Linki do raportéw szezegbtowych

Zastosuj podziat proporcjonalny przekrojéw o zmienng] geometrii przy podziale preta Pokaz etykiety globalnych ekstreméw (wykresdw) sit wewnetrznych, naprezen i przemieszczen

[ Whacz podpowiedzi kontekstowe przy wskazywaniu elementow Pokazuj numery zaznaczonych pretow i weztow
[ Automatyczne ukrywanie paneli bocznych Wiacz pedreczne funkcje kopiowania, przesuwania, cdsuwania
Automatyczne dzielenie pretéw wezdami elementéw dochedzacych [_| Zachowaj ustawienia widokéw przy zmianie rzutni
[ Ustawienia domysine ] [ Import danych uzytkownika ]
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I & A

2
6 21YAS ! &f §z

415. Df 20l fye dzZl OFR 6alLl ONJt RyeOK

2 f8Sgey R2fyeyY NR3Idz S NI ydz23NNRi@odBINS 8 2 adagNtl GRS i

3t 20l fyS32 dz]l OF Rdz 6alls ONJ t Ry e OK X osigx¢ highdk2 g yS2a |

zielona, z¢ czerwon@® t NJ & dza Gl 6ASyAdz dzl OF Rdz 3t 206 fyS3az ¢
A1ASNRSI Yl LINRPalG2LI RES R2 LIWAST OBAT VY S81 NNF U] 8J2
ITHEtSdYyAS 2R (S323 Oleée 2Sai HIBIrRENS NS Bly (2% | §iSe
g Ll2adGlkOA LINJI SyasSai o1 Sz 6¢t1

S | Os ¢ A LRRLI NI 2NIT & N

2

@ cm— X

Rys.60 2 AR21 3Jft206lfyS32 dzl OF Rdz ¢4 L3 ONJ ¢
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416.) TOKRBIFIEYS LINY (59

Y% 1 FORE&Y LINY 0SWNIGempRAVigFgyeSad Ol R 6alls ONJ t Rye OKd
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LINY (5 6 @
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al NI SOAI 2RI yRI2 z_hzie“léi’ll-aé()K Rgs OK 2&A LINRadz2Ll
LINI 62 a1,87 ¢ pSERY ONO 2R f21ltyS2 28A aEé R2 21ty
1TASNHzy S|1 f21FfySe 2aiA al é¢o

f 5t LINYGs¢ AYyyeOK yAd LA2y2¢SY

[21FEYyl 21T bDE2ARB|INBBEI aAt25ai &1ASNRGI Yyl 2R ¢4¢t1
f21Ftylr 21 alé¢ 2Sad LINRa&G2LI ROF R2 f21lftySa 24&aA
f21Ftyn 27 oaEé t£S0NON 61 ROMzd LINY (Kieruhek osiladkzlineji S2 2 2
al ¢ aéaﬁ GF1 selylrOlz2yeés S NIidaZi GS2 2air ylI 3t 2
[21F Tyl 21 a&¢ 2Sald LINRadG2L) ROF R2 20dz 2aA t211
NB I3 dz0t T NHz0 & tzfINI § REBE DRDOGYSFRe t21+fySa 2aA aE¢ R2

LIN} 6281 N GySe 6a1F1d2S 1 ASNHzy S| t21FtyS8e 2aAr alé

282n0G1262 Rfl LINYGs¢ ddeailyeoOK T 3ISRENI QANINBBC
R2Yé&lfyey 1 niSY 20NRidz dE®I RHzog& ¥t c ARE2 B 2{ I & & a8z
aEE LIRINBSIF aAt T 2&AN0 LINYGF A 283G ailASNRslyl 2

LINY GFS 217 alé 28Said LINRal2L) ROF R2 23A aEés fSoe
I NERI I @dzl dee ¢ 2Sail LINRAGHIRENRDO RA 02 Rdzf 234 f € LI

[21FEYyl 21T aéé LINYGF 2Said R2yYeltyAS 2ainszs g1 3f
yragAitiale oyLd Rfl LINJSI{NB2sg L3I ¢X /0O

Uwaga:

t2yA0S2 2LAaAAY2LBIRASE 02 WK SY NP 2 cedtfalBepriekroju nie i s NBE OK
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5fF G832 {G(Geldz LINYGs¢ ¢ OIFarAsS 206tA01S8z2 {Go2N 2
$&L ONI t Rye OK 2 23l OK A2A INSdgandaleRK(YNR 2dzZ R2 ||
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GNI YaF2NX¥26LyS an 200ANROSYALFIT | yIZBKEOKABe B OA #i ¢
gel2yeésdagz®2 o8 OT SY Al X | yFaldtLWAS 41 NI2T OA gyl
tray aF2NX¥261 yS Tan FEaf2a0iA83 23 211 tyS32 dz] OF Rdz 64l
581 ONIt RyeOK T RSFAYyA24lyS3I2 LINI ST dowedl26yArll o
RSTAYA246FYAS 211 fyS32 dzl OF Rdz 4 ehtmldythprieRofuied OKX y A S

417.2 O aySXISOMSy Gis 6 LINRB2S| ladz

2 LIINBAINF YAS LINI SoARDKIT PA RN &AtSIAsR2 e0KA $yf SYSyiis g
21y stT 08 LINYGesX LRRLEZ2NE A 200ANOSYALlF O6LINY (2;

dwuklik lewym klak 8T SY Yeal | A yI g¢alliltyey StSYSyOarsS o628
NESYASO R22D01IIORE IVGHSlYs 6 LINRP2S1ldz 6 YSydz 12y 0851
Yyeal {A Rfl gailTlyS3az2 St SOStydrdd 14LISeRNT Syeiits A INER22YS

danych dodatkowo opracowano okro Ol T O ALSNKT (@A rozbudowano oknd OF 1T OA 621 OA
LJ2 R LIs NJb

O (%) Wezet podporowy

Parametry

Mumeracja automatyczna - dynamiczna
Wezel nr
Wspétrzedne

x[zmao | vlooo | z[aw0 |m

Blokada przemieszczei
T Ty T2
Blokada obrots
[ % &% M ®.
Sprezy d
ke [0,000 koooo | k[ooon | rkwm
. [0.000 flooco | flocon | mkNm/rad]
Grupy podpor
Grupa [Niepogrupowane ']

Rys.61 hly2 20T 0A621 OA L2 RLI NJ
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Wiaéciwosci X
Parametry Przekréj preta
Mumeracja automatyczna - dynamiczna Przekra) [‘f:\PE 360 ']
Murner preta Kat obr. przekroju |0,000 ‘ "1
Diugoéd preta [m] Grupy pretéw
Typ preta Grupa [K'I-Pasdo\ny ']
Wezel poczatkowy nr: 144 Wezet koficowy nr: 147
Typ polaczenia Typ polaczenia
Polaczenie sztywne Polgczenie sztywne
Wspétrzedne Wspdtrzedne
X ¥ z [m] X ¥ z [m]

Mimosrody M
[Zmieﬁ kierunek ukt. Ioka\nego]

Rys.62 hly2 20T OAg21 OA LINY G359

418 ' 2GF6AFYAS {ASNHzy1dz dzl OF Rdz t 21+ tyS3z2

Cdzy1{ 02l dzaidilt é6AlF YAl 1 ASNHzy| dz dzimeriuRaiztekbt@vedo fprgyS 32 LI
gOl STyaSzaiey TFTyFrOl SyAdz 2SRyS32 fdzo oAt OS2 LINY

™ Kopiuj zaznaczone prety

13 Odsuri zaznaczone prety

f‘% Przesun zaznaczone prety

il Lustro 3
dh Obrat

&2 Podziel prety wezlami

% Usun zaznaczone prety

|z Zamieri na podrys

ﬁ;‘, Zmier kierunek ukh, lokalnego

3. Wydhui elementy

% Pret na mimeérodzie

i Wyznacz wspét, dtugosci wyboczeniowych

+% Przesuf zaznaczone weezhy
¥ Usuri zaznaczone wezhy

=3 Wyrdwnaj/modyfikuj wezhy

o Utwérz elem enty wymiarowe

[11] Dodaj obciazenie preta 3
1] Dodaj obcigzenie wezla/podpory ]
B Komentarze »

o8 Ukryj zaznaczone prety

0 Zapisz widok

2 Zablokuj widok

. Standardowy widok ]
% Przyciaganie 3

Rys.63 ! &G 6AlYAS {ASNHz/ 1 dz dzl OF Rdz t 21} ¢

t2 686201 W%dzéﬁﬂzﬁl ® @ B NHzy S {ekraeigréfidznyt ugtgwiadyyjeStan2 tryb

LIOF &1 AS32 TFREgl YOI GRIOYROK SA0C8SREHE K LINBINI Y 2
Rgs5 OK Lldzy {56 RSTFAYAdzZNOBOK ¢ST02NJ dzadl gASYyAl
LR2RFyS32 6S102NF Gg2NIn LIOFaliolelyts ¢ 1iGsNB2 d
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dzl OF RdZd toRYBOMI LINJ & OT ey 2SRyl 1T yAOK o6tRIAS Lk
f21FtyS32 o6tRTAS LINRaG2LI ROF R2 gelyl Ol 2ySe LIOI
galilieslryal 6S1TG2NF R2a0GtLlyS an ¥Fdzy102S LINJ eOANSI

UstawienS f 21+ f yS32 dz]l OF Rdz 64LJ3s ONJ t Ry@aOK Rfl RIyS32
RSTAYAdzZ2N O]l B&1 28 NRB WY AINT CapiRi@8z! G 6 ASYAS (2 LR 6+
LINI ST NR2dz LINY G} 62150 2832 2aAsBNIRRYFOK| DINE (b BT
dza G 6 ASy Al LROITNG126S320d 168 T YASYAd 1 ASNHzyS|

LINY (565 680ASNIYe 1 YSydz 12yis]adue2ys92z 1NS NEAS] |
lokalnegod 5T Al OFyAS G(SB3YTAIN] Gax | Lia SFAldz ¥A Ol RYz £ 21 |
61 ROdzd LINY GF &A1ASNRBglI Yyl 2Sai LINI SOAsYyAS ¢ &i2adz
Nk 6y ASdYTtl YdzYSNHz 6t ROt 2P0Db BH? 2008H& ! sidichosil I OK2 ¢

|

dzl ditlokalnegas (& OK &l Y@ OK LJOFal Ol el yl OKo®

419. Cdzy1 02l ! LRNINDR126FyAl (ASNMHz/ 1356 dzl O Rs ¢
Cdzy 1!032NI NR1 26 yAl 1 A SNHzyi{ysl62 RAZIASIYRs 66 K V28I ozR/TB AN &
Cdzy{ 02l {GF RIAFOF TlFgalsS RtlF OF 02 1ol & & (01dx S yBAaIe3

OAN3IVeOKI galls Ot AyAz2eeOK 2 GlF1AY aryvyey LINJI SiNRad
f21FfyS32 06L20202yS2 @& ROHBAILBIY (12yA B0 (Blyy SAP &5IN]
LR OT NGTASY 12t Sgpytskdsam kihihaila A6 a@X N 6al @ &aiddgyr OK  LINI
WLINJ @ LJF R]1dz 3Re& LINJ SRLIZRURBT FAISYA 2 LIENS Ryt 5 6 dz]l O
LINY (56 0802 LINJeLMAalyYyS 200ANBSYAS LINYG26S T RFY:
aE¢ 6 RIOASY a28WG 2y 2 TIFYASYALYS yI RS16FGyS 206C
GeyY LINY OASo

Funkcja! LJ2 NJ DR1dz2 1 ASNHzy BRadzl AR 62 - BAKI G& Ol y i
62Nl SyAdz St SYSyilsgs o6@8YAINRgEOKT ¢QKseaier!l Awdze O
ASYSNIG2NF 62 601 @DXFBNYR dD dfR D6 IRAA dz dFf GR Exdz yI o T A
4110DNXzLR2 g YAS LINY G5 4

t NEIANI Y dzY20f AgAl LINJ@LA&lFYAS LINYiGsg6 R2 T RSTFAYA
hridalk GF LRT gt yI DNHzINLINSE Sqg 02t LRR S| O2Fe 6K L.
LINI e{ OFRFEYAL 60FT OAgeOK 200AN0SZ R2 2{1NBIfz2yelK
DNHAJR BBBASBSFYS 1 Evydia i ooeomyes Ia0s G681 LT BB Ry A2 A
LINJ & GfupahaG4 B | Gedrfetria
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Edycja  Widok Marzedzia Pomoc

E] Kopiuj do schowka Ctrl-C
*, Cofnij -z
~

[} Separuj zaznaczone

i} Zaznacz wszystkie prety
Zaznacz prety w plaszczyinie
Il Odwréé zaznaczenie pretéw

i Usur zaznaczenie pretéw

il Zaznacz wszystkie wezly
& Odwréé zaznaczenie wezldw

% Usun zaznaczenie wezhow

aznacz wszystkie podrysy
i Odwréé zaznaczenie podryséw

{5 Usun zaznaczenie podryséw

l Grupowa edycja obcigzen
bl
m

H

@ Obciazenia klimatyczne

B Grupy pretow
H Grupy podpér
X Elementy wymiarowe

Rys. 64 Menu Edycjag D NHzLJE LINY (5 &

P
m; =
< (04

t 2YASH ODNHADY YWY G566 A SeRYBHFU2] BeRAYADK

AV
A

- N T A 4 A s Y T N A
l 0A2NOI S3I22 FludzafyAS 2YsgAz2ye 1 2aul yAS S
PR - < T RS A . b3 . T 5T A
geYAlI NRglI yEFEY 2] @3 OB SABIKNRWydiardgvariERbiokcked | £ S
[ 4 Grupy pretéw i elementy wymiarowe &J
Mazwa pIrI:tin'éw Materiat Kil:asa} Preein, Modut Daﬁ’nicjatypuwymiarowania } Taop | Taop Ukryj
grupy W wymiarowarny materiaiu wymiarujacy dla pretéw dla elementow [MPa] | [MPz]
Miepogrupowane 0 59 87
Murlaty 50 Drewno Lite C18 P160:75 [T InterDrewno  Krokiew E——— 50 97 []
Belki okapowe 58 Drewno Lite C18 P160:75 T InterDrewno  Krokiew E— 59 97 []
Krokwie 128 Drewno Lite C18 P160:75 [T nterDrewno  Krokiew E——F 58 97 []
Krokwie narozne 23 Drewno Lite C18 P160x75 |‘InterDrewno Krokiew || _— 59 97 O
(Wyrmiany 6 Drewno Lite C18 P160x75 |‘InterDrewno Krokiew || _— 59 97 O
Stupki 12 Drewno Lite C18 P100:100 |HEInterDrewno  Krokiew B — 59 91 [J
| |Miecze 18 Drewno Lite C18 P100:100 |HEInterDrewno  Krokiew B — 59 91 [J
P{atme Drewno Lite C18 P160x75 |‘InterDrewno Krokiew |-| 1]
———--l——-|—-- 0
Kalenice Drewno Lite C18 P160x75 |‘InterDrewno Krokiew L]
MNowa grupa || Usun zaznaczone grupyl | Dodaj do selekcji || Selekcja wybranych grup || Usun z selekcji |El | Anuluj |

Rys.65 DNMzLJR LINY (5 &

2 R2tySe ¢glIeR@GRN2aAYE VI adt LWMz2n0OS Fdzy1 02S8Y

Nowa grupac ¥ dzy' 1 02l RSFTAyAdzeS LR1FTLyn ¢ G oBiena 21y

yt16AS R2YeifySe oDNHAI meéZ dD2G126yAl Y28S yh
ARSY(G&@FA1dz2nON INHAX LINY Gsed t2 dzig2NI Syadz y2gse
t NI & LASNBaliey 2G61F NOAdz 21 yWS RN 213226 Syan2S Ld2ad NebaLidz]
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Padzz TFHTyl Ofdyy ®2 B NJzLIe dzadzg T LINRB2S{iddz T Tyl Ol2y
LINI ST T &6 yb ROLIRZNIZINBS 2658 A S an dzadzlt yS T LINR2S
LINJ LA &L YAS LINY Gs¢6 R2 3INHzLR O O

Dodaj do selekcjic R2RIF2S LINY & ¢eoNlrySe olliylOlz2ySao 3
zaznaczonych.

Selekcja wybranych grup funkcja selekcjonuje LINP 2S {1 (idz 6@ 6 NI yS I NHzLJR LINY

ladzz T ca&yB0®eAdzadzel 1T &aStS{1U02A TFTylFOl2yS 3INHzLR
Rozdzielc Fdzy 1 021 Il dzi2Yl GOl yAS NRBIRTASEF 3INMHzZR LINY G
2RNY 6y S IJNbzlde OK (FoRF TFE6ASNI LINYGeé gé12ylyS 1

2 (L 0StA 21yl RFTRRAZS! AOK f & A1UNR 2S 1 OAGK IR & NI
INHzZLIND® bl i ge& 3INHzZI an R2ait LIS Rigpoghpowsh@ Dalep 1 os& 2|
WRG5 OK (1 2fS2yeOK (2fdzyylI OK dzwed126yAl Y20S LINJ e
Y GSNRF Odzgs/dhpd 8§ IONTA 2 T § A &2 S gt ANABRILDAEADBFISY REG Rl ySe
2 3Gt LIS 21NBTtSyAS GeaOK 4 NI2T OA LRI g2tA o6L2 206
aStSpN2isg 2 LINI STNRBOI 2ye@OK alLINYoeahteOK yI LINY 0SS,
dopuszczalnych). Selekd@ja@ OK LINY (5 ¢ @\ﬂic{blﬁumuz AN S LANR 6 | RT Sy A dz
statycznych (przyciskLINY G & 2 LINJI SI NROT 2y @ OK yIFLNYdSyAl OK 11
R2LJzaT OT It yeOK g&diNJevYlI o2 OA gel12Nl eadedkhyS an |
YIELINY 0SZZ Rfl YFOGSNRAFIOsg6 2 2NI20NRBLIR2geOK gOFT OA
zredukowanych w przekrojwj S R Wigheiiezy Coulomb@a 2 KNI @ 52 1 0 RS2 3INMzLle
LINI eLIAAF S AYYS 461 NI2T OA R2LIAPODAOFAR PK S5 O K NB BNz
2y S ahiadoSoyah I 12t dzyyl T F6ASNY TyFOlyA]l dzZl NBEGL YAL

b I aryvySe2 3aAsNI S ftraide gelgASaGtz2ylr 2Sad tAOl ol L
(Niepogrupowan® ® 2 & 6 5 NOKpadwdies£a hisiajvidmia wykonane w oknie dialogowg@mpy
LINY Bi5s 68 0sANUIUpLIBO BN £ | 2 1LddzZl OAd 21y2 1 LRYAYAtOASY 4|

t2 TRSFAYA24FYyAdz INHA) 6 LINB2S{1OAS ylIfSde LINJ&LRAA
2R0@6F &At SYINI IBDSHAHANY TAOI yeyYy A LkRtS3al ylI asSts10
LINI eLAalyAdz AOK R2 21NBIf2yS2 3INHzZR LINI ST 6&o0s|
Geometria

Grupa [Slupy wg PN ']

Rys.66 t NI @8LAA&AlYyAS 680Nl yeOK LINYiGs¢ R?2

t NTJ @LIA Al yAS LINYgiupest pppeeset jetiBzhndchyndt@#adz$ 2S RSy LINY
080 LINJeLmhmalye Geft12 R2 2SRyS2 3INUzLRjprkypidadegos @ Y I 0
R2 2l {1{ASRU2BMBAR T YAl Yyt 2832 LINJeLhalyAlda tN¥aGe
i przepisane do nowej.
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azdoyl NFSHYASO LRAGNLIAG 2R6NRBIGYAS A yFI2LASNB T RS
LINI SR 6LINRP S RT SYASY LINY (5 gGebhietriaRUI B dz Sd2y/ ! D6 BINGIZLY |
A 6aledadlAsS y262 SLNEMEAIRISYR2 LINE & & 6 6 It RyKiedINT RHzLIR
ponowniel YASYAYe& 3INHzZIX = ¢ (idsNB2 YIan o0eo 6LINRgI RIT |y

4.1.11.Profile
t I N YSGNE 3IS2YSGNBOIT YS 2NXT FAT @0l yS LINYGF 2LIAal

YASO LINJ @LIA Al yeh fiSSya ma H W LIINPEToA fydS toNPLFE A 1 dz LINRP 2S 1 i«
g 1SoytiNITySe o0A0tA20S5S0S dmweidi126yAll ¢ OSfdz AOK
LINR T A § I@Manaﬁgéi €z0fid

Yal 4 od LINES | NR2dO TLINF i@ oI a2 2yteyCekd t NRINI Y | dzi2 Y
g NIi21 OA galeald{AOK LI NFYSIONbs g 3IS2YSGNROT yeOK ol
AGRDPO® 5250t LI 2Sai NrsoyASd o0A0fA20S 1l GeLkRge OK

4.1.12.Przeguby

2t 1 0e 4LINRSI2R dz] OF Rdz Y23aN 6806 ¢t1 OFYA gailLiBOgye YA
sztywny jest a@ YO0 2f Al 26l ye 4@LISUOYAZ2YRYSOHreeguR NIs DFKBY y I |
YASHGRLISUOYyA2Yy_&Yod

t NI S3dz6 OKIF N} {1 GSNEBT dz28 &aAt Gevys oS dzv2z@dhAgAiAl o
LIOI &1 OT &1 yI OK®

WgetifS LINIVHUHI26RRSTAYAZ26F 06 3INHzZLIR OO By @OEITH & 5y
YIYe R2 Ol eyASyal 1 st1 086101 tNDLE8s2 61 AR Sy 2 AY
g6 6t1tS an R262tySod t NBepOI RSLINNISRaAUBaRaysyRSHE

A v 2NI¥T o A n an alidesgyz2 LRONOIT2ySed {eyYoz2ftAl dz2n

Rys.67 t NX¥dGe& OItiOAz2g2 1SaliliesyrzysS o6 &

bAS1TASRe 12yASOTyS 28aid 6LINRPsI RI SyAS LINY iNE G2 2 6 dz
GF1{A 6 LINI SAGNI SyA o5 2S5SadG 3IS2YSGNRBOIT yAS TYASYyY
62150 60LaySa 2aiAd t NRINIY |dzi2YlFGeOl yAS &1 NE¢
0f21dz2NON 20Nl G 62150 60IayiS26FAAPOWSE | OBY LINY X &
LR onoi 2yS YAtRI @ az2on aldesgy2 oA yASdzaildesgyirzys$s
a1 NF2yeOKx an ofz212¢6tyS ¢ (Sy alLkRasod ¢F1AS LRR
dzl OF Rs ¢ 3IS2YSINROINABNIIVAEYYRLOKsYyALl 2R Ll2al dz] A ¢
rzeczy.

Uwaga:
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t 2y A0 SeNBIAGKGH yizdzi 2 YI (e Ol yS32 o0t2126FyAl LINYidsg R
237 @a01AS LINYGe fdzo St SOMSysilyer SOA N30 ST R 62dAGNT 28/35d726 &
kil 5 WB SsztyivholLJ2 ONOT 2y S yvI RYPgzAYT ONI i S& REOHK2RI noOey A
GALINI g RIIyeY 1T R210FRyIr@WNN 6RAINZ | DABSE 2 od hDIKGE d
L2 RLI2NY o6o0f21l htLiday I LA BAD O ¥ A JRd2 RRIGSYS el 5 1ANY Girs
R dzLIN] S3dzo 26 OKR2R2f Y& ¥ NFDORRIRIOHD 3 2 RO JAZT DN &1 dazL
a1 NY OFeanodes Ayye Y2YSyd &7 dzLi 2y denixwektdraomenfju O R2 4 I
L2 geodacainZlly Al 0 f dzo R @EAXGR5 ORAMNE/EI REPRIDE & RINRG &
ubSt SYSy G é RgdzLINI S 3 dzai2Mt'SO I 2da00a®A2 §V5A a A0 Yike, OT yS o6
z12YdzyAlFGiSYZ ®S dzZl OFR @%y% { BHISPOAN NBzOINPA S ADYA $ ¥
Nk gyl Z f dzo o spradv@zeriainwyk®ngv@adego po obliczeniati2 £ S3IIF 2N 0S3A2 yI |
Of & 1nd 20NRUGdz LINYGF 621350 g0laysSe 2air yiaAs LINI S
g0lLaySa 2air0e

4.1.13.Podpory
t 2RLI2NE dzY20f AgAl 2N éLJNEéI-RTSVRés@fElﬂﬁSWE MO

Jf 20+ fyS3a2 dzZl OFI Rdz 64l ONIJt RyeOKd t2al Ol SaAsfyS of

.t 271 Re8 LINI SYAaASal o1 Sz RfF L}2ail Ol S3asftyedOK 1 ASNHzy|

2aA 3t 20l fyS32 dzl OF Rdz 6adBVONE it Ry2OIKYYWS . f 21 RRI2(G 129N
R2 2RLRSASRYAS2S 2ai dzl OF Rdzd

bl NB&aAdzy1dz LI2yAdS2 LINI SRadlgAz2yS an (NI & Neadzyl
i2ONRBGE an 1 1o0t2126FyS @jetioRISBROAYVIN2D2 @y RS @ b |
Trot2126lyS an gsgaieadlAsS 20NRGe o00GNI & {161 RNFdGev
natomiast zablokowana N G & f 1 2 LINJ Scfest3ozpddporaPsgeglibondt T O

30 4

Rys.68 t NJ 81 0l R26S L3 RLI2NE

hRLRGASRYA2 T4+t yAl2nC iU s Yd6S BsatlyeS G4 MtST Ll RYaid yal-
5f I 1Fro9RS2 o6f21FR& LINJISYASal OT SyAal vyl LJ2 RLJ2 NJ
LINI SYAS&AT OT SyAl 1T 21NBIf2yn aLNYoeaidzl OAnN LINJ SR
2SRy2ait1nNn 2Sa2oNBiaazdl . RFWNBRIE 2yND aLINYdeada27 OAN
LINI SNEgFynNno % RIFI2SYe 2N 6 {bYKNIYRAFYy® 5fF gtl O:
LINE2S1Gdz R2RI(0126S 20008y 8yAl y&sSLIBaGt Q¥ S2AAL ROE
hoOANOSEMNIoas8 VRU202yS Gef12 65601 1ax IRE LRRLRN
212 aLINYoeadl A 2RoNRGYASD® bAS Y20yl 6 LINBINIY
102080 2aAlFRIFEYAF A &aLINYdeaidzl OAo
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4114h 6 OANDdSYAL

2 LINPINIYAS ai2a86MNPRT EBSIRDOIOABOSBY 200ANdSYAL
oraz2 0 OANOSYAl LI26ASNI OKYyA @

ho OANBOSYAlI ¢til026S (G2 &aA0F &1daA2yl ¢ 6t 0OFOKI 2
(osiadanieio N3 i L2 RLI2ZNE O ¥2&yHh f 8LINE RLRINRSG & e 2BREEA IS =6
2RLI26ASRYAS o6ft21FRe& LINISYASaTl Oil SZ A 20NRBisg6 2NII
ho OANOSYAL 6 4t 1 OYOKRG 06 LI1AdILIROH &GGFGHrankle wydstaci

odpowiednichobddd SZ LINY (2 6 & OKy/ I L2211 i 2de HydEo@EK 8 LINJ & LJ R
gt 1 02680KZ NboyASd 2112 aArove LINJeLhralyS R2 gtil Os

ho OANBSYAL LINY(s¢ G2Y &A0F ANHAKZ2YIENYBDSSY 2 & B
OA NWPIGEN I k ANFNFYOADF Xi SZREPY LISNR I NJ | y AR t obINTRTION BIZ St I S/NB & 1 ¢
RUOdA21T 6 A Y20yl 2SS ¥REEaDRIARNIRRZ ¢RF y2fyyiMiSYyo |
GSYLISMNINGENIY I OARBa&OINEBOSYAB8aT S yI OFvS2a RUOdA2T OA

4.1.15DNXzLIe 20 0ANOSZ

YFEORS 200ANOSYAS GLINRPSIRI I Y S6y SEBINERANARA 30O Db SEN
200AN0SZ 21NBITfl alLlaso GNIF10d261FyAl 200AN0SZ LRF

2 LIINPINIYAS Y23In geadtLlRglo OT GSNER (el 3INMzI 206C
200AN0SZ 1 Yyl dK aiSRYdz 3INHzZLI OAt o Nz ¢OF ayS3az
R2RI G126 3INHzZLI 200ANMOFPESNEDXK2 Y2YPKIR2E Gt LYl R2 ¢
2LIA&LF Y LINJ @& (62NJ SyAdz 200AN0SZ NHZOK2Ye& OK®

2 2RN3O0YASYAdz 2R 2060ANdSZ WOSFaANOydK SR OBNIZIY (3K
Tr6al S oNIyS R2 20fA01 SZ LINJe& 2{1NBIflyAdz 20664 SR)
2RLI26ASRYA2 R20ASNIYyST (11 o6& 20NJ &Yl dea&jl aGNBYI
w danym punkcie.

Ostatnm® LJISY 3INHzL) 26 0ANdSZ 2Sad 3INHzZI OAtdl N¥z gO0Fay
R2 10dsNB2 yAS Y20yl R2RI g0 AYyyeOK 200ANOSZ A Ri
YASGAR2O0T yI Rfl dded126yAllz aSan bildzilgyR aider G aySh §)
LINI S{NR2dz 2NII OAt Ol Ndz ¢0OlFayS3az2 donededK YIS
Fdzi2 YI 6@ 0T yAS 2RLR2EGASRYAS 200ANdSYyAlLT T 10FRIF2nNCG
al ¢ 3Ft206lfyS32 dzl OBRUZIF 4 OBRBARY S PRO@sWEET Xi2z OAt
dz61 3t t RyYyAlye 6 206t A01 SyAl OKo

hLINk Of Geéldz RIFIySa 3INHzR 200AnNd0SzZ: ¢ 12tSa2ySe 2¢
potrzebny jedynie na etapigymiarowania, npw drewnie). Wszystkid NHzLJ2 & dF 0SS Yl 20n
zZI FO20Sy Al aidlove OKFNY{GSNYP loyultid) di&i2t seNebadikterl (& LIS
200ANBSYAL 2 1,MRBRIoIAISNHZB B D] A6 yiARad e &dlata 1Idz2 D ara & € N.
I NBRYAZ2GUNBI O ANSB ([ RINBYSENIAGDOKsXE Tyl Ol Syas vy
6 & LI 00T &k drzy ymiarowaniu drewna.
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Opis programu R3BRama 3D
4116h1y2 3INHzZI 200ANOSZT 2086ASRYAlF A 12Y0AYyl G2

2 21yAS 3INHzZ) 200ANdSZ R2 1FO0RS2 INHNEBERHDANS SZI
&Ll 00T @YYALA 200ANHISEN BDYVI OBR2¥S 6a8LE DO DY YA s ¢
ANHzL) a0 O OKXZ || R2 ZMHANI ¥A8¢2k2 OKSC2EREVYSBY L DAAD
201 GeéelLkR 64l 00l eyyrds&sisy A0 |dysalcErédaRNIAgcly GBlviddinig &

¢F1 6etA0T 2yS 61 NIi21 OA 206ASRYA LINJI S6ldyAS geq2l
y2T y2T OA o6{Db0 ¢ Y2REBDODAENNG etY2Afl NP2dMOB OF 2 Lidza 1 Ol
6 &L 00T & yhyaliprad A{tDbg LINI SRT Al £ S F nekw grdedziale (0; 99,3 LJs 0 O1
przy czym zawsze SkaiKSGMin.

Grupy obciazen X

MNazwa ‘ Typ | Charakter | SGNm-,n | SGNmu | SGU,ed | Alktywna |Widoana
Ciezar wha... State staty 1 1
Obec. state  Stale staby 1 11

EINEINEINEY
EEEE

1
1
Obc. Snie.. Zmienne  sredniotrwaly 14 1
Obc. wiat.. Zmienne  krotkotrwaty 13 1

Rys.69 h{ly2 DNzl 2060AN0SZ Rfl Db2N)X t2fa

t2T 1 2LAAlIY@&YA SaLIB 00T @yyAll YADNUALDANDPHYRRIZDS | 24 1
G5all 00T gy WR afiDi2 64l 0OOT @yyA]l NBRdzl Oeaye 2 4 NI
R2 S¢Syildza t yS2a NBRdzl 0O2A 200ANd0SZ TYASYyy&OK O6Rfl
206 ASRYA LINTI SYAasSal O SA G Iy ddz3 A KIS y As@hiaf &t IRy 2 dxikd KirX gl
& YA NHzSmR@®udRolskich.

4117h 1y 2 3NHzZLI 20 0ANOSZI MERNRIEKOAIPNEN |1 2YO0AY L G2
2 IINJ eLJ Rldz 680 NI YAl LINI ST zedabvinarm eurskgdoyythzniahié Ry S =
ulega dotychczasowe okr't_ DNYzL) 20 OANBSZ
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Grupy obcigzer X

MNazwa | Typ | Charakter | Oddziakywanie | Alctywna |W\doana
Ciezar wiasny State staty state
State State staty state
Snieg Zmienne  staky £nieg (do 1000 m n.p.m.)
Wiatr z przo... Zmienne  staly wiatr
Wiatrztylu  Zmienne  staty wiatr

MNazwa eddziahywania | [ Vr‘suelmax) w‘, lub & u"; | Wiodacy

state 1.0 1.35 0,85 0

uzytkowe (mieszkalne i biurowe) 15 07 03
uzytkowe (handlowe i zebrari) 15 07 06
uzytkowe (magazynowe) 1,5 1 0,8
uzytkowe (pojazdy do 30kN) 13 07 0.6
uzytkowe (pojazdy 30 - 160kN) 15 07 03
uzytkowe (dachy) 15 0 0
nieg (do 1000 m n.p.m.) 1,5 0.5 0
£nieg (> 1000 m n.p.am.) 13 0.7 0.2
wiatr 15 0.6 0
temperatura 15 0.6 0

Rys. 70 OknoD NHzLJ 2 6 OA N d ScZm erdkbdowyha i | & dz

Okno%‘_ DNHzL) 20 @AGd 2 SLIWRT REASBYy 2 RNI WO yR2 fiyf IDdS f 25 Yii 196 Nt
zdefiniowano, analogicznie jak w przypadkoiskichNorm> I NXzLJE 206 OAN®dSZ T I RIFyS
do el |1 PoFATRI @ GeYA 3INHzZI YA hdgydhiS] 2ROYTMY AU YA | T NEF
20 0AMOYSIZ LR RaAGF gAS SPilis RBHGKR SRR 2 GAAWIS LANS B \StZ PN wa O K
2k 1 ¢ LINJ & LJ Rilstich@oanfGAFDISIA R llg A S MINHARBS T 2 \6aQBEImr S i & 1
zmienna,omultié, ruchoma) 2 NJ T 2582 OKIF NI {G§SNHzd b2g21 OAN 6 &)\
INHzLIE 2060ANdSZ TRSTFAYAZ2SEyeOK LININSIT ¢t &y&ER2 A yNA 1SH
eurokodowe.ZZ A1 6 AR2 6 y2 TNERRHYMSD LaNJielh al yA S 6all 001 ayy
200ANOSYAlL ded126yAll A LINJeLAaAly2 2SS R2 3INMzLI 3
2RRTI AL DS YAl D 2 LINE AN} YAS LINBRSTFAYA24L y2 LJIA t
21 NBT f 2 yEirakedy. 8J8F o8 (i (waath,$ vy Ai @rHperatura. Wszystkie predefiniowane
NRERIF2S 2RRTALDVegryAl geadtLdldzZn TFsalS 6 LINRP2S]
NRERITIF2dz 2RRT AL 0@8g6FZ R2 3INHzL) 20 OANO SZ tdxd &Si61 206/yAAS] |
gal @at1AOK 3INMHzZL) a0 00K LRSAYASY 0806 LINIJ@LMAALl y&
wiatrem¢ N2 RT I 2 2 RdwiatéY ORZ | MUzl 20 QNP BBV 2 2 REVEBEE W y )
bl2agAitl1ailn yAiS Eurekgdvikvel BANE B2 R2 &G 0& OKczyd kiddyh DO SZ
yItSdoe 2SS GGNr (G266 OFv210A262 2112 2SRSYy NER

g1 At t Rdz yI (12YO0AYlFG2NRB{t L2 3INHzZI OK TFgaldsS ¢ LIz
LRT2a0D®Sy R0 G YIAISYy30S/ 21 OA 2R LR OK2RI SyAl 2060ANdS)
LINTF eLIAaesgl 6 2RNYoyS NBRIF2S 2RRIALFTEgl yAL dzd &

iL2 6ASNI OKYyAS NUzOKdz L2l T Rsg3x 1 g1 At t Rdz W IT Gt &

S
076N 10261 & Yeliledd RRRTA | 084 IRy 2l | AR (@|NasyH2a (et | 2
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Opis programu R3BRama 3D

zyAOK o0t RTAS 2SRy201STyAS 6A2RNOSO® ¢S32 (GeLldz RS
aFdzy 1 O22yltfy21 6 LINRPIAINI Ydz viAS adly2¢A Gdz 0F Ry S3aA2

2 R2fyS2 GFroStA LRRIFIy2 RSFAyAaOet 2RRI AL DEgl Z2 L
definice oRRT A Bé gl 2 TRSTAYA26LYyS LINI ST dzoe i1 28yAll @
parametry umieszczone w kolejnych kolumnach tabeli dolnej:

 nazwa oddl A I OBRWUNBARSFAYA26 Yyl fdzo yFRFEgFYLF LINJ ST
wilFoStA IsNySe2 2112 RzaltLlye NRRIF2 2RRIAlIOD&

T Ginf minyi Gsup maC B & LIs OOT @y y Al O t 1 Oamimalny RihaksynmIRyR1T A O &
06alLls 00T @yyAlA 200ANOSYALVZ

T yolubxcgalds 00T eyyAl 12YoAyl Oedaye 2SRy201Sayz2i OA
5 12YO0AYylI O2A fdzo ¢alls o0l eyyAi]l NBRdz Ogaye Rfl

1 v2¢06aLIs 00T 8yyAl NBRdz Oe i OVROK PRAEHIF P& o l6Z LI
wyznaczaniadza A t OA | A LN SYAasSail Ol Syl FAYLFEyS3az
wymiarowaniu drewnas S R ®uiztkodu).

A RSTAYAO2A 2RRIAILTE&sl yAL
TYASYYS YI 06806 NP NEXNOWY | &2 NET QRS 66 ZRDDISWA IV
LISgy2i6z oS 21 1ASI zﬁﬁixrcééryxé ITYASYyYyS 46 NIY
NRBT LI GNBglYS 2F12 6A2RNOSSY Y20BRIIBKOITIEGOEIYYA A YRR
LINJ @8LJr R1dz sabRiR ABYRERYVESIRESAYyYyeE YsO o686 NRBITLIG
w rozumieniuEurokodu PNEN 1990

hatGlGyAn {2fdyt ijl- Sf
T LI G

Y2YOAYFG2NRB1F L3 3 NUzLI S REEd@HoMbDISE SaINS 81 29k S 02 S¥)
g LINJ el Rldz y2N)¥Y LRfa]AOKDPLINDSGBEERWAI] I DREG Yo Sazyt]
odzR2 6l yI 28ad ylI LRRadGlIéAS TIFTRIyeaOK TFtSoy2T OA

WiSy &Ll2aso dadGltryl 2S804 YAYAYIl Yyl cikizestajyde YI fy

ANHzL) 206 0ANOSZ O0dZREIMTAF AES (16714 BNDOWE G eb T Sadl g 411
200AN0SZ2 gsevYylolye 2S8ai LIN S1 Y6206l NRT AS2 yA
6aLl 00T &N BB Ghaxorazyolubx ol  dzé1 I3t t RYASYASY yI 261 NRT A
danego ekB Y dzy 2RRT AL OegtyAl gA2RNOS3A203 1 3I2RYyAS 1
Eurokodu PNEN 199G (i 2 82 6 Y8 YA 6 LINJ @LJ R1dz GNBI 08 OK f dzo LJ
612Y0AYylIO02S LRRalGlIs26S0x T fSOFy@&YA R2 LINR2S 1025

" ROre & il RO RE € [ § RO R

, T "Ore @ r0 e € T 5 O R

1)
gdzie:
1coznaczay | f BRIt t RYAO 88 ¥2 @bMymOGSE el i 2 RRI Al Oegl Z
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Gic2T yIF Ol I OKIFINI1GSNR&aGeOlyS 2RRIALDEsl yAS adGl 0S8
Quc2T yFr Ol OKINIX{GSNRaAGeOlyS 2RRTIAITVEgrYyAS T YASY)
Qic2T yIOTF LRT2adGF 0S8 OKFNY{GSNraGedlyS 2RRI ALV

s D1 G2l VI OF I yayalLIsAo 2 6 OA DB Sy AibdpddnHzRiEnhycio 2 6 | Z &
VoiC2 RLI26ASRYA 6all o0l 8yyAl 12Y6Ayl Odaye RtlF RIYyS
Voo alls OOT 8yyAlA 12Y0AylOéayS Rfl LRl z2aidl @ 0OK 2RF
v g a LIs O Oredakgyyhydia nekorzystnycl2 RR1T A latid dokg D K

2 3Ll 001 eyyAlA 200ANOSYAlF RflF 200AN0SZ OKFNY{GSH
przyjmowanes SRO dz# SOSZ I9IMNRY[RRdi> GlFoStnNn 211 yAsSay

2 3L 00R & Py RAHSSR/GatrAeurokodowych:

Sytuacj2 6t A OT SyA246l GNBIFOF A LINJ S

Stan hRRI Al Oeé&gégl yAIhRRI AL D&l yA
graniczny

Niekorzystne| Korzystne | Niekorzystnel Korzystne

STR/GEO | 1.35* 1.00 1.50 0.00

*Przy korzystaniu ze wzoru dolnegoLJA a | y S I RINIIR B ¥ dz

v ' noyydB5*1iB631.16 S 6

Analogicznigg & LJs OOT @ Y YV A {Youifod Yd SwpleOaBF S 2Y26F 06 1 32RYAS 1
GFroSt1A O6LINF & OTeéey RflI adGlysgs yAS2ReNE.-Ofafdige OK ! [
2R6 NI O f vy 0IGKSLAWat2yfs0s @F tta G n

%t £ SOFLYS 61 NI21 OA 6alLls 00l éyyAlsg - REl 0dzREYy |56

hRRT Al O&gl yASY 0 |1 2

ObO A N dzBignhedy budynkachs kategoria(patrzPNEN 19911-1)

A ¢ powierzchnie mieszkalne 0.7 105 |03
B ¢ powierzchnie biurowe 0.7 105 |03
C¢ miejsca zebra 0707 |06
D ¢ powierzchnie handlowe 0.7 107 |0.6
E¢ powierzchnie magazynowe 1009 |08

FLI2 6 A SNI OKYAS NU#DKdz 07|07 |06
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Opis pogramu R3DRama 3D

GcLI2 6 A SNI OKy A S >NBERIK d2K[ 0.7 [05 [0.3
kN

H¢ dachy 0.0 {00 |0.0

h 6 OA N® BR& VBliggiem(patrzPNEN 19911-3)

arScadawedozyl yl 6em|07]05 |02
n.p.m.

aASeadzuedn2yl yl oseém|05 |05 |00
n.p.m.

h 6 OA Nviia®efm(fatrzPNEN 19911-4) 0.6 |0.2 |0.0

TemperaturgnielLJ2 0 | Na2bdgdynku(patrzPN- | 0.6 | 0.5 | 0.0
EN 19911-5)

2 LINPINIYAS R2YEItyS:T LINBRSFTAYA2gLyS GeLkR 2
idzd @ G 2 6 | ypatdaktow@do[ j4ko nieodwracaineh T ali2a2¢6l y2 & NI 2
6aLl O0T &%yAlso

Poza predefiniowanym RRT A 0@ gl YA YA deidi126yA]l Y20S R2RI |
2RRI AL Tegl YAl TYASYyyS3aI2 o6y LIDd Yo oA NJiI2d O LWAS OlINIa &
2RLR26ASRYAS2S 3ANHzZRE 2002PbBFB2QRHOUWDHDOBE d3hdl YD S
jednego projektus @ A A PRRMAF De g yAl doei126S 2 Nsoyey OKIF NI
12Y0AYylI Oe2ayeOKd bl fSodoe LINJe& Gey LIYAtdGlrezr S 11}
200ANDSZ A LK RRRAINY S 6 &2 NFRYH 80 2BRISA OB @& 6y
gel2yeslyeOK 20tA01SZx + Tg0Fal Ol yI Ol la o0dzR29

Y2YOAYl (2 NE] I EubSRD dzazs1l 3t SBRFZASYASY 2RRI AL TVesl 2 6A
12Y0AYylI Oe2yeOK A NBRddi OBNBR Yy ODRE &b 3 aiBMHripywIA SgF e
200ANOSYAlI NHZOK2YS3I20

2 [ 1GdzZt fyS2a ¢SNE2SA LINE I NI EBaakoduPNEBIRIO Iz wykdidstahiems S R O dz3
2LA Al yeOK LRgedoSe 6all 00l éyyalss (12YoAyl Oeaeayeo
WYALFNRGLEYAdz 12yaidNdzz O2a ¢ &aidlyAasS 3INFyaldiyey
68 YAl NHz2 D OEKodug SR DdzaNi & 68l yl Ol Fyidz ai sllpq2i 64
OdzNRPABSNDBG20f A0T SYAlFOK gASt 121 OA RubkoduSkiigdie dz3 At
dzg 1 3t t RYAlLyS an 200ANdSYyAl OKIFINI}(1GdSNraGeolysS:
i redukcyjnych.

O O«

2 IINJ eL) Rldz seait LBHEYAR & aNRPSHA IO DRYASyMSIYS ?
analogicznie jak w przypadkeolskichNormz ¢ (G NI} {1 OAS 206t A01 SZ yAS 283
i kombinatorykag SRU e 2EuBkedww 5 | §(GS32 GelLddz LINR2S]ls6 dzd
fo0dzR2g1 06 60T OA6S 12Yo0Ayl 028 200ANOSZT dzo1 3t t Ry
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OTtT OwmadB PR yly2AYo Ay 02y S A ¢all 001 & yBuoRodu NBRdz]
orazR21 2yl 6 6202NHz 2RLR2SGASRYAOK 3INHzZLI 6A2RNOOK 4 N

Poza opisad YA LR gedS2 T YRRBVEVRNAYY S NFEREABER GENE ¥ 2 NI 6
eurokodowychy A SgA St 1 AS2 1T YAILYAS dzf STIT NI gy A Sddladll2as o
2006ASRYA arAad FSaNt ®SEZFe @K ANHzLI) 26 0ANdSZ 06dzRdz2NC
TF1OWRIKES 6 Yyl oAl aAS LRRIYy2 R2RIG126F28BY Rl 2BAIYYV:
charakterystyczne od tej grupy dla danego ekstremum.

Lyt 23A0TyAS NRI o0dzR261y2 NI LERNI | 26ftA01 82 &adl de
definicirodz&€ 5 6 2RRTI Al Vegl & UIIMRBIIYARSTE yROK Inyd giupJA 2 YA S
200ANOSZT | geyAlA S1a&0NBYsgs 206ASRYA dz dz2LISOY A 2

LINJ @LIA AL YS R2gNHRE I201053x0tSyZ&80K0 dzRdz2nOe OK RIyS §1 4

T I 1 OWyRIK)S

4118LY F2NXI 02l 2 all Odzy| 2 ;m&R obwiddai ladoknatytzBey 0 A y I C
g 21YyAS INMzLRR 200ANOSZ

WoknieDNHzL) 2 @R RNDIEBSEN T RSTAYA241 ye@OK 3IANHzZ) 2060ANdS

10s5NB3I2 yLIOAT YAt OAS gl ogAaASGtlL ylaidtLdznoe 12YdzyA

a2 LINP2S|1OAS=XRINMNIARYEA FEY FOK P

Szacnkowa Af 21 & NRBT LI GNB gl ye 9K ST YooAWerGxe A 3 NI TyY A S

X 12Y0AYyl O2A ®¢

gdzie:

ng¢g LINRPINFYAS 2Said 16100 &adzyn At 27 OA NuRSTAYAZ2S
i Ruchomychw projekcie.

Tak wyznaczona liczba szakawych kombinacji rozpatrywanych przy budowie automatycznej
206 ASRYA LRT ol tO1 & 2WRAYSY (iRislypata Al 20N @YlFyAS geay
6 NRT anrRyey OiIlaiasSo

tNI & TFH0202y@0K NBfIFO2F OK YAt RT @ 03 MMz BA NRF &Y i ded
12Y0AYylFO2A Y20S &aAat TyyiasSzaieo o6 1 FtSoy21 OA 2R 1
t NI & (FO0ReY TégAat1al

YyAdz Af 27T OA 3INHz2I) TYASyyeOK 2
rozpatrywanych kombinacjPrzyg @ 1 y I OT | y A dz & Irdzfauyvidgnghs @@bindcii @4y O A
0dzR26AS 206ASRYA dzogl 3f t RyMdtiy SA & D12 REREGzkdgchH 3 NIHzRIF NHzL
23l yL Ol 2yl 6 12Ydzy A1l OAS &l Odzy126l Af2108 NBI LI
kombinacji L2 g ai e OK yI a1l dzii S TYASYyy2T OA $&Lks 001 &y
eurokodowych
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*_ obciazen *

Mazwa Typ | Charakter Oddzialywanie | Aldywna ‘W\doan4
Obc.State State staty state
Cigzar wiasny State staty state
-

§nieg Zmienne  staly uzytkowe (mieszkalne i biurowe)
Grupal Zmienne  staly uzytkowe (mieszkalne i biurowe)
Grupad Zmienne  staly uzytkowe (mieszkalne i biurowe)
Grupal Zmienne  staky uzytkowe (mieszkalne i biurowe)

Grupad Zmienne  staky uzytkowe (mieszkalne i biurowe)

K EEEEEEE
EEEEEEEE

Grupa3 Zmienne  staly uzytkowe (mieszkalne i biurowe)

i
Informacja

W projekcie zdefiniowane n = 27 grup zmiennych,

Szacunkowa iloé¢ rozpatrywanych kombinagji dla n-niezaleznych grup zmiennych 27 = P 1,3422. 10% kombinacji.

[ uzytkowe (pojazdy do 30kN) 15 07 06 I
uzytkowe (pojazdy 30 - 160kMN) 15 07 03
uzytkowe (dachy) 1.3 [ 0
£nieg (do 1000 m n.p.m.) 1.3 0.5 0
snieg (> 1000 m n.p.m.) 1,5 07 02
wiatr 1,5 0,6 0
termperatura 1,5 0,6 0

MNowe

Rys.71 hily2 12YdzyAllildz all Odzy126S2 Af21 OA

automatycznej obwidni w projektacheurokodowych

*:‘_.__Z.Z'—ZE‘ *
Mazwa | Typ | Charakter SGNm-m SGNM“ SGUmd | Aktywna | Widoana|
Obc.State  State staty 1 =
Cigzar wd... State staty 1

§nieg Zmienne  staty

Grupal Zmienne  staty
Grupa2 Zmienne  staty
Grupa3 Zmienne  staty
Grupad Zmienne  staty

NEEEEEEER
EEEEEEEER

Grupa3 Zmienne  staty

-

(@) (s o

W projekcie zdefiniowano n = 27 grup zmiennych.

Szacunkowa ilosC rozpatrywanych koembinacgji dla n-niezaleznych grup zmiennych Al 1.3422. 10% kombinacji.

Rys.72 hly2 (2YdzyAll Gdz 2zparywarQadrKomBina§iprzybidawieO A

automatycznej obwiedni w projektach PN

4.1.19D NHzLJE 2{®&Wd2 odS&dzt (0 A €

D NHzLJ- 2 0 OoAVdat8&a dl e Lz INHzLI 206 0ANOSZ
NRT LI GNEGI yI 28ad LINI Sié OKNB I NIt Y RSBV
5 P

I 10sNROK 1F0RF 2Said 2a
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Opis programu R3BRama 3D

grupy typua Y dzfg@a&i t LlJdzeS (et S yAST I £ SoyeOK 3INHzZI 260AND !
200ANOSYAIS2E ANHNIE @K hiidal G LT gt yL® yI aleéo
L2 NEBE3IfFOK NIYe o0yAS GNI Sol G¢2Nié&o 2azoyeOK 3INX

Grupy obciazen X

Nazwa | Typ | Charakter | SGN i | SGN | SGU 4 | Aktywna |Widoana
Cigzar wia... State staty 1 1 1
Obc. state  State staly 1 11 1
Obec. énie... Zmienne  sredniotrwaky 1.4 1

1
1

Obc. wiat.. Zmienne  krotkotrwaly 1.3

Obe. uiyt.. staly 1 1
State
Zmienne

Multi,

L3
(01 (Fove) o] (G (]

HEEEE
EEEEE

Rys.73 DNHzLJ2 200ANOSZ GeLllz aYdz GA:¢

t2al O1 S3styS 3INHzLIR 26(’)7\063;(2(63\3@(9?&@66)\%2@71@- Rg 3
wEtSdoy21 OA ANHWNS2 ovr@OIYISZRE I yYyAOK T RSFAYA2461F0 NB
bl G2YAF&ald YAYdiaEaRUzZION 021 OANO | AyyeYA 3INHzZI YA
RSTAYA2461 06 R2g2tyS NBfIFO2So

Warunkiem zastsowania grupya Y dzf20Sh&G Yy A ST F £ Soy 276 Ll2ail Of SaAst ye
LINY GF OK ¢ NI YIOK (S22 3aNHzLled DNXzZLI GF AT dzr €t AT 241
0S 6 NI YIFIOK 3NHzZER LRROTIa 20f A0 SA SR &y@®RIO KA ALINT 4l
2 1FOREY LINP2S{1OAS Y208 geailt LEYdDHIiBaBOE NEDYE OK
g LINRPOSaAS 206tA01 Sz gLIesl T ylFOind2 2SReyAS yI
20 OA DO SoZY df &Kk dla pozosteé OK 3IANHzZL) 26 0ANOSZ T YASyye Ok
YIladaeYlfye galls o0l eyyal 200ANdSYAlF S LINJI ST {ds N
wszystkie rozpatrywane w jej ramach kombinacje.

231+ T 3NHzZI) 6 dzBuez8uhOBM@Eni WRapyrSe S A S NI S ONBysdyY & Wizt @ NdzLJ
oraz, w przypadku zaznaczenia opcfi O1 S 35 U éw dRriieBksporvdirforinatu RTRv nawiasie

obok numeru grupy Y dzLI2 R4 &6 FyydSY SINE LINY G5 6 yI 105 NBEOK LINJ eO©
tej grupy.
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Eksport do formatu RTF - Statyka X

Typ raportu Krawedzie tabel Czcionka

() skrécony cienka E] Rozmiar
O peiny rednia E
=

O] gruba

Dane Whyniki

Geometria: Obwiednia:

Widok ukladu [ sity wewnetrzne [ reakcje podporowe
Opis uktadu |:| naprezenia

Wezly i obciazenia weztowe Poszczegélne grupy:

Podpory i osiadania [_] sity wewnetrzne [ reakeje podporowe
Prety [F przemieszczenia [F naprezenia

Profile Suma dla wybranych grup:

Obciazenia: [ sity wewnetrzne [ ] reakcje podporowe
Grupy obciazen [] przemieszczenia [ naprezenia

Oddziabywania grup obcigzen Ekstrema po kombinacjach:

Obcigzenia pretowe
Obciazenia weztowe Kombinacje:

Obciazenia powierzchniowe

[] Pomiri wykresy Przemieszczenia pretéw (ukiad lokalny)
Szczegddy grup multi [] Przemieszczenia weztow (ukt. globalny)
[_] Uwzgledniaj maksymalne wspélczynniki obciazenia dla grup i sumy grup

Otworz edytor [ Ustawienia domyilne] [Zapisz] [Zapiszjako] [ Anuluj ]

Rys. 74  Eksport do formatu RTF

WLINJ @ LJF R1dz LINI SAtNDRIYAlI geyAls6haosm88yidmay(l S NI
200ANGKEEZ a0 BABE SINIYAS gl gASGEILIYS an yI o0ASdN
S1aiGNBYdzy 1 dzol 3t t RYASYASYaW8b YA &ENT yeOK aOKSYLl (s
2 IINJ 8L R1dz 3Re dzweiil126yA]l OKQ@A D& IFRARIOK LINT 65/t
grupzawartych w grupie YdzE G A& Gy A S2 S Y 2 dd Ndzfpidew zadiBovanie Dkeji 3 NHzLJ
Rozbijw oknie D NHzLJ 2 09ORMINOISEY RIT A I (@8t yokbicie \WsByBtkicH gayp Iy @2 Ai A €
WLINE2S10AS yI LR2SReyOi Sz yASTIESdYyS aANHzLIR 206 OATr
automatycznie przez sklejenie nazwy dotychczasowej guupydzti (G A/ dzY SNBY 2 RLI2 6 A SRy A
105NB3I2 RIydoIabAKE RRUESI 6L 00T dyyAlA 200AN0SYA
dla grupya Y dzf ditypéowych grup ustawiany jest jako zmienny. Po zastosowaniu funkciji rozbicia
grupyo Ydl G 2 LIO2A Y20yl &aAt Andldeckiied NHz#)0 2 aVDdkz@BdREZ 1 f | 6 A
TFHF10SLIi26FyAlL 2LISNIO2A AdlyrasSesS 2Sail Ol S Y20t Ag2
LINE ANI Ydzo 2LJ02n O2FlF yAl R2g2fySe 2LISNI O2A ¢ LINE:
Y Y20t Ag21T OA O2 TAMA ti0S2 RAWINIIGIA RTIAT O Gy il G4 OF y A
GARFO Yyl NRadzyldz LI2yAidSay

105



t 2RNY OT yA1 R2 LINR3INI Ydz
Opis programu R3BRama 3D

Grupy obciazen X

MNazwa | Typ | Charakter | SGNm-m | SGNmu| SGU,Ed |Aktywna|W|doa...|
Ciezar whasny State staty 1 1 o
Obc. éniegiem Zmienne sredniotrwaly 1.4
Obc. state State staby 1 1.1

Obc. uzytkowe.2 Zmienne  krotkotrwaty

1
1
1
Obc. uzytkowe.1 Zmienne  krotkotrwaty 1 1
1
1
Obc., uzytkowed Zmienne  krotkotrwaty 1

1

EEEEEEEER
R & & & & [E EE

1
Obc. uzytkowe.3 Zmienne  krotkotrwaty 1
B
B

Obc., uzytkowe.5 Zmienne  krotkotrwaky

-

Rys.75 51 AL OlIYyAS FTdzy1 O02A w2l oAie

%S g1 Aft Rdz yI R20208Y&DREMNILIY 2 ORA DR FZ O 828 0Jdzdzo & { |
1280102 ¢ LINJ BALI (RNoHRYROMR 202008 RNIST2 LINJ @ LI R1dz 20 OA
S1a0NBYdzy 206A SWyiKg solydA SIGEUFISRASN 2SReyAS ylige |
dz6 1 3t t RYASYAl ydzYSNs g 6Ssyt (NI YEOKSLRRANIZLI WINE & |
dodatkowo w ustawieni@ K LINB INJ Ydz Y20t Ag21 6 oAl dza tAT L O2A &0
S1aiGNBYdzy 206ASRYAD® | o0& telylldzl £INT B O 28 0wmiki2 yoao |- 1
wdzd G 6 ASY Al OK LINBINI Ydz YdzaA o6eéd T FTylFOl2yl o©nol
oraza OKSYl (isg 200ANOSZD %YAlL Yl $&0NIyYySFTpunktdNak G dz] T
FyFEfAT 2622 RINEDAISAzG2YI 180T yS R2alG2a26lyAS gl 4
aktualnego ekstremum obwiedni.
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RERERY [NRERERY CREEEE:
= 1=~

ﬁ \
LT
HEH

i 1B el v 1 ¢ v sl

iz L= L
: | . ¢ o

=== < i L

4 [

I LM sl y el
== g

\H\h\l"f‘r‘w -r’[ﬂ’rﬂ
) mmﬁrﬂﬂﬂ
T
iuul—l-ﬂ-l—q—"-u” [T

Pamr—

|
j
j

Rys.76 { OK S Y| (i Zo2daRdx8 D& NB YORE 23 W12 YSy idz LINJ t 402 ¢
w zaznaczonym ryglu

2 IINJ eLJ Rldz LRRTAIFIOdz LINY 41X yI (GsNBEYaFda i Ldz2S
2RLGASRYA2 RIASt2yS 2S5ai 0 QA NRDRSS wawaIadicyza S |1
jest do osobej podgrupy grupy Y dzf G A €

2 LINJ 8 LI R{ dz &Q 1 dysANE OBNY dissasii t LIdzenN 20 OANOSYy AL OAD
aYdZE G2 RLIZ26ASRYA2 LINI Sy2alz2yS 28aid 2060And0SyAsS yi
podgrupy grupya Y dzt Gharg G SNJ T | OK2 6| Yy A | o ¥ defpkysdatdiu i podzhNIzLIA S
LINY GF 6@NITyAS oaRHD G832 NBIT 6AOAdz 3 NHzLR

Grupya YdzE G Aéy £ 23A 0T yAS 21 INHzLIE 20O0ANOSYAL NHzO K
iLINI STyFOT SyAS 06a0dzonN RanNgazkiy/BOT RYAlI Yy 20 BNBRY 6WzR
doed126yAllZ YyAS Y20yl AOK g&8oNro LINIJe 206ftA01Sy
lub sumy grup do wymiarowania.
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41.20%F £t SO y21 OA 3IANHzLI 206 0ANDBSZ

5 I ANHzL) 200ANdSZ T YASYyyeOK Y20yOA o2 !NETSorys2 T ®F
ge12NleadeslyS LRROIIA o0dzR26F YAl 206ASRYA aA0 g8
INHzLlR Ylan geadtLlelo TlgalS NriSYy fdzo Ylan &aat

NEt I 02l o tzigpOAdIEE (ALY Bley ABNVRARBR 20 0AN0SZ LROANIL

GealUNLASYAl AyySe 3aANHzZXE 2060AN0SZ O6LINJ &Ll RS 4&dz
65601 ax 3IARe 2SRy201 ST yAS RIAIFIOF 2RLIRoASHRYAI aA
ANHzLI YA 2 onbyehHd SR2 Y&YiAfSyAS gal eadiAsS GS 3IANHzLR dza
YAST I £ SoySo 2a VdMideAat R az AANYALY f SOy 2T OX dZRRAIL @& DI o A
gal eaidliAO0OK gSgyt (i NIVYAAPQ Rié ISR FRUZIOA 3 NixELIER 3 INGA f B Nzt
200AN0SZd 2 LINJeLI Rldz {2yASOTy27T OA 3ANMzLI26S32 11 |
Ll2a0dzded ait 21y SY o6iINd § s f A tT iy Ygrudibadgkdior 551 dzs €
TASt2ye0 A yI RIFOG AY reladiludwyRiubzerie). £ S0y 21 6 o6y LJ® 0 NI ]
4121Y2Y0AYl O2S doeidl26yAll

W oknie%zl £ Soy 2T OA & NNRIG RRIOAVD SBE sy A S0 Y20t A821 06 RS
12Y0AYylF O2A dweldl2é6yAll oOoRz2tyl OItio 21yl RALFf23
jako zdefiniowana przedzd @ G 1 26y A1+ adzYl 6&80NJy&OK 3INHzI T d
5all 00T @yyAlsds 200ANOSYAl 06 R2Y@I S AyyeOK yADd
9t AYAYylI O2F RIySe2 3INHza®R ¢ NI YIFIOK 12YoAyl O2A 2RO
20 By NbgyS3d2 TSNP ! ded126yAl YI Y20tAg2106

WNI Y OK LINRP2S{ildzd 5STFAYA26F YAS yzés‘sawmmmﬁ)\yl-éax

Yl f SOYNHZIOAZ2 GORNVOSFI O2S 1dNeESN 26 DA T yWhwadDA S5 a DT RDA 3
L2 6Al airt ¢ Gl oStA y26é& SASNAI I TF6ASNI2noOe

zdefiniowanej w projekcie5 2 Y&T £t yAS R2 L} al Ol S3sftyeOdOK 3INMHzZLI 2
LINI @LIA AL YS T2adGlyn gall 001 aNgA) O KRo2daOdripBeZzld | RS 1
doe G 126yAll 60T OA680K 4L O0T 8yyAlssex LINJ& I OF
wierszwiil 6 St A 28ai 223 2plydR {2 YORg/AfO2Nd yI £ 23AQ1 yAS 2
Y20yl OKgbDOBRO 61 RSTAY A2 @0y RO BFEOR Iy 2 0@tywha: NI YS G N
WOSt dz dzadzy At OAl T RSTFAYyA2elySe 6 LINRP2S1OAS (12Yo.
12Y0AYylLFO2AZ | yIalGtdwza $adaenotNOHS LINIeda & AOK 1 2Y
aL12g2Rdz2SI WikiyRh ST Bt B®NROST gASGt I ve aAt LINI Sonoly
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Zaleznotci grup obcigien X

LINE 3 NJ Y dz

Tablica zaleinosci grup zmiennych
—| 3 z
T E E oo m m = @ cle o
HEMHENEEEEEEE AR
ElcigE|22 2 E\Eeg|ele dee
MMl M ol 2 M o o225 5 £ oo
HEHHEHEERE
T gz AaAaSETSAAa4885
Wiatr z lewej .
Wiatrz przodu
Zmienne3 .
Wiatr z prawej .
Zmiennes .
Zmienned .
Zmiennel 2 [ |
Wiatr 7 tytu [ | -
— | =i
[« »
aw
K e
Cigzar wiasny Wiatr z lewej Wiatr z przodu
Aktywna MNazwa
Yf,'lnf"f stup | £ Yy pmax) LUD / Lul Yesu pmax) LUD / Lul Yf,'lnf"f Yis
ULS-5IGMA... 1 1 0 0 0 0
ULS-5IGMA... 135 0.85 0 0 0 0 1
ULS-SIGMA... 1 1 1.5 1 0 0
@um-smm... 1,35 0,85 15 1 0 0 1
ULS-SIGMA... 135 085 1.5 0.6 0 0 1
ULS-SIGMA... 135 085 1.5 0.6 0 0 1
[»
Zaznacz wgy;tkie] [ Nowa kombinacja I [ Kopiuj ] [ Usuri duplikeaty ] [ Usun kombinacje]
UWAGA: Wspétczynniki grup dla kembinacji uzywane sa przy liczeniu kombinacji r
zamiast wspélezynnikdw proypisanych do grup obeiazer w oknie Grupy obciazen.

Rys.77 hily2 T FfSdy21 OA INIARToxEOENOSZ A 12VY0.

W oknie%sl £ S0y 21T 6 3IWHAY 2 oNIADIdDYSES 6 LAEHE R 2 &y A[12IYD Ayt
Nk 6y ASO2 F daya LI2 Y I 3 [ka@nbitaktjidzd & @ N2t &yRA Billdd St N 1 2YoAyl O2A
R2RI y2 LINJ & OA aGenerdmditkénioinagiidido 2@ sy A1 @ t NI eoAxal
wprzypadkyd Re ¢ Y2RSfdz TRSTAYyA246ly2 yASYyaixO®ST WNIzZL
omdzt (i ku€homych) co odpowiada utworzeniu dla 15 grup zmiennych maksymalnig 682

12Y0AYlFO2A doei126yAllod t2 2S5 FH2 {dNINERKZ YIXORYUA A2 55/
g@0NIr6 2SRSy 1 Ros OK S NRIFYyilsg T (ARNIASMAIOA G2 Y
dzg1 3t t RYASYASY NBftI O2A wukokoRdwych pENfdarderNuAkdmbihacji LINE 2 S
doeid126yAll TF LRY20ND 3ISYSNI{G2Nr LRYAYAtGz2 AOK
G681 00T @y YyAlA 12Y0AWReOwayL® OBRSUP Adized GHifItaRY A2y S &
062Nl SyAdz 12YoAylFO2A dodedl2é6yAll 11 LkY20nN 3ISyS|
atlrveOK A TYASYyyeOK AOK ¢galls 00l eyyAalA 200ANdSYyALl
dzRT A Odz oW 2FOR¥ | ®2XAS2a0dz 6alls 00T @yyAll gLIAA_S!I
12Y0AYl Oé 2y S eurkotowychd® &S whd S anNn RPKebtyHS anpzie
Il RSO&Rdz2S Ayl Ol S2 A se0ASNI S Gefefatorakomiiic. Gripyi @ OK &
20 O0OANd dEIticiRMEdMeGA S 0A 2NN dzRT Al Odz ¢ 3ISYSNI O2A 12Y0

dzo 1 AE,/ RY B 2S 601 ST yaASe2 NRIoAOG®D® 52020SyAS y26S

g Ol ST y A S 2 &Gererdtoradxobiacigkdzii { dz2S | dzi2Yl (6@ Ol yeyY R2020 8
1Fd0RS2 12Y0AYylIO2A ddeld126yAll @
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2

[Tablica zaleznosci grup zmiennych

hhhhhhhhh
____________

Zmienne 1 . |
Zmienne 2 .

Snieg | .

Shieg Il .
Eieg Il ]

Wiatr ¥+ o
Wialr % Generator kembinagji X

Lista wszystkich mozliwych kombinacji uzytkownika dla niezaleznych grup zmiennych [~
war¥ | @ szy; wry i uzyt ych grup y [~
ista mozli ombinacji uzytkownika z uwzglednieniem relacji grup zmiennycl
‘A.‘v O Li liwych kombinacji uzytk ki glednieni lacji grup ych k
Kombinacie
["] Dla grup stetych przyjmij wspétezynniki § = 0.85
bAEg: [ ] Dla grup zmiennych przyjmij wspdtczynniki kombinacyjne W jak w definicji grupy obciazen Vicupy
-
1
v ombinacja o "
Kombinacja3 1,35 1 1,35 1 0 1
v Kombinacjad 1,35 1 135 1 0 1
] . ,
v Kombinacjad 1,35 1 135 1 0 1
i . .
v ombinacja , ,
Kombinacjat 135 1 135 1 0 1
v ombinacja’ , N
Kombinacja7 1,35 1 135 1 0 1
v ombinacja . .
Kombinacjal 1,35 1 135 1 0 1 =
[+]
[ Generator kembinacji I IZaznaawzystk\E] [ MNowa kombinacja ] I Usuri dup\ikatyl
UWAGA: Wspdtczynniki grup dla kombinacji uzywane s3 przy liczeniu kombinacji
zamiast wspatczynnikaw preypisanych do grup obciazen w oknie Grupy obciazen.

Rys.78 DSYSNI (i2NJ 12Y0AYl O2Aeudkodoinkcl2 6 YA 1+ 6 LN

OknoGeneratora kombinacjdzd @ i {1 2 6 Y A 1 | SRIni@PBIFR 1o IOKA By S 2Said Y2
dza (il 6AF YAl SANMYBOKeYyWRd s @alls 00T 8yyAl 200ANBSYA
LINI SLiAaesglyS an |1 REBFAY BMBAI INHzIE ¢t Ry OA PEOKA IS R
zerowane(Rf I LR T 2a i U@ §fGenardizkdmBindcidDdyylis]1 ks y A 1+ RIT A OF
aktualmOK 6 OKoAfA 2832 dNHOK2YASYAl REyeOK 2 3 NHZLY
dza I g A2y @ OK RflF 3NMzLI T YASyyeOKed 2 LINJ &Ll R{ldz IR
12Y0AYylF 028 ddel126yAll Geheratdt 2kBbindcip mode lambidedid | Y &

I 3ASYSNIG2N)} R2RFERI D aAt R2 2dz2 A adyardsZze MRORLA KA |20
A dzadzynNé S6Syidd tyS LRsASt2yS 12YoAyl O2Sd WST A
AAt fAAGE 3INHAI Al 08 OK3y AOKA SoyayLdstukd 1 eky A A M & dd4 dz
R20&80OKOT 4268 OK | 2ayd Ayilt QB M Sdzve @BYBSWRBH YA S A OK L3
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2

[Tablica zaleznosci grup zmiennych

22| |<|=|e|w|s s
558533333
55558725z
Zmienne 1 .
Zmienne 2 ]
Shieg | .
Shieg Il .
Snieg Il .
Wigly ¥+ LT T T s -
Wiatr | 2
RilCI | (3) Lista wszystkich mozliwych kombinacji uzytkownika dla niezaleznych grup zmiennych E
- () Lista mozliwych kombinacji uzytkownika z uwzglednieniem relacji grup zmiennych >
Kombinacje
Altywna Snie |
o—;‘ '
0
Gotl b |||
Kombinacjad 135 T.35 L] 0 0 0
Kombinacja3 1,35 1,35 0 0 0 0
Kombinacjab 1,35 1,35 0 0 0 0
Kembinacja? 13 1,35 0 0 0 0
Kembinacjad 1,3& 1,35 0 0 0 0
Kombinacja® 1,35 1,35 o o o o =
T D] |
[ Generatar kombinacji ] [ Zaznacz wszy;tk\e] [ MNowa kembinacja ] [ Usun duphkaty]
<ot sy 5y do 1 o s e Gropy obiese. _

Rys.79 DSY SN} (2NJ 12Y0oAyl O2A dzwedl26yAll ¢

Generator kombinacjig Sad yIFINI t RTASY LIY20yAOl ey ystkichl21 g |
Y20fA680K 6FNARIFYy(sg 1 2YO0AYyl O2A ddeid@ByialRrselTySA &
ANHzL) 20 0AN0SZ TYASYyyeOK 61 dzl 3ttt RYASYASY f dzm LR
kombinacjj T 6 O &1 OT | @urokdttB\RIS (yinag@ K OT yS2 Ay 3ISNByO2A dm
galls 00T eyyAlA LINJeéeLAalryS R2 LkRai Ol S3styeOK 3INHzL
T RSTAYAZ246L YAl R2RIG12680KX 601 ayeOK 12Yo0Ayl O2A d

t2 TRSTAYA246FYAdz {2Y0AYl O2A A @&®WynkiyReArdAz2 @aAix OlyS:;
LINI S Okp@binddi@ 6 0NOT SyAS 1isNB3I2 alLlRg2Rdz2eS el 6ASif
WLINJ @LJ Rldz 1Af{ldz 12Y0AylFO2A LINI SOnNOT+FyAS YAt RI @
Y1 R2ft Swyniki wPdluRyshwae wykresy globaln@ 2 LINJ @ LI R1dz s0nNOI Sy A
Wyniki 2 6 dz  LINJ S tERsDémA A Kenbinacji@ LINPIANI Y 2112 6eyAl Lk
S1aiaNBYIFHtyS airA0 ¢Syt iNIyeOK Geftl12 6 NIYEFEOK 1R
obwiedni po grupach oicNd S Z ®

2 21YyAS RSTAYAO2A (2YO0AYylIO2A ddel|126yAll dzvy20df A
kombinacjom.

5tF LINBEB2YbE g CHroked RUd2 RSTAYAOSA 12YoAyl O2A dd:
TYASYA2yDND FT2N¥t ¢ ad2aad/yYldz RRI sRARR I 8] iiSdA26 GRTER 2
ANHzLlR &aidlFovSe LINJeLmhaalyS &RlubRygdorazvi bSebte) kobinimeA 1 A Y
GaLl 00T ey y x] NBRNB OrR eyR201 8y 2RLERgALFRI LR2SReyOl
R2 3 NJzhprojéktach® & R Gialzal PN. Analogicznie w przypadku grup zmiennych przypisano

Rot 6alls 00T 8YyYALAY Y| &8ghi2NFa  oa LZaRBiyedyey Al 12 f DY
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kombinacyjnyyo f dzo 6 aLJ 00T @8y y A1 NBRdIH OR@YGKE NBIGK 206 @AGT &
2RLRGAI RI L2 2SRey Ol SYdz 6alLls 00l @yyAl26A LINJI 8LA &
wprojektachg SRWE&NY tbd tNie goOlededgl yAdz a0 N&BRT @ OK  LINJ
18aidl 6dz y2N¥Y 1T tb yI 9dz2NR] 2RI niiRgdymsénk @d gripg 6 & L2
wl2Y0AYlFO2A LINISLMAalye T2adGFyASH RRa 1RO AIYd By Mia LB T
12fdzyyAS T2adGryAS dzaidlérz2ye R2YRIfYyAS yI wmo 2
WLINE2S1 O0ASET 2112 LI 2 Sbwhednith grupacivipribbadeS/R/da@mPNING & 2 R
lT2adGlyAS R2Y@TtyAS LRRallgAzye Af201ey RgosOK gal
6 21YAS RSTAYyAO2A 1 2YO0AYylI O2A 6SRUOddZA 9dz2NB{ 2 Rdzd 2 2
w kombinacjach éz2N2 1 2 R2 68 OK an ¢eai Ol SaAstyAzyS LINJe 12
I w raportach ze statyki.

WoknieY2 YO A Y O2A ZdzaR®R] Aid o SFEMN 1 | 6raz8RI 2N Gz | DEDA RIZ2 RE
A dzadzsl YAl 1 2YaRyl ©R dr@ddamdatfoletuakyjé: Ropiuji | & dz2 RdzLJX A1 | G
FunkcjakKopiujg a it 6 Al LR {1l 0ReY T FTylFOl2yey 6ASNRBRISY |
12Y0AylFO2A 1T yrign NI alSNI2yn 2 R2LIAA&AS] al2LALl €
i utworzonej kopii tej kombingA an GF{1{AS aryvySo

Funkcja! & dzZ2 RdiL#EzARA YIHi®e OT yAS LINJ SaidzldzeS tAradat gail e
powielone typy kombinacji, o wszystkich identycznie ustawionych paramettachNk 8 Yy A DOS & A
yI2ageosSa yLrT1én 1 2Y0AYlI O2Ad

— ¢

Uwaga:

W przypadku znainy w trakcie wykonywania projektu zestawu norm projektowych z PN na Eurokod

fdzo 2RO6NBUGYAS &1 01 S3astySe LRy2sySe 1 2yGNRBEA gevYl
do @81 26yYAllI T dzaGF@ASYAlr AYLISNFS]OAsf yRIOK TINI 538 N¥
St SYSyisg ¢ Y2RSft dzo
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[ Geometria | Obciazenia | Wyniki | Wymiarowanie |
] Ekstremum Kembinacje Mazx [_| Min

Siky w precie nr 19 {uktad lokalny)

fkhim] L] feng

s SRR RN N

Sity przekrojowe w punkcie (ukfad lekalny)

N (015 T, [-000 | T[an72 | tena

M, [0.00 | M, [-20.0 | M. [o00 | tieham]

o+ (20,73 | o [2070 | mea)

Przemieszczenia w punkcie (ukdad lokalny)

de [8.24 | dy |00 EAERE) | tmmy

Rysowane wykresy globalne
OoN O Ot OM =M 0OM
[] Deformacja [ Animacja e Oao

Wykresy globalne dla kombinacji

SGN-SIGMA-max (Pret 1) [] SGN-SIGMA-rmin (Pret 1) |

[] SGN-SIGMA-max (Pret 2) [ ] SGM-SIGMA-rmin (Pret 2) [

[ ] SGN-SIGMA-max (Pret3) [ | SGN-SIGMA-min (Pret 3)
. — .

Rys.80 hly2 TI10FR]1A 2@y AKonbindciath e T RSTFAYA24I

lyFE23A0TYAS F2N¥VIG LISOyS3I2 Bkepbieddiomzati RTEawiérd O SZ 2
Y20fA621 0 Llzof A126FyAlF NI LR NS sid NBiYls 6LI2RT QRYDA Y &

t NI @ RSTAYA24l yAdz 12Y0AYylI O2A dev@dRiAZNHzE gbO5DS
NHzOK2YS32 2112 3INHzZR 10202y Ss YAY2 08S an 2yS 3INd
0dzR2 g YAl 1 2Y0AYyIRORRA (!t ddy ST MHzIAE] YIRS o 2WWoAyl O2A =X
R2 0dzR26F YAl 12YO0AYL C;‘SDNBzN.nzeJéOﬁSBSziéxé g 21YAS

41222 LINRP 6 RT FYAS G@8YAI Nk

[N

52 Y2RSfdz dzZl OF Rdzx LRI I S
elementy, ni¥  2N0S $LIV&Gdz yI 206
¢F1AYA SESYSyidGlrYA an Nxoy A
Y2RSfdz R2ait2az2e¢lyS 2Said R 0 MNBINMI VazLR G B &
LINEINI YFOK /!5 LINJSTylLOi2ye0OK R2 (G@g2NI SyAl NEad:
GLINR G RTAG ¢ LINRP2S]TOAS Get12 YAtRI & gailllye@yYir R
LINI @8 Fdzy102A LRYALlINYz 2Rf BRDBT GRD 21 a8 NN Magyhil B&

GLINR G RT 2ye g@YALFN) 2Sad o0STLRINBRYyA2 TgAanitye 1
iwl2yasS{eSyOaar {1FORS LINJ SadzyAt OAS fdzo dzadzyAt OX
F1ddzk €t AT FO2t f dzo dzd/deSAROAsR YIINING kb FyweSOKI diR 2 v S d:
olLl2RailGl 626S s@YAINE TI1tSOF aiat gel2ylro LI T RSTFAY
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Wymiary wprowadzamy do projektg € 6 A SNI 2Nn0O 2RLIRZ2ASRYyAND 2302t 1 3t
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elementu.

134



t 2RNY OT yA1 R2 LINR3INI Ydz
Opis programu R3BRama 3D
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1dzNE2NI S L2l gAl ait o5 601 R dRBRIGDONDG & yiAysH 10t 121 1|
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hiLidal LINI eOAN3ILYyAl R2YRWEYOBSE RIAROR2KREE (ARYRSE
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FunkD2l T FRIEgFYAl StSYSyildz 6 1ASNYzy1dz 6ailityS3az2 ¢
RSTFAYA261I yAdz 6S1 02N LINJ SadzyAt OALF'S 2RadzyAt OAl X
geYl3alFra2n0e oK ¢gallTtyAl ¢gS{G2N} fdzo 2aio®
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12yiS1aiGd2680K L2l gAl2n0eOK aAit LINJe& 1dz2NE2NI S Ye
poRIF 2N AYT2NYIdn®t RI FiISEIDKIGNME ANI2 OT §1dz2S 2R dwed] 2
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f21F6AT le@@A TTHVAZGHT (S32 6t 1 532 QIND G2 d & AdIUINBAS |
g y26n alliltyn 2aidlaGdyArz2 t21FftATFO2t @

4.10. Generatory konstrukcji

2 LINPANFYAS TF6INIGS &n LI NFYSGNBOT yS 3ISYySNI (2N
Ge2NI SyAl 32 NG edAKY REFGY LINRPAaAG2 1 NGye&OKSE 0©dz] 56
RIFIOK2g& OKXZ ¢ A SWNILBIJ $Bma NI SRS HOKSK & OKs e OK LINI ST NE S

141



t 2RNY OT yA1 R2 LINR3INI Ydz

Opis programu R3BRama 3D

bl fSoe 2TNBITtAS Ldzylid 6aidGl gASyAl (62N AGgHIRNI Yé8xS
At21706 &483YSyilsg Odzldz AGLIDOST | LINRBIANFY Fdzi2Yl Geé Ol
TN G26yA0 LIOFalAOKE GANT I Nb ¢, LBNICEK2N®e00 K 3 S 26RASS o8
iGNF2ol NEGg2068 0K LIRIBBEANFE IBRHHIDE&ZRE Y EHBAE2NE NI Y
A Odzls6 12801 08 2Ys5 0626 200 Gly3Bs WaNd 2 18 | NRRI1gRSI2A I {28
bl tSd6e LIYAtGlIosE 9SS LINJ & 6LINRSIFRIFYyAdz R2ty LINR2S]
utworzone z generator@ B dzii 2 YI 48 OT yAS RIASt2yS A LINJeLA&aesgly
blFaGt LIYyAS dodedl126yAl Y20S R242fyAS Tﬁémwl-é TS
LINY (i 5 &

4.11. Generatory kratownicg A DT ANBA& SO 1 NI G268 OK
Generatory kf i 2 6y A O A GANIT Nk g (11 2+ saileadirs Lri

305 6y S32 LINE INDbY o fq%m%y&&vﬂﬂm 1 NI ﬁ@ynéréor LIOF &1 A
GANT I Nb & Rﬁ@dmézyéémdam»em gASO {N}XG2geOK

MNarzedzia Pomoc

Obliczenia statyki

{ﬁl Generator ram prostokatnych
?} Generator fukdw

% Generator kratownic ptaskich
% Generator wigzardw dachowych
{.@ Generator wiez kratowych

# Generator przekryé geodezyjnych
‘% Generator przekryd strukturalnych

&": Grupy obciazen

Bd Zaleinodai grup obciazen

Manager przekrojow

[ Wenyfikacja projektu
[ Oczyszczanie projektu
&

ﬁf.‘, Uporzadku] kierunki uktadéw lokalnych

7 Filtruj

K{! Wstaw wymiar

= Pomiar cdleglosci

<§ Pomiar kata

& Ustawienia

Rys.115 aSydz bl NI t RT A |
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t 2RNY OT yA1 R2 LINR3INI Ydz
Opis programu R3BRama 3D
411.1YNI 626y A0S LIOF &A1 AS

' ™
¥ Kratownice plaskie M

Wymiary Rodzaj kratownicy

k1 [m]
h2 [m] |2,000 -
ary
o — =
n nxde=L 4 nxde=L Bq”
L [m] |6,000 Symetria [¢] Pasy sztywne [¥] Podpory

Przekroje pretéw . Polozenie

Pas gomy [IPE200 Punkt poczatkowy A —— | Punkt koficowy B
% m] [0,000 X [m [12,000
Pas dolny [IPE200 = (m]

_— Viml[0000  |[wskaz| | vim][0000 || wskaz|
. Z[m] Zml
Krzyzulce
Kierunek stupkdw
[] Generyj jako podrys
o 4

Rys.116 GSY SNI G 2NJ { N} 26y A 0O LIOI a1 A OK

Okno% Y NI (2 ¢y A Offizezhakybna jedt $lo wprowadzania do projektu parametrycznie
T RSTAYA241 ye@OKI LIOF&A1A0OK dZl OFRs g (NI 2R®B®AKD t 2R
kratownicy, Wymiary,t NI S{1 N2 2t52 tdéd § 5 6

t ASNBail ey {NB1ASY 2Said 21NBItSyAS {(elLlz BpINBsI RI
iwybranieodpowi® y A $32 {1 al i Oll@tiddmca REATGNBAYRYKOK f dzo L2 O

Rys.117 ¢ &L (N} (i26yA O LIOIFailAoOK
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Opis programu R3BRama 3D

Y2t SayeyY St SYS ¢niuSrdtzajulkht@wnicg jedNZdzhaczenie (lub nie) kolejnych

St SYSyilss 6AR201yeOK LR NBSwmys Pas SztyyndPodm@rg y A Oé =
(przegubowe).

t2 TRSTAYA26LYyAdz GélLdz {NrdGeée ylfSoés LR akedzadzzno
YyAST ot RyS 1ZIYNSIWRIONEY S 3 S LINE ¢ [zawhrte yzS Bvgej stiahyO bkRadzX

RAFE23268325 6NIT 1T LINJSINR2FYA LRal Of S3ast yeodkK
irtSoye 2Sai 2R ¢eoNlryS3a2 G(GeéLidz | NI G@dbe t{ADT 2N |
Fdzi 2 Yl Ge Ol yASOS I AOK yrhaksmalhehPuprésicteniavepplatizanydh LJ2 G N
danych.

hadGraGyAY SEtSYSyidiSyYy 2Said 21NBI tSyAS LR oOFIDEByanOY NI
ROdz321 6 (N} Ge [I &Ry d2n® Ol PENBE1 2NEE26 YAl &0
INFG26YyAOF 2 ROdA2TOA [ T 2aiGlyAS yINRazsélyl 6 R;
R2g2fyS Llzyl1de oLROINil26e A (122026803 ylI LRRail
orazw§ ' T 6 1 ASNHzy S\ kmstBwdigyeXl WlublZ). \§ prozbdiiks gysowania kratownic

a28YSUNEBOI yeOK Lizylid LROING126e A 12202068 LRGAYYySR
aFYND 6alls ONItRYyND ¢ 1ASNHz/1dz NEAa2 g Inigaisymetiy@nzl)] 5 ¢ 0 d
0t RTAS yINRaz2slyl 6 NI dzOAS 6alliTlyeaOK Lz issd
ORL2 6ASRYAOK LIN} SVSREs 4 YN @és ddrade Rz2aildtLlyeOK &
ééézﬁl-ézl\)laYEEISNJ- LIN.DNG 1eNPASSs|h S Y padelu ty NI ®E BB @85  LINT
idzl dz2LJISOY A S fA&ldt LINRB2S ilGdz 2 2RLI26ASRYAS LINI S NB2

A

41122 ANT I NB RI OK2¢S

- \
¥ Wizzary dachowe &J
Al m] [0500 || L1 [m] 6,000
A2 [m] L2 [m] 6,000 A

s
H1 [m] [4,000 3 [m] l QI
H2[m] [L000 || Lé[m] .
e

H3 [m] 2,000 ¥ A"'IL AL I’ L22 I’ Al

=

[Tye) Okapy [ Podpary

Polozenie

Przekroje pretow

Krokwie |P150x1?5 '| Punkt wstawienia A — | Obrot wokot osi -
Stupki [P150:175 <] || Xt -
Kleszcze [P140:125 <] || Yim 0000 | [Wskaz| | [z =] o000 |
Belki Z[m] |0,000
Miecze
Jetka
Pozostate
[] Generuj jako podrys |E| ‘ Anuluj |

Rys. 118 DSYSNJ (i2NJ 6ANT I Nk 6 RI OK2 g8 OK

5T AL O yAS 'Eilﬁl Sy BN GIB I RjesO&nalapiezOK do poprzedniego generatora
INFG26YyA0 LIOF &1 AOKdgripiewNRBIS2 é wBBNEINTG YROIT RRRAGS L
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Opis progamu R3D3Rama 3D

3S2YSGNEBOT ye 4ANTIFENY 2NIXT RSOeéRdzzSyesxs Ole LR 44
211 LB o, wigtipiet @28 SFgA I 1 dz2Sye tdzo RSTFAyAdz2zSYe LINJ S
wstawieniag A DT F NI y I LIOI &1 O1 @1 yA S adiak éwerndudltid pSdajenfyS 6 S2 ¢
1NG 20NRGdz 6ANT N 41 3ftRSYRLASYgSBSAalGRBYE ol E1 Ol
kolejno oznaczone na rysunku parametry geom@ttyy' S 6 A D1 | Nlemy2.JgJail OLISHS LIy & o
GelLl2y StSYSylsosAbNES|I NR2I RSTAYA246YAdz s0OKe@aili1AO0
RTGAIFNIT2a0GFyAS dzi2YF G0l yAS saidlgAaz2ye R2 LINR2
g1 1 2SYYAS aLINI SOT yeoOrRNt deéd LI I PR TKE NF OF NB BXRBY NI
GANRDTIENY T2801FyAS LINI SNBIFYIlI 1T geLINRPsl RI SyaSyYy 2RLJ
R2 dz]l OFRdz gal eadlAsS LINYGe 6ANTENY T2adlyn gadt L
I NHzLIE LINY (Rtald Acyryle OKI 13SY SN (2NsgE &t ILIND privih RY 85 &
a0l 6ALYyAdz y26S32 6t1 03 2061 gtiove T2adGlyn aodlf
gaitlsgAlyS3a2 LINYGF yYFEGNFIFTAD ¢ (S22 &l YSalt 2NFRl |
f2aaGlryn adltz2ySo

t2yAd0S2 LINI SRaidlgArAz2y?2 R2ait LIS 6 LINBINFYAS GeLeR
(32 schematy):

z
"
o
g
e ) LAl Lt L2, Lz fua Aty Il 2
/ \\; y
LAt U L2 Lz Sa At | a1y L2 [R-BT: BT I e )
/A/< | A /\ e
l /l/ \\I
2
N o
g o
La, 1, L2 ¥ L3, 14 a1, o RS S e
T i |3
. .

LA U L2132 14 a1 i %] Lz L
i o o

N L L L2 R LA, W L Lz oAy
i +— + +—

Rys.119 ¢ &Ll 6ANT Nk g6 RIOK2ge OK
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t 2RNY OT yA1 R2 LINR3INI Ydz
Opis programu R3BRama 3D
Ostatnim etapem jest przypisanie z listRaJ2 6 A SRY A OK  LINIWScEINBn@amyslistyL INY (i 5 &

dogit L)y&@OK ¢ LINR2S10AS LJNj@lMBEBESNJyI- f IREySigkiR 2 D 6
wy l 305 61 dzNLJISY 81 &S dHINILIBsOy A 6 t A&dt LINR2S|1ildz 2 2 RLJ

41132 AS0S (NI (G2gS

DSYSNI (G2NJ 6ASd (INrid26e OK LINI ST yh dippgkiu krdt@whid R2 |
LINI SE&GNJ SyyeOK 2 LINJI S{NRB2dz LINRPadGz21niyey fdzo (N
lubl 6 ASdoyeOK® YIlIdRe GeLl 6ASoe Y208 geailitLRsl o 6
awlLINJ @ LJ R1dz 1 N} 26y A O RINRAAIRA NEIlTed0Ky ALIR2 a2 TRA- BY Rt
0806 OANIAVS fdzo LINI S3Tdzo26Ss ylI R2tS LRRLI NIS of dzo
TT1O0FIRFYS NsgYy2YASNYAS O02 TIFRIynNn Af2i6 Ltz Y23N
fdzo (NARD2@6baitie|2620e

# Wieze kratowe &J
[y Przckrtj [Prostokgtny | Pasy giowne [P140x25 v |
iy 14,000 Slupy [Réwnolegle | Poprzeczki [P140:125 ¥ |
I [ Eciany b E -‘ Krzyzulce [P140x125 |
Clany boczne
al [m] [3,000

Stezenia poziome |P140x125 |

b1 [m] [3,000 Stezenia poziome fj "
a2 [m]

Pasy sztywne
b2 [m] Podpory 7‘:‘/.L
Segmenty /‘
C— ’
Krok stezert Punkt wstawienia A
X[m] :

P
S/
Y[m]|Wskai| f
— 1

2tm) 7,

}

n

=nxh

s

[] Generuj jako podrys |E| | Anuluj |

Rys.120 2 A 80S (N} (26S

Dane zawarte w oknie{.@ 2AS0S (INZRI2HSt 2yS T 2aill & RdadzajOl G SNE
kratownicy,t NI S 1 NP 2PararhdMy't st © Sy A S

W ramach Rodzaju kratownicyY2 d SYé 21 NBT t A6 GeLl LINI Sitmyr2dz 4 A
Nk gy2020lyeos T0AS0y2i06 LIlasgr NRRIl2 &1Nrdz26ly
52RIG1262 Y20 &vediileRSvGe Roegol 1 | OK2gl yI OANR3IV2106 LI
110202y S LI2RLRNE W $3 @ 2BS 3 DINZYiiSEREhEhfmSkratownicy
Y20SYeé LINJeLhalysh260Y ST yLANG 2S5 NEOSS AddzLINIYkd @ A ad e
WLINE2S1 OAS LINJ ST NZ 8@ Maf/H {ISNG 4 NANSTRINIR &F BYyS2Yy 6 y I !
panelut NI S1 N2 &S dilINBLISSO4 A 6  polviadinié przelap2 S Gidz 2 2R

W grupieParametrylLJ2 Rl 2SYe& g¢geaz212106 OFI0126A0GN0 gASdEe A 2S¢
52RI (1262 ¢ GS2 3INHAAS vyl tSdoe 2{1NBITtAo6 fAOTot
orazYAS2a0l g2ailt Lol yAlIaA1IANS A 2508 UVRORGYRIOK G A YA S
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Opis programu R3BRama 3D

hadGldyAy StSYSyidaSy 1T 110FR1{A 2Sad ¢ailTlFyAS fdo
wgrupiet 2 02 OFBIpktw& | 6 A SY Al 21 NBHFERPNRRE&HAOAT O PpAT QA L2 R:
Yy I OAT y At OGKddeflnibldary @ldnieft dastanie wstawiony do projektu.

412.DSYSNI (02NJ LINI ST NEo 3IS2RSTea2yeoOK

4.12.1.Przekrycia geodezyjne

Y2 Lz 6aFSNIruv 3IS2RST ecyl aRSHIORSO LIRS b ©NHizYAGS 3 2
F2NBYYyS3a2 SLAAFGEEROERT daS aylides] O21 YA 21 OA Ll ydz f dzo
wrazzNBE 3dzf F Ny D aAl G1n  GNRIFy33dzl 10BE 3N oIS RS 20MZ Wiz
wlLl2aidl OA GNF 21 NGgls INd BN S NI2 ORaly BittyRans strukiul SMBI® & F S ND
geodezyy N Md aiNZ WA lyE WINZ BT LI 0OnNOT SyAS 6ASNI OK2015 64
R2 RIfal 82 GNARIy3dzZ | 02A A Nidziz2élyAal LRTglLtFano
{ TSNI G532 Gelidz adlry2gAa LR Raildl gt R2 12y ail Nz
jarchit S1 G2y A0T yAS &1 1AStSlis¢ LINY¥(i26@80K LINI S{NEBO R
2 NP RT SYyAS R2 LINBPBINI Ydz a0 NHzl GdzNJ LINY 6268 OK 2 LI
LINI ST LR2RIFglFYyAS 6alLls ONIt RyeaOK {2t SeNRIGKS 26 t11 apsde? y
20AS10GFOK OFU126A0AS yASSTS|1lesySed 5t G§S32 GSd ¢
LINY §2680K ¢ 1al GF00OAS a¥TSNE oSftALA2ARe0 3IS2RST ee
1S32 G(GeéLllz dzl OF Rs 6 @ alLdl DANINER RY e OKI Wit OlOIsywA ILINI ST NB S 3
yI dd ylrySe AYLX SYSyidl O2Aa DS2RS&A0 52YRicr8aAIYy af
Bona2 81T yI OT 2y @& 4o AISEy2 T &2BfsOA $ aFSNE oO0StALEZARREOD
zZR2A0Gt LIYeYA 6 LINPBINIYAS yINItRIAFYA SReOea2yevYi:
a0NHzl GdzNJ aT 1 AStSi2680K> 10sNROK 2adGF3iSOTye (aflar

4122h LJA & 3Sy S NI dge@dzyjnydiINI S NE 6

2 2RNFOYASYAdz 2R Li2Korstiukic)i thdieSzkzong yWigkdmié ydhbrator

LINI ST NB S 3 S medizez@gzénid Kunk¥jdnalne. Tak jak w przypadku dotychczasowych
dzl OF Rs ¢ LI NF YSGUNBOI yeOK> 3IASYySWHGI adi 2AK 82 1 0+ Y20
gl A3fttRsg adlGedlyelOKs GF1 ¢ LINJ@Ll R1dz 3ISySNI G2
OTeyASyAl 1T LINRLRIT&dan Y2RSfdz aAld1A LINYidséx 1 0G:
zbudowania odpowiedniego modelu statycgeeprzekrycia5 f F 1 S32 GS® 2GNJ eyl ye
LINY G562 YlIanode (1alidlod LSovySe &aFSNER:I StALlA2ARE
T Y2REFA126F0 YINItRIAFYA R2aGt LIWY@YA 6 LINRINI YAS:
sferywcéuuzysk YAl 1 2LJdz0&2 REPRBESSYBRBLIZ NE Wdenemdrzel OA g & O
Tratcz2az2eély2 (Af1F 23INFyAOTI Sz geyrallendedok 1T Y2
LINE INJ Ydzd WSRyIF {1 AOK LINJeatOAS 2Sai nckenididat S yI R
dzoe i1 26yAll A LRITSLEl ylI ¢&3SyYSNRBsIFYAS dzl OF Rsg |
LRfAOT @6 yIF F{1iddzZ fyAS dmmeésglyey &aLINItOASd® DsNyD
byw{ I R&Y Y20fAgeyY dzaidl ¢ASylaNndk 48 $32y A IS NUNG SSINEI 60T £
lubSt A LA 2 A Ren /ey 2002t 2o0n ok MtUIDEFsamnie OK ¢ NI 2T OA Rf
LI YAt GF6Z S Rt aAldlA .dz01eQS32 Rz2adGt LlyS an ¢
6 1t aASd MR IwsRyAA2St yS3A2 6ASE 21 OAl ydz LIRRall g&83 LN
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t 2RNY OT yA1 R2 LINR3INI Ydz

Opis programu R3BRama 3D

1fFraxsS LRoASNI OKyAaAsz T ItSOF aat &adz2az26lto6 LI NIeadr
2UGNT @YFyYyl LR26ASNI OKy Al o fraBiShSi s&] GEEINENS b £SDd  NB R
dzé I At = 0SS LIRRIYIl LINI ST dmeidl26yAll 3Itaidz2l o LIR2RIA
20NJ @YlFIyeOK LINY(s6 A dmdXOts1gaiali | Fit] AE2 10K 2132 RIOA 1R @ ded
2GNJ @YlySe aAl (aA®aNd PAiOBSH2a8y ENY NBNI LR FTy?2

¢FoStr &1 NI2IT OxiNEaEheyatord INA & SgeddBrginyeh Y

O
Dt 442106 |~
>
. . Typ o v
2 A Sf Z2podstavy Y al U] Klasa pow A <
siatki < 0

~ - X

min max N w O

- 9

«N v s‘

)(U o

< . o

s« B o
Dwudziét G 2 T OAl¢ Nk 2 1] Sfera |1 1 30 1
5gdzRT ASadqd¢N» 21| Sfera |2 2 30 1*
5gdzRT A Saidqce¢ NF 21| Wycinek| 1 1 100 1
5¢6dzRT A Saidqc¢ Nk 21| Wycinek| 2 2 200 1
5¢6dzR1 A Sa G 4Bug &g|Sfera |1 3 51 3
56dzR1T A S&d4Bug &p|Sfera |2 - - -
DwudA S& (21 {Buq &do| Wycinek] 1 - - -
56 dzRT A S& 0 4Bug &dgo| Wycinek| 2 - - -
hT YA2T OAl y¢ Nb 2| Sfera |1 1 50 1
hT YA2T OAl y¢ Nb 21| Sfera |2 2 50 1*
hT YA2T OAl ¢ NF 2 1] Wycinek| 1 1 100 1
hT YA2T OAl ¢ NF 2 1] Wycinek| 2 2 200 1
hT YA21 OAl yBug &dgo|Sfera |1 3 72 3
hT YA2T OAl yBug &dgo| Sfera |2 - - -
hT YA2T OAl Bug &do| Wycinek| 1 - - -
hT YA2T OAl Bug &do| Wycinek| 2 - - -
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t 2RNY O yAq
Opis programu R3BRama 3D

R2 LINR 3INJ Ydz

4.12.3h LIA a

hiy 2
DSyéNJ-lézwés(bNﬂzfabaﬁyémJo(Ez NJ LINJ S{NEo 3IS2RST eaye oK

t 2R3t DR

3Sy SN

21yl

J G2 N

3 S vy GeNdezyjaybdhl

LINI S1 NB S

I'Te2NRT OAll¢ Nk 21| Sfera |1 1 70 1
/Té2N.ETOAI|¢N3581Sfera 2 2 70 1*
I T62NR2T OAlle NF 2 1] Wycinek| 1 1 100 1
/' Tg28R1 OA | ¢ NF 21| Wycinek| 2 2 200 1
/TéZN.ETOAIlBudEégD Sfera |1 3 102 3
/' T62NR2T OA || Bug ege| Sfera |2 - - -
/' T62NRBIT OA Il Bug &do| Wycinek] 1 - - -
I'Te2NRT OA || Bud @&do | Wycinek| 2 - - -
*¢l £ SO8@ASS dd NIi21 OA LI NJ eade oK

60 ¢ F0dzESWIE Yo &d AQritivigyPegddmenB T A 2 g & )

Rodzaj wezlow Punlt wstawienia srodka powierzchni

Srednica bazowa [m] (1 - 1000) 50,000

Stosunek srednic elipsoidy (0 - 2)

Geodezyjna gestodd podziatu

wynosi: (1 -30)

[Stne < | | xtm

Dopuszezalny zakres geoderyjne) gestodci podziatu

# Przekrycia geodezyjne ﬁ
7o R
Wieloscian podstawy konstrukcyjnej |Dwudzwest0§(ian '|
Ksztalt przekrycia | Sfera '|
Typ siatki |Tréjka_tna '|
Klasa powierzchni |1 '|

¥ [m] [ Wskaz |
Liczba weztdw: 1442 Przekréj [ Ztm [0,000
Liczha pretéw: 4320 _
Zakres dtugosci pretow [m]: 1,95 - 2,74 |%|
[] Generuj jako podrys ‘El |Ar1u|uJ |
Rys.121 2 AR21 21yl 3ISySNI G2NI

52RI(G]262

analogicznie I 1

Nk syASd VI

LI YAt GF O Z
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Z lewej strony okna dialogowego znajduje si R
(Sy 28ad yl
g 21YAS
fr 305y S3aA2
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L)2 R3If DRdz R2adt LY S
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F10dz- €t AT 261 YyS
orazYAYAYLFEYlL A YlFl1&adyYltyl

Yyl YAOT ye

RUOdAZ2I1

LINI ST NB S

AYF2NYE 028
LINX Qi REdzde I b I f Soote
0SS Af 21 6 LINY (5 ¢ (elipsoidyl) [UbieswgcinRanipizypadiu 1 I ¢ &l

ERE

e L2 RIft NR ISYSNRSI
0ASONO2 lldad tAT 261 ye
an ¥dzy1 028y
LINE 3 NJ
2 )
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t 2RNY OT yA1 R2 LINR3INI Ydz

Opis programu R3BRama 3D

JRe AFSNY o0tRITASYEe OKOAStA Y2ReFTA126106 R2 yLO® |
YYAS2aT Sd aAyAYlfyl g YiI{ta®ord f I 6 RIOAZ2R 6 6 &INKIG Y & (
LI N} YSGNF 6 LINI SINEOALZ | Te¢60Fal Ol 2532 1T NBRyAO®

% LINF 6S2 adNRye 2 Pgamettyif i S8RUzZNO&A (A BOH@F IR N Sy S
0NHzl GdzZNBE® {n G2VY

ax

 WieRlT OAlF'Y LI2Raidlge 12yaildNdzOeaySay 5¢gdzRI ASaiz2l O

YAT GFOG LINI S{NBOALFY { FTSNI fetipsoidg.@ OAYyS]y &FSNRBI 9

 Typ siatki ¢ N» 2 {lub( W40 ecssAal2d 1+ . dzO1 @ QS32 Rz2aGt Lyl 2Sa
lub elipsoidy oraz powierzchni klasy 1.).

1 Klasa powierzchni:.lub 2.

T | NBRYAOI o611 26| :edydviaNgEparamizpodéhywirieltach iwrzakresie od 1 do
1000 m.

f {(2adzyS1 T NBRFANL Bt & LB 2IAIRENBAAS 2R n Rsdid 06 LI NI
i wycinka elipsoidy).

§ DS2RSTeayl 3AYalRNIBYSERRI ot BaDe t A0T 6N OFV126A0G0N0:
siatki.

E|

bl 12 ZtOldNIX X BieNbeA SGf I ye 2Said 1 FgalS 12YdzyAlld LRR
d2ait LlyeOK ¢RANILRPROAII DA R2T O {Gdzr £t yS32 dzAaGlI 6ASYyAL
2Said NrsgogyASd geYlrALylsE 60tRNDOIF gASE21NRGY21 OAND A
2NI T TFESOFYylF LINIeadlr oFNG21 6 RfF aFSNEB fdzm St A

t 2 R I NI SdavNsSaa 1 O1 2y S an NI e R2RIG126S RIEYyS RSH
LINE ANJ Ydz dz] OF Rdzd { N G2Y

I.
aldegyeOK 1S gl 3ttRdz yI 3IS2YSGNROT YN yASIY vy
1 PrzelNd2fA&0lF LINI S{NR2sg R2a0Gt LIYeOK ¢ LINR2S]1OAS:
R2 LINYidsg dzig2NI2ye@OK ¢ 3ISYSNIG2NI S OoLINYGe
atig2NI 2yS2 ANHzZLIAS -NX g é 02 ¢ I IO6X S wpjekfi® f A & ( ¢
LINI ST NBR 25 4 yl-tﬁmwﬁé@mml- OLIpdEz{SMkiN®sS sypl 305 g1 dz LI y ¢
t NI SA] NdzledzLISOy A8 fA&aidt LINR2S ilidz 2 2RLIRASRYAS LI
f tdzy1G gaidleASYALrY ITNRPNRRI LI ASNT OKAWYW LINT ST gLRA A

galk OT ye&yY 6alls ONI t RyeaOK Lidzylidz 6t RnNOS3I2 1T NRR] AS)

1 w2RI | 2 RzduidbwdiibSztywned Rf I &aAl G1 A . dz01eQS832 1180
AS

413.DSY SNI (2N Nk 2 g8 dNRBA BNHz 2 (ONILING &5Q F

4131.hLJAae (eélls g LINI STNBO &0GNHA GdzN> f ye OK Rzadt
CNF 2o NEINIw 8B I8SE OA L &G NHzl (RdaNs £ 3/ S LIFI @0 I i (F NB/SSE  LANIY Nz
g1 2NRslyS2 ylI  &AFG1FOK (NRB&AGEFE23INF FAOT yeOK Y2f
oRdd @ OK NRT LAt (127 OAI OK® ¢ 1AS LI2RS2T OAS R2 0dzR2 6
struktury dachu, ajejdwdub] A f { dzl ASNXzy 126+ LINIF OF Tyl OTndz2 1 YyAa
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2221 ON2A2ALIOKENF {TOSNITFRFATSYAF TFLISGYAlL Nbgy2f ¢
s NyS2 A R2fySe aidNHAq GdzZNBEd bl (GNk 26l NEGstwd:g & dz]l Ol
St SySyide LI at Is Ny S3a2x StSYSyde aiNrdz26F yAal A

geal Ol SastyArzy2 LRRadl 268 GalLk LINI SYNBO &iNMA Gd

Ruszt dwukierunkowy ortogonalngw dza T G { NI} G2é6@& 1 Yy A a ghHykeRydaddy 21T OA N
att oSz LROFOA2080KD

Ruszt dwukierunkowy diagonalnye YNJ 126y A0S 2 Nsoye&OK LINJt aol OK
diagonalnyckh, lepsza praca przestrzenna.

wdzad T G (0 N¥ 2 Rus8 Natpyic2v@®d t A 6S NF Oy S &RUDIF O OLIRI S (LONE
aO0OK2RI NOeOK aAt ¢ ot1 OFOKD

Ruszt jednokierunkowyc b I OK@f 2y S {1 NI G286y A0S ¢k SNYz8] dzlii RD B )
ToAt1aill2an0osS aldesy2106 6 (1ASNHz/1dz RNUzZZ2NI t RyayvYo

Ortogonalna siatka piramidc{ A F G 1+ 16+ RN} G2¢l R2ftyS2 gl NadGge LI
AAlLG1 xNBSsWFSRUMzI21T OA LINY (is g 20dz 6 NBiGD

hNG232yFEylF aAL (CAYYRBRIAYRKY | ic Y AIE0A HF DILINY ils®20 Sy A T
0ST aliesyeOK 06StS] 2062R2¢680K asS3ayvySyilsgz dzl OFR

Diagonalna siatka piramicc %2 g At { al 2yl al (e gyl ®F R M6 YA { & & NES 2 o
SAFA2yFf Yyl &AL Q] WIARNITY ARy Al S dadkarmi 1A OT 6N LINY s 6 &

{AFGTEF LANI ARIGNB2TNERROKs 6 Is NyeOK leckef ¥R OK
RUOdAZA21T 6 { NI eoddzZ Os g

{AFOG1F LIANFYAR GONNRIPOYEIOKAAl d)d2a iFIHNY L A al ST OA 2
g1 3ttt RSY IsNySeco

4132.h1y2 3ISYSNIG2N)} LINI SINEBG aidNHzl GdzNI f yeé OK
t2 68620 WDEYSMY T O8K LINT S wNieduNand KIB]ddotzNg 7 IR EKS Ry ;
Al2ynND ylI 30sgyeyYy LI a&aldz yFENIit RBYSHeaV2H8ET dNB262 W&
LIOF 81 AO0OK LINJ ST NBO &iNMzl GdzNI £ ye OK
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enerator tréjwarstwowych phaskich przekiyé strukturalnych

[ 1. Ruszt dwukierunkowy ortogonalny -je
Rozpistosé L [m] 15,000
Liczba sekgjin
M
Wysokozé H[m] 1,100 —
Madut M [rm]
UH
Skala X
Skala ¥
(3 Wygiccie wzdhuz osi A
Strzafka wygiecia flm] N
() Spadek wzdiuz osi
—— warstwa goma (pas gérmy)
- - — warstwa érodkowa (krzyzulce)
—— warstwa dolns (pas dolny)
& werslwarstwy gomej
Przywréé domyzine ©  wezebwarstwy dolngj
Liczba wezlow: 202
Liczba pretow: 625 H
Zakres dhugosci pretow [m]: 1,1 - 1,86
[Przegubowe | Pasy géme |IPE 200 -
Pasy delne |IPE 200 -
xm) [0.000 | vimi[ooo0 | Zm 0000 ory Stpki  [IPE200 -
[Przegubowe -] Krzyzulce  [IPE 200 -

[] Generuj jako podrys

Rys.122 h{1y2 DSYSNIG2N} GN»x 2ol NERlGo26e OK LIOIF & A

Z lewej strony okna umieszczony jest dya Ol y& LR RIENR (g 2NI 2y S22 &N
L2RAGI 6AS LI NIYSiINbs 6 T RSTAYA246Fye@OK LINJ ST dzoeidj:
generatora. Pod oknerh 2 R3 fdaYR&al OT 2y S an RIyS adGrdeaaeolys

takie jak: liczb@ t T Os 6> f AOT ok LINYdsg 2NIXT T F{1NBa&a ROdA2T OA
Po prawej stronie okna, w paneRarametryz g8 0 A SNl Y& 2SRSy 1 wmn R2a&ait
AGNHZ GdzNI £ yS32d hoz2l tAade 1 ylI 1férinatyina Raeshartieldy & O K

Y 1dsND (dzNE2NBY Yeal A sl 6ASGEr {NBGIND AyTF2Nd

G@LISY LINI SYNBOAI &0GNMHzl GddzNY £ yS32 1Tyl 2aRdz2S &At LI
LINI S1 NB OA | 2 NJ 1 aldl G6e O yPAARYRYA DRLI &I MM GlHzMB R
L2 al Ofl S3styeOK StSYSyissgd DSYSNIftyas Go2NI 2y S
NRT LI FLy26lyS an yI 1&lGF00OAS 16 RNIGdz fdzo &l ST
R2¢2ftyS32 LINI S NEQGWRGS aRIOMSM 20 aAt yI &adidt Lidze
9 w2T LAt G2zI 8O ZykYBs LIR2TA2YAS YlF{aevYlrftyl NRTLAtG2T 06
przekrycia. Dopuszczalny zakres parametru <1; 1000>, [m].

f Liczbasekcjint AOT 2yt ¢ LRTA2YAS ftAO01 61 OF Ulkgeomodule LI2 RT A |
a® tFNIYSGN) YdAA 686 YyArScaiekdbsoybl2ROYAIOAadRAS
Géldz Y2RStdzd bl LI NFYYSGNI ayé ¢ 1T I1fSdoy21 OA 2R 6&0N

‘I' Y

0
ograniczenia (liczba parzysta, nieparzystadublS Oy A I 2n Ot 2 f

1 2ea2 12l @t ADI &YB ¢ LIA2yAS 2Rt S302] YAtRI @ 23aAN LIO
IsNyS3I2 A R2tyS3200 52LszaIOTItYe I T NBa LI NI YSiNYz

f a2Rdz0 qla NIYWS(ONI geyAl268 VYEREOZAWNI SUNFOBRNOFA EGR?Z
L do liczby sekcji n.

f LHcLI NI YSGNI 6eyArl26e aG2&dzy1dz NRBT LAt G2T OA  LINJ S NJ
t26AYASY T I 6ASNISG &aAt ¢ 3INIYAOIOK fMHDp ynnkp Hd bAS
S12y2YAOTl yS32 Rl LINJ ST NEBO &0GNHzl GdzNI f y& OK o
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Y2t S2yS LI NIYSGNE Y20ftA6S R2 T RSTAYA261 yAL (G2 g2
FnepT HBT LRTSIEF2NO0S yI LINI S&a1lt26yAS seidos2N
w kierunku osi Xub Y.

2 3SySNIG2NI S LINES3aMBROSAGRIDGIRBRAYODOK LINT ST NBOAI
fdzo , L2 0Odzldz {20268 @2&YRGSy&Eal Al@WAdOASG: 2 BDR
osE 6&80ASNI Ye | XlébVapodjeryp i B DOt ypedaAt OAL FwoYe d

WE12 |f&8RIWIGE&tal 2 spachytediepriekrygcii W Sigrunku globalnej osi X lub Y
2INBT 2RO Nyl OdYyAOt LRTA2Ys5¢ &LIRIYdz OlGNIIS | NBH A 10T &
{ LI RS ¢ WwRitranyzIBtg RLIJ2 6 A SRY A NXIULR) i padaj@riywesi oyyf A Gt L2 T A2 Y
d[m].

t2yA0S2 dzvASat Kl 248 OLINR 2PA &1y $ 2nOe LINJT @ 6Nk OA 6
LI Ny YSGNBs 9 R2 aeddza O2Ar ge2l OAz2sScod

Ly FE23A0TyAS 211 Rfl LRI1 2Padteitydrfidszcd®EBaNdmigigid ¢ L2 |
LI yStS LT sltF2n0S yI dzadl 6ASyASy

w2 RIT | 2 ¢ e PszégboweSztywne Pasy sztywng

Podpory ¢ ¢ 6 & oPRrZddtbowe Sztywne Brak) ¢ 6t 1 0& LI RLRNRSS (62N 2y S

2002R26@8 0K 06ai N} 2yeérgekiyria.ds Ny S2 LIOFail ot elye LI

t NI SEgNBBGFEI yIF LINJeLRAalyAS Llal Of S3I3styeOK LINJ ¢S
a1 0FRIF2anoe oK tIAd e yPasydblfes D akBINA & ¥Qiie@tBr automatycznie
RTASEtA Y2RSt yI LkRgeodoalS INHzZR LINY (56D

Punk wstawienia Ac 6 & LJs ONJ t Ry S Lidzy 1 ldz saiGl éASyAlr | 21yl O
L2 g&dSaed2 alNIBIOAIEN I yI ¢alltlTFyAS 21 ylFOl 2yS3z2 Lz
modelu.

bl R2tfS 21yl 3ISySNI 2N} dzvYi Sail Hodujiikaty MiitejsSkiji &1 & A
gl gASGtlLYS an yr Ol &Ny 2 yYRI SYNRON2 OEGK 21 o]ONBRL I (
LI NI YSGNF 6 ISYSNIG2NIF 2NIT yI OTIFINYy2 AyyS 12Ydz/A
Zaznaczenie w lewym dolnym rogu okna znacz@kaeruj jako podrydJ2 T g € I T YAl &

PNY (56 aiGNHZl GdzZNBE SLINR G| RT A6 R2 Y2RStdz Géef12 LIZ2RN

Wybranie na dole okna przyciskOK powoduje wygenerowanie struktury2 LINJ @2t G& OK L
dzd @ G126y A1l LI NI YSOIANHDKD R2(6%5 N2 {LyNd &fOdea@ { dd Y1 y At O,
35 Ny &Y inNdwadaj@dpus&zenie okna bez wygenerowania struktury.

FunkciadDSY SNI 2N (N»s 2¢1 NBEG 62 gRDK( tLINY IS | 8 & R3DE &lHA & dzi
RAMA 3Dprogramu.
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Opisprogramu R3D¢R§ma 3p . ) ] .
414.{ St S102F gt 1 Os5¢g%Z LINYUsg A 2Z200ANDN

t NI SR dzNHzOK2 YASYASY TFdzy(1Seeh dv2NIeSFRyAd22 NDE DK I Qi &x
Y2REFA]I O2Ad %l iyl Ol2yS StSySyidie ogtdDEs RINT (&=
w kolorze danego elementu.

9t SySyide Y20yl TFIyFrOTFS yF {Af1F L2&2056D YT,

zaznaczd @ LR 2SReyOi § StSySyihéeo %l 1Tyl Ol SyaAS 2SRyS3z

LT 2480 0e 0K St SYSYyWE Sy (iS1T2a a6 Y2 022 aRER/Y 63 NSRS L
0

gt 1 s 920 OANOSZL dzl OF Rdz Y20 S
Al

QX

0o T I TwHiOS®ey el RGIel
yAtGe (1tlreAral

1fALFYALF Yeal|n GgBGRYFS 60

{Teoaley aLkaz2o6SY yI TFiyFIOl SyAS gat1alSe Af2T1C¢
a1 TFHYAS StSYSyilsg 21ySYd,INd Svd 2HO0A HORJ yax da& N
pr2 OA a1 vyeail ez | Y6 aidt Ly A S LINI Sadzyno vyvYealito
10s5iNB 2R26 &8 &aAt ¢ YyINBRazglyey 21yASz T2adlyn 11

R aidiNeBye SgS2 R2 LJ
8Y 21YyAS 621y2 206S2Yc
Ty

WSTEtA 21y2 0802 Neaz2glyS 2
10w 021 0OADX¥AZAL ¢ NRaz2gly
aiAt 6 21yASTI yAS iTz2adalyn 11 I OT 2ySao 2 LINJ & L) R
20AS10Ge LINI SOAt (S 2y B il #BE Y1 s INBISKIR@R 20T t 5 02
021y2 LINJI SOAYyIlI 2n0OS0®

WSTftA R2 2SRyS3I2 LINYGF fdzo ¢6t1 OF LINJev2do2yeOK 2.

dzi NHZRY A2yl & a2dyl 41 Sﬁ-g Ry @ad éaéézéomﬁ@ymyqﬁuamiml-l-
20 OANOd SyUrichamitnd OBS 1 Y SBAyabd & M $R2 dzNHzOK2 YASYASY y
28RSy LINY(G tdzo 2SRSy ¢ti1SU0d 2 21yASs {(GsNB T 2ail
ééTééi’J‘[)\C)K 200AN0SZ geoNIyyS3I2 LINYGIF fdzo dif T OF & Y
Y20SYe Y2ReFTA(12610 asStsSioat LIRai Ol SaAstyeOK 200ATr

sel. | Typobciagenia | Grupa | wartost1 | wartosez | Jednostks | xifm] | sem] | =it | el | UM.lekainy [ a1 | B[]
[ 11l Cheiggenieciagle  Stale 4 4 kyjm o & i 1 o

O 1 Sha skupiona State 4 ki 3 0,5 O o o
[ % Moment skupiony  Stale 4 Knim 3 05 O 0

[ AT Podgrzanie Stale 4 °c

[] AT Résnicatemperatur Stafe 0 4o¢

11 Dodj | [ usun | (o] [Anuit|
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o
ciazenia wezta

2 Obcigzeni 4 S
Sel. | Typ chbcigzenia Grupa Wartosc Jednostka | Kierunek | al7] | B[]
B 1 Sita wezlowa Obc.State 10 kM z 0 0
O  Obrét podpory Obc.State 1= Y
= Osiadznie podpory Obc.State -1 mm z

(1 Dodaj [ ok || Anuluj |

Rys.123 ho OANBSY Al LINY GF= ¢t1 OF A LRRLR

2 YSydz Heydd/ ¥ ¥2Rdz2nN &At GF10S TFdzy1 02S dzy2d0f AgAl 21
A 2RONIF OSYAS TIHY YL SyadEaRR KRNEBaAEPAOK

2 INMzZLIAS yFENItRITA TFEIYFOTFYALF LINYlds63> 6t1 056 A L
orazwmenEdycjZ 1 y I 2Rdz2 S & A tiligepaRijzéirhagzeno Aaimtietiedowodinej

At 217 OA  LINY (2sNd TA oL26RNE &/sAddz  GLSNEY (FedzyAl OlA ENBs&d & 1331 1A ¢
T2adlyn ¢ Y2RSfdz dzZIl NBdiSo

- ¢ [E M

Zaztaczanie pretdw | weztdw:
Separuj zaznaczone

Rys. 124 Funkcja Separuj zaznaczone

- ~

1 68 aleol2 dzaidyns saleadlAs THTyrOIl Syal Balead] A

{T&o61nN &asStS102t OF vedOK 3INHzLI LINYTIS UNFE aroRISHEDY $ 2 i«
2RLI26ASRYA TylFrOTyAl 6 aoRNISGAS LINP2SDNIUA (IND G %é 6
A StSYSyilso v yrli RAAODOKAS &St ST 02t OF v& OK 3 NHzLJ
2RLROGASRYAS Tyl OTyddw 6 aRNI SHsAS LINRB2S]
the asSt S1 02 St SYSyilsé 6 LINBDRGr@AAS2 /A NiSddS LUINM &
FTYFOTFYALF LINY (s 6haOBD0ISEWIEOT WA I 12§ @K IRIOPBZ ¢
415.Cdzy 1 02t T FIYyFOT YAl LINYlds6 6S ¢

Funkcja w1 ylFOb LINF & pdwiidiayahjeSt w programig3D3Rama 3DR2 R g5 OK
LR RaillI s2680K OStsgY aAMNRSRAzZI WERR 6HBBNF BEDI &y dss 2

wprowadzonychJNY 15 ¢ 2N} 1T R2 aleéoiAasSe asStS{i02A LINYiGs¢ o
(np.yt L2 OFOAlF OK RIFIOK2geOKO® Cdzyl Oat geg20dzeSye 1

do zaznaczanih dzo 1 Y S yEdycj@s NJES BB 62 0L yAdz Fdzy1 O2A dzmeil| 2.
ogalltiT FyAS GNI SOK Llzylilseé yASgsaSsddtoneyl Ayl oGl Ky Ayl 6S
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Opis programu R3BRama 3D

LIOF &1 OT eTyeao bladt BWARE(LINS I KRR R 2kl d&gohijelelr dichdzl OF Rd

Rt 1GsNBEOK 2061 ¢t1 08 2RRORYSHANOSR wad Ih B 4

FTdzy1 O2ir 2Sais ol HISPINDEDKA $ 1BNIRY S22 LI al 0T et yAsS 1

gallTeglryAdz GNI SOK Lizy{idseg LIOIFali olelye TIFfSOI 2
2

G NJ
yI2ol NRT AS2 2RRIf2yS 6ASNI OK201A GNyx 21 nRil @

4.16. Funkcje menu kontekstowego

[Tt 2 LISa &0k ROt REeddetrid i B0 RN KRSF LK LIy 2Sad 1 A
12y0S14iG26S32d aSydz (2yiS1aiz2é6S ¢e620dz2S aAitz
NREO6o20OT @Y LINPBINI Ydzd aSydz 2F1 yAdS2 Lkalgr airt (e
ef SYSyide oyLId gtl ey LRRLRERNEBI LINY¥dGex 200ANdOSYALl D
ograniczonlR2 Y20f A& OK Rfl RIFyS32 g802NHz 2LISNI O2A o

O«

"% Kopiuj zaznaczone prety
] Odsuri zaznaczone prety
1“;3, Przesun zaznaczone prety

il Lustro »[illi wzgledem plaszczyzny
db Obrét il wegledem osi

3# Podziel prety weztami

% Scal prety

% |Jsuri zaznaczone prety

|+ Zamieri na podrys

i Wstaw kopie jake podrys

% Ustaw kierunek ukt. lokalnego
ﬁ.;', Zmien kierunek ukd, lokalnege
y, Wydtuz elementy

% Utwérz ciegno

% Pret na mimosgrodzie

$ Usun ciegno

B Usuri mimosréd

(i Wyznacz wspél. diugosci wyboczeniowych

%, Przesun zaznaczone wezly T Podciag-Belka
¥ Usun zaznaczone wezty = Stup-Belka
¢ Wyréwnaj/modyfikuj wezly I Stup-Belka doczotowe
Edycja przekroju (M) Belka-Belka
s Zamien korice preta ,’Il: Belka-Belka doczotowe
O Utwérz elementy wymiarowe 3 Kratowez blachs wezlowa  »
-ﬁ‘ Utwérz zhacze »| 2k Kratowo-rurowe spawane P
Q Edytuj obciazenia preta M Obciazenie réwnomieme
[17] Dodaj obciazenie preta »| gl Obciazenic ciagle
7% Edytuj obcigzenia wezta/podpory | sita skupiona
[11] Dodaj obciazenie wezla/podpory ¥ | % Moment skupiony ¥ Silawezlowa
-I* Utwérz obciazenie ruchome o Moment ciaghy 4= Osiadanie podpory
Edytuj obciazenie ruchome e Naciag/Sprezenie ™ Obrat podpory
3 Usun zaznaczone obciazenia AT Podgrzanie preta
= Gt » | AT Réznica temperatur
il Ukry] zaznaczone prety =] Dodaj komentarz
S 81w S
m Standardowy widok ] & 29ty
= Przyciaganie J B 7 lewej

iz prawej

@ Z o i

B 7 dotu |,— Sledzenie

il Ortogonalnie

Rys.125 aSydz 12y {81 4 ékDBR YBHINAIF WO OANDd Sy ALl
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223t NDR YSydz T YASYAl &aASSYSyliRf SNy HRONI¥FB i SIA23 21

hLSN: 028 R2adtLlyS 6 YSydz Rtb TI1TylLOl2yg0K LINY (s 8

1 Tav2lhdze T Yo @ILAYEER SLINITd e/ | OT 2y S LINY e 2 LRRIY
12LA26FYALF RTALFOF L2 dzNHzZOK2 YASY A dz BBAISR2DT NBAYAS
zmiat  Lldzy 1 Gdz LR2OIT NG126SB2RG&] NR OV S | P EXRRPEIYDIAIS 1
Fdzy1 02t & 2 {i NI | OAj&twekorPranidsztienidid A R2 K Y2LIA26 ySa
dzl Ol Rdzo

0 Wl hRadz 111 viQdeyds LINT ey F O 2y S LING Qieh 2NIDLIZ AT i
YASTFTYyIFIOl2ySs (1iGsNB an LRondiz2yS 1 2Radzlyey
L2ONOT SYAlF0d 2 (NI 1OAS 2Redaaénd@indl BIANRZDR & ds 12838
dz] OF Rdzd WSRYy2NI 1T 638 PDOORIABOXE 1t oAal

[—"

q r-%t NI S & dzz FT k)i 8§ & LWINE likey F OT 2y S LINY Geé 2 LRRE
YASTITYlFIOl 2ySsy ({GsNB an LRonOi 2yS 1T LINJ Sadzwl ye
L2 ONOT SyAS T LINY GF YA LINT Sa dzo liegt dektar przetniedszdddnip OA S LI
il g GFNJLINJ Sadzgl ySa Ol ti OA dzlEeh READOWSRY &N 02w

g M usroce Rorar 6 tdadNI s Triyroiays LINFGe 61 3f¢tRE
LIOF a1l Ol @ iuywskafheNdowalizie usytuowsne przestrzeni osi

1 C““hc'Jthz'CbNJ- OF TFITyrOTl2yS LINYGe 2 R2g2fye 1nG ¢1 3
W przestrzeni osi

1 gﬁtzmi\éf LINRUBRSBEBYDBYARINY G566 ot 1 OF YAO®

q %Scalajc'-FdZ)/“[Oal- a0 tFYyALF T1Af1dz 12ftyseyRRKe yLANY (Rtfgr 4
ALISOYALF2N0OK 21NBTft2yS 41 Ndzy{A0®

1 E’:édzz 1T yIQiadws yIaNg da T yF Ol 2y OK LINY (is 6@

T %l YASZ ydl FoA@ByBa T T yFrOol2yS LINY & yIF LRRNEBAO®

9 2306 (2LAtC@RIAIRGARRNBEGAL T T ylF Ol 2y8 OKj LINY G5 ¢
lokalizaciji).

1 %: all o 1 ASNYzy S| caztiamsl Pezl f apkit 882 1 ASNHzyS] dz] O
a1 1T FYAS 1ASNYzy1dz 6S13G2Nr 28SRySe 1 2832 2ai o

T %%YAsz 1 ASNHzy S| c8Azpl @8z t Bl VASEER I2 SNNYSES ¢ dzf B
081 ,dBD&d2Yyl 61 RUOd® LINY Gl &1ASNRSLYIl 2S85aid ¢ |
wdzl OF RTAS f21Fftyeyr LRIT2aidlan ¢ dz7l OFRTAS 211 f

T "2 8RO SEfSRCE Y&IROAD F YAl a1l lolzgke §RO St Y&y bs & d:
TFHTyFEOl 2ye@0OK 601 ST yaS2a aANIyAOOD

1 J""""wUstaW/%‘: adzZ Qdzéd@WAAl fdzo dzadzel RflF LINY GF RgdzLIN

q %: adzz YA %i NE Ryl YdustavigR®/mjétAd®® dzadzegl RE L LINY G
g o6t1 OFOK 12202068 0K

1 & wyznad saRB&D2T OA ¢ ecofdkefa Siyich@mimdu®matyczny kalkulator
5aLl O0OTRYJzAAs 302 O0ILBYXNdH2 RfE |
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9 (byrtldd 2N galls 00 ROMAZI OR2 # & O RhizdihezansgdR 2 SR @
LINY21 F A0 LIRRBR ST NP 2dz YASGOROG I DH2IOA RkgkhiGendyetria y I 1 | 3
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zaznaczeniu pojgdy OT §32 LINY G I o fakdeadsarfyhipzkd&rojl)JNI ( 5 &
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RySe a10FR26S2 6alLls ONIt Rye OKo®
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u» Qax

hLISNY 02l dzadzl yAl S6&8YAILINFGY

1 & adzz THTyEOkRenpl @@WAdzNESs I 2nOF 1 LINR22S81ddz 111y

Operaci (62NJ SyAl St SYSylgamOige YAl NRge OK
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L2 2SRey Ol S320N2t51SAIZ2 MAJWERIE LINY G566 &AO0OK2RT ndeé OK
I op &t 2 Rogesia ® { GdRdkaH { OdzBt 1+ R 28 BekarBels, T

Belkac. St 1 I Rziﬂ RIC2FSHS T ot OKN ¢t 1 45 Rraétdvorbirowe LidzY Y =
spawane (typu: K, KT, N, T, X,®@)dzy' 1 025 R 2 & kachGgodnetyaih ol O-AIIXDISR/ A |

1 & ! (i g 5 akdtwiehie ¢ grupa funkciRS T A Yy A dz2N O ¢ ienRcR SR A dareLuy 11 | (] &z
w projektachedzN2 1 2 R2 g & OK Rf I LJ2 2 SRpddpaiowego Ilb zimttoiego2 y S 3 2
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Gelidz Tonodoi I geYl 3 dzadzyAt OAlF R2G80KOTIaz2pgS3z2
R2RIFG126S32 y26S32 (é&lldz 6 RIyey ¢tifSo

q 'ﬁ:édzz ITH1@etahSyalIS R2adGt Lyl Rfl 1TFTyl Ol 2yeé oK
eurokodowegos | (s NBEOK T RSTaA yiAIR62 V@A YN ISP yBEKactO2 | R 2 2
Geometriai h 6 OA N® SYXA Lyl Geldz TF{1206ASyAl geYl 3l dzi

zakotwienia i zdefiniowania nowego typu.

1 Foaval Nbze T dzpPNO2 1S R2 a it LlyWynikiddatpdjetlynctd zazndoriedd RO S
gt 1 0O IINREBARAxSI2 6 (iGsNBY 601 STyasSa T RSTAYyAZ2
Nk syASd SRel(l26l06 saleaidi|lrAsS LRR®@ION2 &S I NI YBZ N

1 4 Wymiaruj zakotwienie¢ Fdzy 1 021 R2adt LIy I Wyiiké fld gojedyhtzo 1 I 1 OF
THTyFEOl 2yS32 4t 1 O eutdeodohdyd® 4 iB2NBLINPGAH 1Slidy A S2 T RS
T112086ASYAl ® Cdzy102l GF LRTglflF NesogyASd SReidz2¢
w ramachwybranego typu zakotwienia.
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q Floreide 200 OANRBSYRDIBIFORFYE SRedO2A 61 NI21 OA 206
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1 Zopl Yr Sz 200ANOSY Al N dedNAT gl Ly SR (1yde TLINXYU 2060 Sy Al 2 ¢

1

na rzut pt 4 | “YASYALF G2 200ANOSYAS yI LINYG26S 1
il OK2gl yASY LIR20O20SYyAl @
T X0 adz TH1 v Ol Qifadizea 6 @OMRAINOASHY A |

t21 2adl oSy

1 E Komentarze pozycja, linkg 3 NHzLJ:  Fdzy 1 O2A yR®2a (ftALGi 1o R 1l TREaIt2 y
gl 05200 OANDOSZD

2 11t 80y 2 tzpHometRzpizficA ANk A Gy A 828 REF RIyS832 206487
aAt  fangdi: |
%DodajﬁEdytu;ﬁ' AadZ Cdzy 1 025 R2kadhGebigediailyd OA B.3 &Y Rl

T PUNE2 TIT yeukhvagagl ONRWE St SYSyida dzl OF Rdzo
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bl ﬂ Zapisz widolg zapisuje w strukturze projektu jego aktualny widok.

fal . . § R
1 = Zablokuj/Odblokuj widokc2 LIO2F o6t 21 dz22NnOF 6AR21 S{NIydz ¢ I

1 ‘StandardowywidokaLJéal- dzOl GéeAl 2NnOlF &l é@do1A R2ait L) Rz
widoku ekranyy A SR2 a Gt Ly LINJ & TFrof2126FyeyY 6AR217 dzd

+ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ o~ ~ ~ ~

T 2t N 8 OAQRRBORNS LT 6FEF2nOF yvI mdNONT FOSNAL BRION
I NER12¢83x LINPAG2LI RO LINJ SOA trichl Gtogoddinkgh 1 A = &
i1t SRT SyAl @

5 TFETylFrOl2yS3a2 Lka2SReyOl S32 LINY Gl fdzo 1Af]dz
kontekstowym prawego klawisza myszki dodatkod® 21 g A  &At 2LJ02F 6871 LRI NJ
OREG2NI LINFISOANREBIBE geg20@6l yAdz YSydz 12yiGS1aiz
dzl NBGFZ (2 LR2a2lIgAN aAt REAS R2RIHGRASFS BEOD2&IRAS

orazt 2110 YyHzBERABILIVBKGE Yl OT SYyAS SPBENREYRENS B]Shﬁsé

Funkcje kopiowania, przesuwania i odsuwari2 & Gt LIy S y I LIN} g&Y (1t 6Aa
LINI Sadzol 2n fdzo 2Radzwl an T FTyFOl2yS StSYS8waie 6 ylI
LINE flicdzo LINT G @ING RIOR2 02y e YA yI yYAOK 200ANdOSYAlIYAZ 2
YAOK LINJ 80202y S® bAS Y23InNn o6&6 (N YSG2RN 12LA261l Yy

Przy kopiowaniu, przesuwaniu i odsuwanyiuk £ So& a1 116 6S1G§¥YRDYINI Sadz
gA1IFTFS 3INFYFAOTYAS ORUdMzA21T 6 6S1G2Nr LRRIglLyl 2
z1 f I 6A G dzNEGeghetridb hDISRODS2S (S &3t NRIF2nN ARSyde ol
231 ONIt RYS 6S1T02NF Y20y2alRRRIrdSj cRUZODSEdAzEB t 6 YT
Geometrigp t NI & 3INI FAOI yey galllésglyrdz 6S1G2NF Y23n
wrazzSt SYSy G+ YA TtSRTISYyAl ®

Cdzy102S8S 1 2LA261 yAIY LINJI S&dzslyAl A 2R&dzF YAl LINY (
jak: prz§ N3 23 dza Gl 6ASyAS t271FfyS32 dzl OF Rdz 64LJs ONJ t Ry
dzl O Rdz 6LINJ S3dzo2¢e fdzo al Gesyeovod

aSydz 12yiS81aiGd26S LINIgS3I2 1t 6Aa ilWymlé.avieriu)\to geait |
TFTLSegyAl R2ai0t LI R2 TdiyyAQd2 A2 oyTtAASO 103 R yRIOKI &Ll ypeeQ Ry

(I‘ Kalkulator wspét. dtugesci wyboczenia

Kombinacje na podstawie ocbwiedni
O Utwérz elementy wymiarowe

Er Wymiarj element »| @ Informagja
-F—'\ Wymiaruj zhacze @ Eurostal

. Pokaz wartosci ekstremalne

2" Pokaz wskazane wartoci

5 Pokaz wartoéci reakeji

']% Wygas wartosci reakgji

i Wygas zaznaczone wartosci i Z przodu
ﬁ Wygas wszystkie wartosci fiai] Z géry
fodl Ukryj zaznaczone prety =] Z lewej
K 7apisz widok = Z prawej
2 Zablokuj widok &z
. Standardowy widok 3 ﬁ Z dotu
Rys. 126 aSydz 12yiS814aiG268 Rtl T 10FR1A 2@
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el yr ol BGABDOA  gho@ Ainkkjy Aushamia kalkulator

$aLl 00T @y yAls ¢ REHE2l QANYsRlo 2tCdzoS yIANT G 5 & ®

Kombinacje na podstawie obwiedni ¥ dzy'1{ 02  LBRTIg | it I 2IOBT 2 y & OK
igt 1 Os¢ ato2Nieds 12YoAylO2s dwad{26yAll VI
6Seyt GNI yeOK A YILINYdSZo

1':i-":: GosNI StSYSyiR T @8 YAl NBoSzio2NI SyaAS St SySyir
LINY 156 OANIVEOK A 4aAADTIANRADAGOKDP2 (I 1 A0K &l
Gl Wymiaruj elementc F dzy' 1 021 LRT gl fF2n0F yI LRa2SReyOl S
LINY 59 6aLIB0fAYA26e OK & MeRazE IGiéDredmin Y8 | NHz2 N O
EuroDrewnog

% eurostai !l o dzNE AtSdd S4iE YA I NB 6 1 y A ¢ ELGSSSpRIVNIZypadRG2 R dzf S
LINE 2 SHSIRWRNY tb 2086ASRYAS fdzo S1aiGdNBYF NBIF{C
Cdzy RI YSy (i & @rBgramiakbristiiloy A S

'FI 2 8 YAl NHzeg ¥Fldyn @iec$ L1 61t 2n01 sRde%Rdd AdiSsyt
TETYylFOl 2y@3R1 T NWIA261 y2 LI20ONOI SyAaSo

'Ei%lWymiaruj zakotwieniec T dzy' 1 021 LRT 6t 2n0I ¢ é&KRP Bdmd Ol IS4 vt
TFTTYylrOl 2yS32 gtd OlF( sLIBBRLIZINRSTSAARZA 2 6 Y2 LI2ONOT Sy
At 2110 6 NI2T QAR §1 26NN [yEayOK pokdblile fias ekranidz] O R dz
graficznymg | NI 2T OA S1aA0NBYIf VP OBINPEREBY asp &SI 6
n" ~ ~ o~ e ~ = ~ s ~

Lt 2110 a1l TdRES  @leNINA Ty@AO Kokazddalekranie gAficzhyR dz

6 NIi21] OA 6@ 1 NBasg arA0 6Ssyt NI yeOK:przegl LINY 0 S
dzd ®wnika lokalizacjach.

e @3FT TFTyl OdrREYFS Ta T NAIF2G TERy3d G | LN (INslice T OA v I
Boeari sal dagqadl I INI2dIOnaiG1AS 6FNI21 OA yI &

Fota1to 61 NIc2LDRI NBRT ©a& % ( (11 sANENIK TAGBAY ONEE 15| B2 AR
6AR20TYS &an yI SINIyASO®

toz o311 61 NIededml aNBI (6@ 2G1A8 6AR20TYS yI 81
FlUUNBe T 11 yeddingysd LINTTGer 01 2y 8 St SySyide dzl OF Rd
£ Zablokuj/Odblokuj widokc 2 LIO2 | 6t 21 dz2 BOW | dARZ Y & & NI OEDS Sy

‘StandardowywidokchJéal- dzOtF Gg Al 2nN0OF aleéolA Rz2adt LI |
YASR2&0Gt LIy LINJe& Tloft2126lyeyY 66AR21 dzo

417.Y2LIA 261 YAS GASE21NRUYS StSYSyis

[ ] o LA "
Cdzy 1 45;8 Kopiowania wielokrotnego dzZNHzOK | YA | Y e 2RLI2 g AnBdR gphska A 1 2y IC
YENI t RTW2a$AsRl 2y 12LA26FYAS TFHIylFIOl 2y@ 0K ¥FNI =
jednoczesne wykonanie wield RRI t 2y & OK 2 2 {|INBUIA R yiSI 12yR GBIaed @R ¢
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Funkcja/ ANIYyA 0 @A&E R2 | dzi2Yl (&8 XAy SARLIRGADIRS yaAOe KXY (& ;
12t S2ye 0K 1 2LAA® ' Y20ftA8Al (2 yL® FdzizaYlI GediyS ¢
Cdzy 1 02t (1 2LA261 YAl $gASEt21NRGYS3I2 ges20dz2Sye 2RLIR
5 2RNBOYASYAd2Z 2RRERQINSI2 VAT GINE geg20estyS 2S5ai

1tFsArAal T YealliAd 52RIFG126N NsOYyAON YAtRI & 204
sgASt21NRlUYyeyY gl gASiGtlyS 2Sai R2RI(1262 LRI NBRY
pojedynczymd @ i1 26yA{1 2R N}¥IT dz LINeralz2ye 2Said 2 séaillll
TITylrOl2ye FNIF3IYSyld dzl OF Rdzo
“. Kopiowanie
dx [m] Tlogé 4 Wapdtczynnik skali
dyfml[o | || odeghizin] [pso |
dz[m] |1 Odlegtosci [m] Sradek skalowania
[ wie ] oco| | | Xm0 ]
5,000 ¥[m] [o,000 |
Ciggniecie 5,000 Z [m]
Profil |IPE2007V| | Wskaz |
Potarz przequbomwn
[] taceyé podpary Kopiuj z oheigzeniami
(5] ()
Rys. 127 2 AR21 21Vl 12LA26FyAL 1T OANIYAL OASY

Okno dialogowe kopiowania wielokrotnego jest podzielone na cztery grupy.
1 Wektor

2 GS2 INHZLIAESA t2 {INISSINXzy S1 | 2 LIA 2dx ldydzw goladh keks®wysh LJ2 Rl 6
fdzo 6OA&YyNDIILINIGROAENI FAOTI yAS 21NBT A6 1 ASNHzyS]
wektora opisany jest w punkcMenu kontekstowsd.

1 Kopie

(Y2 2| NBT SN2 NIA SWHA 1 @85l seail NDI F2n08 R2 2S¢
52RIG1262 yltSdoe GFr108 21N Sfoa At27 06 12LAASZT 1ds
ﬂ

¢FoStlFY {GsNI} TylaRdz2S ait GS2 3INRILS ST 2 fadazp @)
12LALFYAD DRE GLINRgIRI2yS T 2adl yn hNStoSII BIRE S13 024 tC
symbol[..].

T /AN3IYyAt OAS

P 1GesyASYAS (S22 2LI02A LRE2Rdz2S &l 6ALFyAS LINY G
12LALFOK® 52RTEBRGBROYI f Sdoe 2

¢ProficNRT gA2Fyl fAaGrs 1T (1idsNB2 PRPOCHDOEOROHE G| GINRF
¢t 20N01T  LINIL®I ddal2|ei?e 6 yASyAdz G6S2 2LI02A o6t RN gaidl 6.
OLINTF eRIFGyYyS yLI® LINJe& swb@B gl RT I yAdz LIOFG6A LINI S3dzo 2
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¢_NOT ed (R2RWIANBAS gtiver ¢ (GyNBOKNsHODBRFSSLAMDNI
TYASYASS ylLtSoe F{deg26l06 Gt Fdzy1 Oat o
1 Skalowani&opii

'F1desyASyAsS (S22 21LX02A LRIttt yI 6LINRélF RISYyAS
6 LINIYSMS 0LIOI a1 AS320 1T (1GsNBOK 2aidlGyAl LINJ Sajl¢
L2 LINI SRYAS (2LIAS LINJI Sallfz2élyS an LINRLRNOD22y Il fyA

¢2 &Ll 00T & yoIBH{NI &(SHIfNA 2 { NBT t I 2nde &ad2adzyS1 6&YALl NJ
wyjl OA26S32 0
¢| NPRS| atdsdwONIAtRYS LR20O20SyAl T NRR{l &llt26lyA

Funkcja kopiowania wielokrotnegg A ST | f SO yON® AR THYIDI 2y S an &l vysS LN
I 200ANOSYALIYAS 12LAdzZ2S f62 &b YBIl (cfhd gsdbienia £ 62 LI
znacznik&y 2 LJA dz2 1  avokdik dalo§oyiymikdplowania wielokrotnego.

Cdzyl1 02t (1 2LRA2glyAl 1T OANIAYAtOASY NRBIOdzR24l y2 2
gt A0l 2yS32 Llzy{ilGdz OSYi(iNItyS3a2 fUHRE®]F I LINISERI R
TFHTyFEOl 2yS R2 (2LA26lyAl StSYSydGeée dzl OF Rdz Tyl 2Rdz
I NBRyYyAS2 IINelYSieOiySe 6allsONItRyeOK galeaidiror
Fdzi2 YI G@OT yAS 21 NBW przypl RVPRRSAR& 1T ERYEF PR L2 YS  LINY (¢
LIOF &T QT T yINERS] allt26lFyAl R2YeTftyAS TI@@&®I S 20A¢
2 1+F0RS2 OKgAfA LINISR (2LAZ261 YyASY dzeildl126yA]l Y20
w dowolnym punkcieOK | NI {1 G SNEaG& Ol yey dzl OF Rdzd 2 aLJs 001 eayy?
al2adzyS1 RUOdA21 OA St SYSyilasg 2ailliyArASe {2LAA R2 |
12LA26FYAlL® 2aT8&a01AS LRINBRYAS 12LAS o6tRND YAl
geyArllande 1T LINRLRND2AzI Ol eftA 2Rt S3021 OA YAt RI @
a1ttt AD alGlgASYyAS 122026532 6alls o0l eyyall ailtz2
St SYSyils g Waym lpidggadku day wyborze do kopiowlani LJOIF 81 AS32 dz] OF R
G62NI NOBOK gASt2021 WRAY I YADLODIFGEIEDABYAT2 B BH RS LIY
LINI eLR2 YAyl 2n0e 2a0NRazOdIpt 2 BT ¥ A o afékdte® Ripibwiya 2 R 1T S
T OANAYAt OASY A &ANINK 2mé yIEIYe @F RA X [Paddzp@dpidraniaNR & O dzLJ
0ST s0NOT 2yS3a2 OANIYAtOALST S80I 1S ailt26lyAasSy
kopiaot RNDOI {11 Yy I LING (6@t v &2 GeSurtadyii@$cEie usuwana z projektu.

PNd @ 6alLls 00T éyyAldz a1t ftA dzadGléAraz2yeyY yI amé ot RT A
12LAA o6S8ST ailrftz2élyAl oGF1 &aly2 2F10& ailtz2g6lyas
2R n R2 ™M LRgg2Rdz2S 1 YyASeaiaiy Ad& (d egahl SGM256 S6-21LJs 0o O |
GFNI2T6 At 14l N yAdD M LRg2Rdz2S LRgAt1allyAasS dz OF

Cdzy1 02k (1 2LA26FyALF T OANIYAtLOASY A &1l t26FyASY
18410100261 YAl LINY (2% e OKs 214 Y0& RsPa 6RISOANKS OIK2 R& G 68

52RIF0126S Y20t A ¢ prdesirienndgedi] O k02 6UINGAG 2 6 S32 Rl 2SS Nk
samego skalowani@ LINR ¢ | RT 2y S32 dz] WOl ANdzdy S2isNg @IKI &F dzy {n@2A A f 2
M LINT SadzyAtIOA 832 g RtLIAAT SVASKI dzl OF Rdz a0 SNHz2S (et
681 00T eyhwywata{dif Av¥20S o0éd LINIJeRFGYyl 6 6AStdz |
t NI @{OFR262 YIYe GLINRgI RI 2ye dzl OF RWsLANDT (1 216 &F d2y 110%
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skalowanialLJINI @ 1 2LJA 26 yAdz Y20SYe ge12Nieadlrs R2 RgsC
12Lz08 R2 ONRIFIyS2 [T NERGgYOE @ &elieRpiyRERA dd [0ERa
gea2l OARo@a22NI 2adl yASYy OANIYAtOAlL A YWbdmag2T OAD
powierzchniami sferycznymi.

4.18. Funkcja kopiowania przez schowek

Cdzy1 02l 12LA26l yAl StSYSyilsg LINI ST a0K26S] Y208
OLINR2S1Gdz0 2117 Nl ogyASd YAtRI & NkdyeYA LINR2S Gl
12ftS2y21 OA 11Tyl Oleo o0veasStsS{022y26l060 20AS10& L
Edycjag & 6 A S NI @] Kopiljddbathowka (Ctrt C)

Edycja  Widok MNarzedzia Pomoc

Ty Kopiuj do schowka k -
* Cofnij oz
-

(] Separujzaznaczone

{l} Zaznacz wszystkie prety
T Zaznacz prety w plaszczyZnie
[l Qdwrdé zaznaczenie pretéw

T8 Usuri zaznaczenie pretéw

7] Zaznacz wszystkie wezhy
{2 Odwr6é zaznaczenie wezléw

{4 Usun zaznaczenie wezhéw

[#] Zaznacz wszystkie podrysy
[® Odwrdé zaznaczenie podryséw

8 Usuri zaznaczenie podryséw

ol Grupowa edycja obciazen
24l

@ Obciagzenia klimatyczne

B Grupy pretow
B Grupy podpér

SI Elementy wymiarowe

Rys.128 2 8 6201 YA S TFdzy1 O2hr 12LIA26FYAlL R2 3

t2 68620 yAdz Tdzy 1 O2A y PR &$§1 bkt hasirdy koghahid A LJa A | O 6IRE §
gallti d2sSye yI dzl OFRIAS geal OrAz2geyYy Lilzyliad= 10sNEB 0o

e
et
(D

Rys. 129 Wskazywanie punktu bazowego kopiowania
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t2 (S2 2LISNI O&Edycjanzl YEE dzy A ﬂjﬂlﬁeYzé sdb@Ka (Ctet V). Po jej

620Ny YAdz 6 y2p6eyY fdzo GeyY alyYey LINP25|1IOA SLIAF] (S
wstawienia kopii Wskazanie odpowiedniego punktu na ekranie spowoduje skopiowanie
TFTyFEOl 2ye0OK 20AS1ls¢ LINR2S{ldz g2l OA26S32 R2 y?2

L
Y [ R 1.
L Zﬁﬁﬁﬁﬁ]l]ﬁ
o ——
S .......ZZZZZZ: .
o .......Zﬁﬁﬁﬁﬁl ..... .

Rys. 130 Wskazwanie punktu wstawienia kopii

t NI @ 12LA2¢6FyAdz StSYSyiGsg LINI ST &a0K26S1 ylfSoe
FylFf23A0lyeaOK 211 GST (04sNB R2G280T N R20NOT I yAl @

f tNYdGe LINJeLmhraalry$S R2 3INUzL) LING Bdg SLINEINGZLY DS 2 & |
o takiej nazwie istnieje w projekcie docelowym, zostanie ona powielona z dopisanym kolejnym
YydzYSNBY yI 1220dz yI1é6&d 2 &nNdpagBhowandi | V2 % NBD LI
a12LA26FYyAdz TYyF2RND aiAat ¢ (S22 &l yvySe 3IANHzLIA SO

f t NY GesNBHOKR aido2NI 2y2 StSYSyideée s8YALFINRBSST LINJ &
2LISNI O2A O0tRND Nl ogyASd ylIftSdllve R2 StSYSyisys

geacl GAR@®ie 1T R2RIG1268Y yYdzYSNBY yI 12Z0dzo
O 'yFEt23A0T Yyl NBIdZOF 2810 KLING 280 XX Y SYNHLLO 2 66CA MRS
65601 Fas IR NI T T LINYGFYA 12LAZ26FYS o6t RND 2

200ANOSZD Y2LIA261 yAS 3IANHzZL) 2 onizdyDd SR&E NYzDKIR ¥ & DK !
Ba01AS LINYGezr RINJ phH2BER PR O RDNAZLIANNZHI G A | 2
FTNBaAS LINY 56> (0sNB Ny sgyASdO LRRtS3AF2nNn 121
NI & 12LIA26FyAdz LINJ ST a0K26S]1 yAS an LINJ Syz2al
L2 2LISNF O2A geyYl3daran 2yS LRy2syS32 dzaldl 6AS)

— ax
—)

7]

w
T t
A
t2T2adl WS 4ADWESHIS GF1AS 211 LINI SQING 8y dd py & &8 LB
do nowego projektu.

419.t 2RNY OT yS Fdzy102S 12LAZ261 YyAlFIS 2

t 2T Fdzy102F YA 12LAZ26FYALSY 2Radzl yAl A LINJ Sadz !l
kKawa T I Y@ &l 1A GLINBSIFRI2y2 Y20fAg2106 aleéoirasS3iz dz
gedosSe 1T+ LRrY20IN2 43 QEds@da[f O3 (S R2adGt LIWyS an Rfl
GLINY 56 2NIJ 1T Rt T 1Tyl Ol poywylréiu adpovieddiegds?| N& & @K L
klawiszowego:
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t 2RNY OT yA1 R2 LINR3INI Ydz
Opis programu R3BRama 3D

1 Kopiujg Shift

1 hRadgah

1 t NI &ShifAAlt

t2 GOAT YAt OAdz 2 R LKRAwiskySoRay wska2anil 2pwzyrkyghanio &wym klawiszem

Yyeal {A 2SRyS3z2 1T 1TFiyrOlz2yeaOK LINYiGs¢ dzNBEB2NI 1Y
L2 RNX OT yS32 1 2WAERSI DI ZLIND B&REdsI YA @ WF {2 Lidzy] d
LINI e2y2gtye 2Sad ofaAavale I gtilOsg LINYGEFEY REF (b5

Ao A

RTAIFIOF aGFyRFNR26S LINI @O0OANI yAS NI T FRIOSEENVS OKNILI
Y 2 0 grecyzyjnie2 { NST € A8 6 RIEYye8Y Y2YSYyOAS Lidzyli 1220208
OFrve Oila gelgASitlyl 2Said ylrigl gelayRal PpERY R B
ustalonej lokalizacjvykonywana jet odpowiedniooperacja kopiowaia,odsuwanidub przesuwaia.

Cdzy1 02S LRRNYOITyS3a2 12LA26FYAlFS 2R&A&dzF YAl A LIN]
L a il prbgsarhu.

Rys.131 Cdzy 1 02l LI RNXY OTyS32 {2LA26FyAl 0

2 IINJ eLJ Rldz 3Re RflI1QP&s NB& |1 iSYRY2pAF 8OK F8AG 2 NI
R2g2fye Liddzy1d OKIFNI13GSNEadGe Ologz2wugtawieniNdjedriejS £ dzo
zZLIWOIF a1l 01T el ,yR28Bs gge O/ ye Lizyld SINIydzZ dze2f yASyAa:

imyszki nie przeryw& dzy { O2iA s £ SO1T LRI gLt R2LINBOeT 2613 RO
R210FRYS LRRIYyAS 2832 ROdA2TOA T LRY20ND {1t AL
t21FtATFO2t Llzylldz aoftArAalAasSazeée 1 |Baefaképuje] dzNBA 2 NJ

GF1 2{1NBTft2yn t21FftAT IOt 6S1302NF LINJI SyAasSal o1 S
ag OAT YAt OESBLINGtSN®AGET A 1 2Z01 & RIAFOFYAS Fdzy1 02A o

420hoNF O A f dza i NR

2 23sfyey LINI = dirqus!ml Fuskrg IDI2BE £ | 2N y I YENB{OBlY AtSdzo2

2ROAOAS tdaAGNI FyS TITylFOl2yeOK StSyYSyidsg 12yail N
23A 20NR{lUdz fdzo 2ROAOAI fdzAGNIFyS3I2 41 3tt RSY 4
LIOF &1 0T eTye S{UNIydzd 2 &1 Qiphganies2DX¥ dAINIOR IS R B dza NINFE &
aAt R2 2ROAOAI fdzaldNJ FyS32 41 3fttRSY gailllySa R:
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t 2RNY OT yA1 R2 LINR3INI Ydz

Opis programu R3BRama 3D

TFHTyFOl2ySe Oit1 OA dzl OF Rdz ¢1 3ft R
TITyl Ol Sy#dzdz6 OBEREzyTlis YSydz L2 RNY O1

SY gailiFySaz2 L
yS3253 dzNHzOKI YAy

Rys. 132 Menu kontekstowe prawego klawisza myszkiinkcja Lustro

Funkcja lustrzanego odbicia R3D3LJ2 a A+ Rl Rgl (GNRoey
dowolnej osi i odbicie lustrzanewtgRSY gal i1 ySe LIOI al

2 20dz LINIJ @LJ R1FOK 020Nk 0G0 A fdZAGNRO LR 64620 yAdz
NEo20T &Y RésOK Lidzylilsé RSTAYyAddzzNOeOK 21 fdzm LIOI
obrotu w przypadkuR2D3. Przy odbit dz f dzA G NJ I yeyYy g1 3ttt RSY LIOFal Ol
LINPaG2LI RoND R2 S{Nrydz NRo201 832 LIolFal ol elyt 2R
6LIOF AT OT 8Tyt o 2ROAOAI  f dzo R2IDNR4I&D 200 INRSR {11 2 3200 NRAGISdZ
okienko paramets 4 Fdzy 1 O2AY Rfl 20NRGdz LT gL tF2n0S yI LX
R2RF(G1262 TyFEOTyAl LRIgLflr2an0e T O0K24l 06 0fdzw yAS

Rys.133 h{1{ASy 1l LI N}XYSGNES REfl Fdzy]1 O2A f dz

2 NI T T StSYSyill vdz d2 Bo R8zZ gENRDI VST yI Owvybrdrigch2 6 OA N D
LINY G562 LINJe Ofley 200ANnd3SyAl TFRIYS 6 dzl OF RTAS |
f21Flftyey y26e0K LINYis6 o1l OK2¢6lyS o6tRIAS REl yA
wdzl OF RTAS 3FJft26lfyeyYy NkoyASo LeRizadlan GF1AYA &)
Fdzy1 O2l tdzaGNF 6e620F LINJ SadzyaAt OAS (NI yatl Qegay
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